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Informacion:

La presente guia rapida posibilita una puesta en marcha rapida del

instrumento.

Encontrara mas informacion en el extenso manual de instrucciones
correspondiente, asi como en el manual de seguridad en el caso de
equipos con calificacion SIL.

e

Manual de instrucciones NCR-86 - protocolo Modbus- y Level-
master: ID de documento 1031454
Estado de redaccion de la guia rapida:2023-12-19
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1 Para su seguridad

1 Para su seguridad

1.1 Personal autorizado

Todas las operaciones descritas en esta documentacion tienen que
ser realizadas exclusivamente por personal cualificado y autorizado.

Al realizar trabajos en y con el equipo hay que llevar siempre el
equipo de proteccion requerido.

1.2 Uso previsto
NCR-86 es un sensor para la medicién continua de nivel

Informaciones detalladas sobre el campo de aplicacion se encuen-
tran en el capitulo "Descripcién del producto"”.

La seguridad del funcionamiento del instrumento esta dada solo en
caso de un uso previsto segun las especificaciones de este docu-
mento, asi como segun como las instrucciones complementarias
que pudiera haber.

1.3 Aviso contra uso incorrecto

En caso de un uso inadecuado o no previsto de este equipo, es
posible que del mismo se deriven riegos especificos de cada aplica-
cion, por ejemplo un rebose del depdsito debido a un mal montaje

o mala configuracion. Esto puede tener como consecuencia dafios
materiales, personales o medioambientales. También pueden resul-
tar afectadas las propiedades de proteccion del equipo.

1.4 Instrucciones generales de seguridad

El equipo se corresponde con el nivel del desarrollo técnico bajo
consideracion de las prescripciones y directivas corrientes. Solo se
permite la operacién del mismo en un estado técnico impecable y
seguro. La empresa operadora es responsable de una operacion
sin fallos del equipo. En caso de un empleo en medios agresivos o
corrosivos en los que un mal funcionamiento del equipo puede dar
lugar a posibles riesgos, la empresa operadora tiene que asegu-
rarse de la correccion del funcionamiento por medio de medidas
apropiadas.

Hay que observar las indicaciones de seguridad de este manual, las
normas de instalacion especificas del pais y las normas de seguri-
dad y de prevencion de accidentes vigentes.

Por razones de seguridad y de garantia, toda manipulacién que
vaya mas alla de lo descrito en el manual tiene que ser llevada a
cabo exclusivamente por parte de personal autorizado por nosotros.
Estan prohibidas explicitamente las remodelaciones o los cambios
realizados por cuenta propia. Por razones de seguridad, solo se
permite el empleo de los accesorios mencionados por nosotros.

Para evitar posibles riesgos, hay que atender a los simbolos e indi-
caciones de seguridad puestos en el equipo.

La reducida potencia emitida del sensor de radar se encuentra por
debajo de los valores limite permitidos internacionalmente. En caso
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de un uso previsto no cabe esperar ningun tipo de efectos negativos
para la salud. La gama de banda de la frecuencia de medicion se
indica en el capitulo "Datos técnicos".

1.5 Modo de operacion - Seiial de radar

Por medio del modo de operacion se definen los ajustes especificos
del pais o de la region para las sefiales de radar. Es estrictamente
necesario ajustar el modo de operacion en el menu de configuracién
por medio de la correspondiente herramienta de configuracion al
principio de la puesta en marcha.

Cuidado:

La operacion del equipo sin haber seleccionado el modo de opera-
cion adecuado representa una violacion de las disposiciones de las
autorizaciones radiotécnicas del pais o de la region correspondiente.

NCR-86 « Protocolo Modbus y Levelmaster
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2 Descripcion del producto

2.1 Estructura

Placa de tipos La placa de caracteristicas contiene los datos mas importantes para
la identificacion y empleo del instrumento.

Tipo de instrumento

Informacion sobre aprobaciones

Informaciones para la configuracion

Datos técnicos

Numero de serie de los equipos

Cadigo QR para la identificaciéon del equipo

Caédigo numérico para el acceso Bluetooth (opcional)
Informacion del fabricante

Documentos y software Para mas informacién ver nuestra pagina web.

Alli encontrara la documentacion e informacién adicional sobre el
dispositivo.

NCR-86 * Protocolo Modbus y Levelmaster 5
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3 Poner en marcha - los pasos mas

importantes
Preparacion

¢Qué? ¢Coémo?

Identificacion de sensor Escaneado de cédigo QR en la placa
de caracteristicas, comprobacion de
los datos del sensor

Montaje y conexion del
sensor Liquidos Sélidos a granel

Seleccioén del ajuste

Médulo de visualizacién y confi- App de configuracion?
guracion
ém
Parametrizacion del
nsor
senso Liquidos Sélidos a granel

Tipo de medio, aplicacién, altura del depdsito, entrada del ajuste y del mo-
do de operacion

S
Comprqb_acic’m del valor
de medicion Visualizar Salida
2.085 !
o i
m
Sensor

" Descarga a través de Apple App Store, Google Play Store, Baidu Store

6 NCR-86 « Protocolo Modbus y Levelmaster
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4 Montaje

Polarizaciéon

A

Posicion de montaje -
liquidos

4 Montaje

4.1 Instrucciones de montaje

Los sensores de radar para la medicion de nivel emiten ondas
electromagnéticas. La polarizacion es la direccion del componente
eléctrico de estas ondas. Esta marcada por medio de un nervio en la
carcasa, ver el dibujo siguiente:

Fig. 1: Posicion de la polarizacion
1 Nervio para la caracterizacién de la polarizacion

Girando la carcasa cambia la polarizacion y con ello también el
efecto de los ecos parasitos sobre el valor de medicion.

Indicaciones:

Por ello, preste atencion a la posicién de la polarizacion durante el
montaje o las modificaciones posteriores. Fije la carcasa para evitar
una modificacion de las propiedades metroldgicas (véase el capitulo
"Propiedades de la carcasa").

Monte el equipo en una posicién alejada como minimo 200 mm
(7.874 in) de la pared del deposito. Cuando el equipo se monta cen-
trado en depdsitos con bovedas o tapas redondas, pueden aparecer
ecos multiples que pueden ser sin embargo compensados mediante
un ajuste correspondiente (ver "Puesta en marcha").

Indicaciones:

Si no puede mantener esta distancia, hay que realizar una supresion
de la sefal de interferencia durante la puesta en marcha. Esto se
aplica especialmente si se esperan incrustaciones en la pared del
deposito.?

Fig. 2: Montaje del sensor en tapas de depdsito redondas

2 En este caso, se recomienda repetir la supresion de sefial de interferencia
posteriormente con existencia de incrustaciones.

NCR-86 * Protocolo Modbus y Levelmaster 7
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Posicion de montaje -
productos a granel

e

En caso de depésitos de fondo cénico, puede resultar ventajoso
montar el equipo en el centro del depdsito, ya que asi es posible la

medicién hasta el fondo.

| i

/
/1

Fig. 3: Montaje del sensor de radar en depdsito con fondo cénico

Montar el equipo en una posicion, separada como minimo 200 mm
(7.874 in) de la pared del deposito.

Fig. 4: Montaje del sensor en la tapa de deposito

Indicaciones:

Si no puede mantener esta distancia, hay que realizar una supresion
de la sefial de interferencia durante la puesta en marcha. Esto se
aplica especialmente si se esperan incrustaciones en la pared del

deposito.¥

3 En este caso, se recomienda repetir la supresion de sefial de interferencia
posteriormente con existencia de incrustaciones.
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5 Conectar a la alimentacion de tension

Técnica de conexion

Pasos de conexion

5 Conectar a la alimentacion de tension

5.1 Conexion

La conexion de la alimentacion de tension y de la salida de sefial se
realizan por los terminales de resorte en la carcasa.

La conexion con el moédulo de visualizacion y configuracion o con el
adaptador de interface se realiza a través de las espigas de contac-
to en la carcasa.

Proceder de la forma siguiente:
1. Desenroscar la tapa de la carcasa

2. Retirar un posible médulo de visualizacion y configuracion giran-
do ligeramente hacia la izquierda

3. Soltar la tuerca de compresién del prensaestopas y quitar el
tapén

4. Pelar aproximadamente 10 cm (4 in) de la envoltura del cable de
conexion, quitar aproximadamente 1 cm (0.4 in) de aislamiento
a los extremos de los conductores

5. Empujar el cable en el sensor a través del prensaestopas

Fig. 5: Pasos de conexién 5y 6

1 Carcasa de una camara
2 Carcasa de dos camaras

6. Conectar los extremos de los cables en los terminales segun el
digrama de cableado

Indicaciones:

Los cables rigidos y los cables flexibles con virolas pueden insertar-
se directamente en las aperturas de los bornes. En caso de cables
flexibles, para abrir los bornes hay que retirar la palanca de la aper-
tura de los mismos con un destornillador (ancho de filo de 3 mm). Al
soltar se cierran de nuevo los bornes.

7. Comprobar el asiento correcto de los conductores en los termi-
nales tirando ligeramente de ellos

8. Conectar el blindaje con el terminal interno de puesta a tierra, y
el terminal externo de puesta a tierra con la conexién equipoten-
cial.

NCR-86  Protocolo Modbus y Levelmaster 9
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Compartimiento de la
electronica

1

Compartimiento de cone-
xiones

9. Apretar la tuerca de compresion del prensaestopas. La junta
tiene que abrazar el cable completamente

10. Poner nuevamente el médulo de visualizacién y configuracion
eventualmente disponible

11. Atornillar la tapa de la carcasa
Con ello queda establecida la conexion eléctrica.

5.2 Esquema de conexion carcasa de dos
camaras

Fig. 6: Compartimiento de la electrénica - Carcasa de dos camaras.

1 Conexién interna hacia el compartimento de conexién
2 Para el médulo de visualizacién y configuracién o adaptador de interface

Informacion:
La conexion de una unidad externa de indicacién y configuracion no
es posible con la version Ex d.

Fig. 7: Compartimiento de conexiones

1 Interface USB

2 Conmutador deslizante para resistencia de terminacion integrada (20 Q)
3 Sefial Modbus
4 Alimentacién de tension

Terminal Funcién Polaridad

1 Alimentacion de tension +

10
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Terminal Funcién Polaridad

2 Alimentacion de tension -
3 Sefial Modbus DO +
4 Sefial Modbus D1 -
5

Tierra funcional con instalacion segin
CSA (Canadian Standards Associa-
tion)

5.3 Fase de conexién

Después de la conexion del NCR-86 al sistema de bus, el equipo
lleva a cabo primero una autocomprobacion:
Comprobacion interna de la electrénica
Indicacion del mensaje de estado "F 105 Determinacién valor de
medicién" en pantalla
e El byte de estado se pone en fallo

Después se registra el valor medido actual en la linea de sefal. El
valor considera los ajustes realizados previamente, p. Ej. el ajuste
de fabrica.

NCR-86  Protocolo Modbus y Levelmaster 11
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e

Bloquear/habilitar ajuste
(no SIL)

6 Poner en marcha con el médulo de visuali-
zacion y configuracion

6.1 Colocar el médulo de visualizacion y
configuracion

El médulo de visualizacién y configuracién se puede montar y des-
montar del sensor en cualquier momento. (Se pueden seleccionar

cuatro posiciones cada una de ellas a 90° de la siguiente. Para ello
no es necesario interrumpir la alimentacion de tensién.

Proceder de la forma siguiente:
1. Desenroscar la tapa de la carcasa

2. Poner el médulo de visualizacion y configuracion sobre la elec-
trénica, girandolo hacia la derecha hasta que encastre

3. Atornillar fijamente la tapa de la carcasa con la ventana.
El desmontaje tiene lugar anadlogamente en secuencia inversa.

El modulo de visualizacién y configuracion es alimentado por el
sensor, no se requiere ninguna conexién adicional.

Fig. 8: Insercién del médulo de visualizacién y configuracion

Indicaciones:

En caso de que se desee reequipar el instrumento con un médulo
de visualizacion y configuracion para la indicacién continua del valor
medido, se necesita una tapa mas alta con ventana.

6.2 Parametrizacion

6.2.1 Bloquear/habilitar ajuste

En este punto de menu es para proteger a los parametros del sen-
sor contra cambios accidentales o indeseados.

12

NCR-86 « Protocolo Modbus y Levelmaster



BIMASTER

6 Poner en marcha con el médulo de visualizacién y configuraciéon

A

Bloquear/habilitar ajuste

(SIL)

Informacioén:

El equipo en versién no SIL se entrega sin proteccion de acceso ac-
tivada. En caso necesario, puede activarse la proteccion de acceso
y bloquear el equipo.

Operaciin Cédigo del instrumento
Puesta en marcha Liberada
Proteccifn de acceso m[l oooo
Reset . ﬁ
éjustes adicionales sBloquear ahora’?
Ecdienung
Gesperrt

Jetzt freigeben?

En caso de bloqueo de operacion, sélo son posibles las siguientes

funciones de operacion sin necesidad de introducir el codigo del

equipo:

e Seleccion de opciones de menu e indicacion de datos

o Leer los datos del sensor en el médulo de visualizacién y confi-
guracion

Cuidado:
En caso de bloqueo de operacién, también se bloquea la operacion
a través de otros sistemas.

La habilitacion de la configuracion del sensor es posible en cualquier
punto del menu introduciendo el codigo de equipo.

En este punto de menu es para proteger a los parametros del sen-
sor contra cambios accidentales o indeseados.

Informacioén:
El equipo en la versién SIL se entrega en estado bloqueado.

Parametrizacién segura:

Para evitar fallos durante la parametrizaciéon con entorno de confi-
guracioén no seguro, se aplica un procedimiento de verificacion, que
permite la deteccion errores de parametrizacion. Para eso hay que
verificar los parametros relevantes para la seguridad antes del al-
macenaje en el equipo. Ademas, como proteccién contra operacion
accidental o no autorizada el equipo esta bloqueado en modo de
funcionamiento normal contra cualquier cambio de parametros.

Eedienuna Cédigo del instrumento
Puesta en marcha Gesperrt
Proteccitn de accesa E m[l oooo
Reset . ﬁ
éjustes adicionales Jetzt freigeben’
(Operacian
Liberada

“erificar v bloquear

NCR-86 ¢ Protocolo Modbus y Levelmaster 13
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°
1

Informacion:

En caso de cambio y olvido del cédigo del equipo, la hoja informa-
tiva suministrada "Access Protection" proporciona un codigo de
equipo de emergencia.

Comparacion secuencia de caracteres y nimero de serie:
Primeramente hay que realizar una comparacion de secuencia
caracteres. Esto sirve para la comprobacion de la representacion de
caracteres.

Confirmar, si ambas secuencias de caracteres son idénticas. Los
textos de verificacion estan disponibles en aleman y en inglés para
todos los demas idiomas de menu.

Después confirmar, que el nimero de serie de su instrumento ha
sido aceptado correctamente. Esto sirve de comprobacioén de la
comunicacion de instrumentos.

Comparacién de cadenas MOmera de serie
Del equipo:
1.23+4.56-789.0 28549011
E=zperada:
1.23+4.56-789.0
<Cadena idéntica™ SMdmera de serie correcta?

En el proximo paso el equipo comprueba las caracteristicas de la
medicion y decide la necesidad de una comprobacion de funciona-
miento, basado en sus resultados de evaluacion. Si es necesaria
una comprobacion de funcionamiento, aparece el mensaje siguien-
te.

Parametros SIL Farametros no SIL
14 141

iParametros OK7? ZPardmetros OK7?

En este caso realizar una comprobacién de funcionamiento.

Prueba de funcionamiento:

En caso de una comprobacion de funcionamiento hay que compro-
bar la funcidn de seguridad del equipo en el depdsito con producto
de llenado original.

La secuencia detallada del control de funcionamiento se encuentra
en el capitulo "Seguridad funcional (SIL)" del manual de instruccio-
nes.

Verificar parametros:

Después de una modificacion hay que verificar todos los parame-
tros relevantes para la seguridad. Después de la comprobacion de
funcionamiento se representan todos los parametros relevantes
para la seguridad modificados. Confirmar sucesivamente los valores
modificados.

‘Yerificacién de pardmetro

Mingln parametro de
seauridad relevante modificado

S0k

“/erificacién de parametro

iParametro correcto’

0K

14
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Tipo de producto

Altura del depésito

Ajuste

o

Si la secuencia de parametrizacion descrita transcurre completa y
correctamente, el instrumento esta bloqueado y de esta forma en
estado listo para trabajar.

Eiedienung

Gesperrt

Jetzat freigeben?

En caso contrario el equipo se queda liberado y de esta forma en
estado inseguro.

Indicaciones:
En caso de bloqueo de operacién, también se bloquea la operacion
a través de otros sistemas.

6.2.2 Puesta en marcha

Esta opcion de menu permite adaptar el sensor a las diferentes con-
diciones de medicion del medio"Liquido" o "Producto a granel".

La aplicacién correspondiente se selecciona en la siguiente opcion
del menu "Aplicacion”.

Pucsta en marcha
Mombre del punto de medida
Unidad de diztanci

Tipo de medio Tipo de medio

Liguid 5
[Liquidas Ld Sélide 3 granel

Aplicacidn
éltura del depésita

Mediante esa seleccion el rango de trabajo del sensor se adapta

a la altura del deposito. De esta forma se aumenta considerable-
mente la seguridad de medicion para las diferentes condiciones de
medicion.

Puesta en marcha
Tipo de medie
Aplicacion

Altura del depésita Altura del depdsita

(030.00

12000

Altura del HCEDD - [

Distancia A (walor max) 0.00
gstancia B fv'alor min.)y .

Indicaciones:
Independientemente de esto, también hay que realizar el ajuste
minimo ( véase la seccion siguiente).

Debido a que en el caso del sensor de radar se trata de un equipo
de medicion de distancia, se mide la distancia desde el sensor
hasta la superficie del producto. Para poder indicar la altura real del
producto, hay que realizar una asignacion de la distancia medida
respecto a la altura porcentual (Ajuste min./max.).

Durante el ajuste, introduzca la distancia de medicion correspon-
diente con el depésito lleno y vacio (véanse los siguientes ejem-
plos):

NCR-86  Protocolo Modbus y Levelmaster 15
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7 s
/_\g\ -4-100% (2)

Liquidos:

0,5m
(19.68"),

5m
(196.9")

0% @

~_

Fig. 9: Ejemplo de parametrizacién ajuste min./max. - Liquidos

1 Nivel minimo = distancia de medicién méaxima (distancia B)
2 Nivel maximo = distancia de medicién minima (distancia A)
3 Plano de referencia

Solidos a granel:

Fig. 10: Ejemplo de parametrizacién ajuste min./max. - Sélidos a granel

1 Nivel minimo = distancia de medicién méxima (distancia B)
2 Nivel maximo = distancia de medicién minima (distancia A)
3 Plano de referencia

En caso de que se desconozcan estos valores, también es posible
ajustar con distancias de, por ejemplo, el 10 % y el 90 %.

Punto de partida para estos datos de distancia es siempre el plano
de referencia, es decir, la superficie de la junta de la rosca o brida.

16 NCR-86 « Protocolo Modbus y Levelmaster
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Distancia A (Valor maxi-
mo)

Distancia B (Valor mini-
mo)

Reset

Encontrara informacién acerca del plano de referencia en los capi-
tulos "Instrucciones de montaje" y "Datos técnicos". A partir de esta
informacién se calcula la altura de llenado propiamente dicha.

El nivel actual no tiene ninguna importancia durante ese ajuste, el
ajuste min./max. siempre se realiza sin variacion del producto. De
esta forma pueden realizarse esos ajustes previamente sin necesi-
dad de montaje del instrumento.

Proceder de la forma siguiente:

1. Con [->] seleccionar la opcion de menu Distancia A (valor maxi-
mo) y confirmar con [OK].

Puzzta en marcha Distancia A valor maxd
Aplicacidn
Altura del depésite 100.00 %
T 0.00 m
232 m

2. Editar el valor de distancia con [OK] y poner el cursor en el
lugar deseado con [->].

3. Ajustar el valor de distancia deseado para 100 % con [+] y guar-
dar con [OK].

Distancia A (valor mix

000.00

m
-0 .50 120.50
e S ——

4. Cambiar con [ESC] y [->] al ajuste min.

Proceder de la forma siguiente:

1. Con [->] seleccionar la opcién de menu "Distancia B (Malo
min.)" y confirmar con [OK].

Puzzta en marcha Distancia B (wWalar min.)
Altura del depb=ita

Diztancia A 0 alor md) 000 "

aombre del punto de medida

2. Editar el valor de distancia con [OK] y poner el cursor en el
lugar deseado con [->].

3. Ajustar el valor de distancia deseado para 0 % (p. ej. distancia
del sensor al fondo del depésito) con [+] y guardar con [OK]. El
cursor salta ahora al valor de distancia.

Distancia B (Walor min.s

B120.00

- 050 120.50
e e —]

6.2.3 Reset

Con un reset, los ajustes de parametros hechos por el usuario se
restablecen a los ajustes de fabrica. Los valores se encuentran en el
capitulo "Resumen del mend".

NCR-86  Protocolo Modbus y Levelmaster 17
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Modo de operacion

o

Reszat (Ajustes da fabrica
Puesta en marcha

Proteccién de acceso

;Resetear realmente ?

- Rearranque
Ajustes adicionales
Diagnéstico

ol

Informacion:
El idioma y el codigo de acceso Bluetooth no se restablecen, pero
se interrumpe una simulacion actual.

Reset - Ajustes de fabrica:

e Restablecimiento de los ajustes de parametros especificos de
fabrica y del pedido

e Restablecimiento de un rango de medicién ajustado por el usua-
rio al rango de medicién recomendado (ver al respecto el capitulo
"Datos técnicos)

e Borrar una supresion de sefial de interferencia creada, una curva
de linealizacion programada libremente, asi como la memoria de
valores medidos y de curvas de eco?

Reset - Reiniciar:
Se emplea para reiniciar el equipo sin desconectar la tension de
alimentacion.

Indicaciones:

Durante el tiempo del reset, el equipo cambia su comportamiento
con respecto al funcionamiento normal de medicién. Por ello, tenga
en cuenta lo siguiente para los sistemas subsiguientes:

e La salida de corriente emite la sefial de interferencia ajustada
e La funcion Asset-Management emite el mensaje "Manteni-
miento".

6.2.4 Ajustes ampliados
Esta opcion de menu contiene ajustes de funcionamiento del sensor.
Modo de operacion:

Con el modo de operacion se determinan ajustes especificos de los
paises o regiones correspondientes para las sefiales de radar.

Ajustes ampliados fodo de operacin
Fechahora

todo de operacién HART

fodo de operacidn

2 nper il
Modo de operacidn 2
hodo de operacidn 3
hada de aperacidn 4

Copiar conf. a
F‘varémetros especigles

e Modo de operacion 1: UE, Albania, Andorra, Azerbaiyan, Austra-
lia, Bielorrusia, Bosnia y Herzegovina, Gran Bretafa, Islandia,
Canada, Liechtenstein, Moldavia, Ménaco, Montenegro, Nueva
Zelanda, Macedonia del Norte, Noruega, San Marino, Arabia
Saudi, Suiza, Serbia, Turquia, Ucrania, EE.UU.

e Modo de operacion 2: Brasil, Japén, Corea del Sur, Taiwan,
Tailandia

e Modo de operacion 3: India, Malasia, Sudafrica

e Modo de operacion 4: Rusia, Kazajstan

4 Se conserva la memoria de eventos y de modificacion de parametros.
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BINMASTER 6 Poner en marcha con el médulo de visualizacion y configuracion

Indicaciones:

Dependiendo del modo de operacion pueden cambiar propiedades
técnicas de medicion del equipo (ver el capitulo "Datos técnicos,
variable de entrada").

Alimentacion de tensién:
La fuente de alimentacion determina si el sensor funciona perma-
nentemente o sélo en respuesta a solicitudes especificas.

hdodo da operacidn Alimentacion de tenzion
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7 Puesta en marcha con smartphone/tableta BINMASTER

Requisitos del sistema

Establecer conexion

7 Puesta en marcha con smartphone/tableta

7.1 Preparacion

Asegurese, de que su smartphone/tableta cumple con los requisitos
del sistema siguientes:

e Sistema operativo: iOS 8 o superior
e Sistema operativo: Android 5.1 o posterior
e Bluetooth 4.0 LE o superior

Descargue la app de configuracion de "Apple App Store", de "Goo-
gle Play Store" o de "Baidu Store" a su smartphone o tableta.

Asegurese de que la funcion Bluetooth del modulo de visualizacion
y configuracion esté activada. Para eso el interruptor de la parte
inferior tiene que estar en "On.

El ajuste de fabrica es "On".

Fig. 11: Activar Bluetooth

1 Interruptor
On = Bluetooth activo
Off = Bluetooth inactivo

7.2 Establecer la conexion

Inicie la aplicacion de configuracion y seleccione la funcion "Puesta
en marcha". El smartphone/tableta busca automaticamente equipos
con capacidad Bluetooth en el entorno.

Aparece el mensaje "Estableciendo conexion".

Aparece una lista de los dispositivos hallados y la busqueda prosi-
gue de forma continuada.

Seleccione el instrumento deseado de la lista de instrumentos.

Autenticar Durante el establecimiento de la primera conexion, la herramienta
de configuracioén y el sensor tienen que autenticarse reciprocamen-
te. Después de la primera autenticacion correcta, no es necesario
realizar una nueva consulta de autenticacion para cada conexién
posterior.
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7 Puesta en marcha con smartphone/tableta

Entrar el cédigo de acce-

so de Bluetooth

Conexion establecida

Modificar el codigo de
equipo

Entrar parametros

Para la autenticacion, entre el cédigo Bluetooth de 6 posiciones en
la siguiente ventana de menu. Encontrara el cédigo en la hoja infor-
mativa "PINs y c6digos" dentro del embalaje del equipo.

For the very first connection, the adjustment unit and the sensor must authenticate
each other.

Bluetooth access code oK

Enter the 6 digit Bluetooth access code of your Bluetooth instrument.

Fig. 12: Entrada del cédigo de acceso de Bluetooth

Indicaciones:

Si se entra un cédigo incorrecto, es posible repetir la entrada sélo
después de un tiempo de retardo. Este tiempo se prolonga con cada
nueva entrada incorrecta.

El mensaje "Espera para la autenticacion" aparece en el smartpho-
ne/tableta

Una vez establecida la conexién aparece el menu de configuracion
del sensor en la herramienta de operacion correspondiente.

Si se interrumpe la conexién de Bluetooth, p.ej. debido a una
distancia excesiva entre ambos dispositivos, entonces ello se indica
correspondientemente en la herramienta de operacién. Si se resta-
blece la conexion, el mensaje desaparece.

Una parametrizacion del equipo es posible solo cuando esta
desactivada la proteccion de parametrizacion o la operacion esta
liberada. En el momento de la entrega esta desactivada de fabrica la
proteccion contra la parametrizacion, pero ésta puede ser activada
en todo momento.

Es recomendable entrar un cédigo de equipo de 6 posiciones perso-
nal. Para ello, vaya al menu "Funciones ampliadas", "Proteccién de
acceso", punto de menu "Proteccion de la parametrizacion".

7.3 Parametrizacion

El menu de configuracién del sensor esta subdividido en dos seccio-
nes, que estan dispuestas juntas o la una sobre la otra dependiendo
de la herramienta de configuracion.

o Area de navegacion
e Visualizacion de puntos de menu

El punto de menu seleccionado puede identificarse por el cambio de
color.

Introduzca los parametros deseados y confirmar mediante el teclado
o campo de edicion. De esta forma las entradas estan activas en el
sensor.

Cierre la aplicacion para terminar la conexion
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8 Sinopsis del menu

8.1 Modulo de visualizacion y configuracion
Puesta en marcha
Opcion de menu Parametro Seleccion Ajuste de fabrica
Nombre del punto de Sensor
medicion
Unidad de distancia |Unidad de distancia |mm, m, in, ft m
Tipo de producto Tipo de producto Liquido Liquido®

Sélido a granel

Sdlido a granel®

Aplicacion

Aplicacion - Liquidos

Tanque de almacenamiento, tanque agi-
tador, tanque dosificador, tuberia vertical,
depésito/recipiente, tanque plastico (medi-
cién a través del techo del tanque), tanque
plastico mévil (IBC), medicion de nivel en
aguas, medicion de flujo zanja/aliviade-

ro, estacion de bombeo/pozo de bombeo,
recipiente de desbordamiento de aguas
pluviales, demostracion

Tanque de almace-
namiento”

Aplicacion - Soélidos
a granel

Silo, bunker, trituradora, pila, demostracion

Silo®

Altura del depésito

Rango de medicion
recomendado, véa-
se el capitulo "Datos
técnicos"

minimo)

Distancia A (Valor Valor max. Ajuste maximo

maximo) 100 % corresponde
a 0.000 m

Distancia B (Valor Valor min. Ajuste minimo 0 %

corresponde a
120.000 m

Ajustes ampliados

Opcién de menu Parametro Seleccion Ajuste de fabrica
Unidad de tempe- °C, °F, K °C
ratura
Atenuacion Tiempo de integra- |0... 999 s Os
cion
5 Antena de trompeta de plastico, rosca con sistema de antena integrado,
brida con sistema de antena encapsulado
9 Brida con antena de lente
7 Antena de trompeta de plastico, rosca con sistema de antena integrado,
brida con sistema de antena encapsulado
8 Brida con antena de lente
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8 Sinopsis del menu

Opcion de menu

Linealizacion

Parametro Seleccion Ajuste de fabrica
Tipo de linealizacién |Lineal, tanque redondo horizontal, tanque | Lineal
- Liquido esférico, venturi, presa trapezoidal, rebosa-
dero rectangular, canal de Palmer-Bowlus,
muesca en V, rebosadero triangular
Tipo de linealizaciéon |Lineal, fondo cénico, fondo piramidal, fon- | Lineal

- producto a granel

do inclinado

Altura intermedia "h"

gués, italiano, neerlandés, ruso, chino,
japonés, turco, polaco, checo

Escala Magnitud de esca- | Magnitud de escala ( sin dimensién, masa, |Sin dimensién
lada volumen, altura, presion, flujo, otros)
Unidad de escala (seleccion de la unidad |-
segun el tamafio de escala, definida por el
usuario)
Formato de esca- #, #.#, #.45, # 3, # A #
lado
Escala Escala 100 % equivale a
0 % equivale a
Visualizacion Idioma del menu Aleman, inglés, francés, espafiol, portu- EL idioma se ajus-

ta durante la primera
operacion.

Representacion Un valor medido, valor medido y grafico de |Un valor medido
barras, dos valores medidos

Valores indicados Porcentaje, porcentaje linealizado, nivel Porcentaje

1,2 de llenado, distancia, escala, seguridad de
medicion, temperatura de la electrénica,
salida de corriente, salida de corriente 2

lluminacién ON, OFF On

Supresion de sefal
parasita

Supresion de sefial
parasita

Nueva creacién, ampliar, borrar todo

Fecha/Hora

Fecha/Hora

Fecha Fecha actual
Formato: 24 h, 12 h 24 h
Hora Hora actual

Modo de operacién

Modo de operacion

Modo de operacion 1: UE, Albania, An-
dorra, Azerbaiyan, Australia, Bielorrusia,
Bosnia y Herzegovina, Gran Bretafia, Is-
landia, Canada, Liechtenstein, Marruecos,
Moldavia, Ménaco, Montenegro, Nueva Ze-
landa, Macedonia del Norte, Noruega, San
Marino, Arabia Saudi, Suiza, Serbia, Tur-
quia, Ucrania, EE.UU.

Modo de operacion 2: Brasil, Japén, Corea
del Sur, Taiwan, Tailandia

Modo de operacioén 3: India, Malasia, Sud-
africa

Modo de operacion 4: Rusia

Modo de opera-
cion 1

Alimentacion de ten-
siéon

Alimentacién de energia permanente

Alimentacion de energia no permanente

Alimentacion de
energia permanente

NCR-86  Protocolo Modbus y Levelmaster
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Opcion de menu

Parametro Seleccion

Ajuste de fabrica

Copiar ajustes del
equipo

Leer del sensor, guardar en el sensor

Parametros espe-
ciales

Véase el resumen del menu individual al final del capitulo "Resumen del mend" del ma-

nual de instrucciones.

Reset
Opcién de menu Parametro Seleccion Ajuste de fabrica
Reset Reset Restablecer a los ajustes de fabrica, rei- -
niciar
24
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9 Anexo

9.1 Datos técnicos
Nota para equipos homologados

Para equipos homologados (p. ej. con aprobacién Ex) rigen los datos técnicos de las correspon-
dientes indicaciones de seguridad. Estos pueden diferir de los datos aqui aducidos por ejemplo
para las condiciones de proceso o para la alimentacién de tension.

Todos los documentos de homologaciéon se pueden descargar de nuestra pagina web.

Datos electromecanicos - version IP66/IP67

Prensaestopas M20 x 1,5 0 2 NPT

Seccién del cable (Bornes elasticos)

— Cable macizo, hilo 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
— Hilo con terminal 0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)

Alimentacion de tension
Tension de servicio 8...30VDC
Consumo de energia max 520 mW

Proteccion contra polarizacion inversa  Integrada
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