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1 Sobre o presente documento

1.1 Funcao

O presente manual fornece-lhe as informagdes necessarias para a
montagem, conexao e colocagao do dispositivo em funcionamento,
além de instru¢des importantes para a manutengéo, eliminagdo de
falhas e troca de componentes. Leia-o, portanto, antes do comis-
sionamento e guarde-o bem como parte do produto, préximo ao
dispositivo e sempre acessivel.

1.2 Grupo-alvo

Este manual destina-se a pessoal devidamente formado e qualifica-
do, deve ficar acessivel a esse pessoal e seu contetdo tem que ser
aplicado.

1.3 Simbologia utilizada

Informacgéo, nota, dica: este simbolo identifica informagdes adicio-
nais Uteis e dicas para um bom trabalho.

Nota: este simbolo identifica notas para evitar falhas, erros de fun-
cionamento, danos no dispositivo e na instalagao.

Cuidado: ignorar informagdes marcadas com este simbolo pode
provocar danos em pessoas.

Adverténcia: ignorar informag¢des marcadas com este simbolo pode
provocar danos sérios ou fatais em pessoas.

Perigo: ignorar informagbes marcadas com este simbolo provocara
danos sérios ou fatais em pessoas.

Aplicagcées em areas com perigo de explosao
Este simbolo indica informacdes especiais para aplicagbes em
areas com perigo de exploséo.

Lista
O ponto antes do texto indica uma lista sem sequéncia obrigatéria.

Sequéncia definida
Numeros antes do texto indicam passos a serem executados numa
sequéncia definida.

Eliminagao
Este simbolo indica informagbes especiais para aplicacdes para a
eliminagao.

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster
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2 Para sua seguranga

2 Para sua seguranca

2.1 Pessoal autorizado

Todas as agdes descritas nesta documentagéo s6 podem ser efe-
tuadas por pessoal técnico devidamente qualificado e autorizado.

Ao efetuar trabalhos no e com o dispositivo, utilize o equipamento
de protegao pessoal necessario.

2.2 Utilizagao conforme a finalidade

O NCR-86 ¢ um sensor para a medigédo continua de nivel de enchi-
mento.

Informacgdes detalhadas sobre a area de utilizagdo podem ser lidas
no capitulo "Descrigdo do produto".

A segurancga operacional do dispositivo s¢ ficara garantida se ele for
utilizado conforme a sua finalidade e de acordo com as informagoes
contidas no documentos e em eventuais instru¢des complementa-
res.

2.3 Adverténcia sobre uso incorreto

Se o produto for utilizado de forma incorreta ou ndo de acordo com
a sua finalidade, podem surgir deste dispositivo perigos especificos
da aplicagéo, por exemplo, um transbordo do reservatério, devido
a montagem errada ou ajuste inadequado. Isso pode causar danos
materiais, pessoais ou ambientais. Isso pode prejudicar também as
propriedades de protegéo do dispositivo.

2.4 Instrugées gerais de seguranga

O dispositivo atende aos padrdes técnicos atuais, sob observacao
dos respectivos regulamentos e diretrizes. Ele sé pode ser utilizado
se estiver em perfeito estado técnico e um funcionamento seguro
esteja garantido. A empresa proprietaria do dispositivo é responsa-
vel pelo seu funcionamento correto. No caso de uso em produtos
agressivos ou corrosivos que possam danificar o dispositivo, o
usuario tem que se assegurar, através de medidas apropriadas, do
seu funcionamento correto.

E necessario observar as instrucdes de seguranca contidas neste
manual, os padrdes nacionais de instalagao e os regulamentos
vigentes relativos a seguranga e a prevengao de acidentes.

Por motivos de seguranga e garantia, interven¢des que forem além
dos manuseios descritos no manual s6 podem ser efetuadas por
pessoal autorizado por nés. Modificagdes feitas por conta propria
sao expressamente proibidas. Por motivos de seguranca, s6 podem
ser usados acessorios indicados por nos.

Para evitar perigos, devem ser respeitadas as sinalizagbes e instru-
¢Oes de seguranca fixadas no dispositivo.

A baixa poténcia de transmiss&o do sensor de radar encontra-se
muito abaixo dos valores-limites internacionalmente admissiveis. Se
os Dispositivos forem utilizados corretamente, conforme a finalida-

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster 5
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de, ndo ha perigo de danos a saude. No capitulo "Dados técnicos"
pode ser consultada a faixa de banda da freqiiéncia de medigéo.

2.5 Modo operacional - Sinal de radar

Através do modo operacional sdo definidos os ajustes especificos
do pais ou da regido. O modo operacional precisa obrigatoriamente
ser definido no inicio do comissionamento no menu de configuragao,
através da respectiva ferramenta de configuragao.

Cuidado:

O funcionamento do aparelho requer que o respectivo modo
operacional seja selecionado. Sendo assim, ndo se procedendo
desta forma se pratica uma infragéo as disposicdes das homologa-
¢Oes técnicas para transmisséo por radio do pais ou da regido em
questao.

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster
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3 Descrigéo do produto

Volume de fornecimento

Placa de caracteristicas

Documentos e software

Estrutura do sistema
eletrénico

3 Descrigcao do produto

3.1 Construcao

Séao fornecidos os seguintes componentes:

e Sensor de radar, eventualmente com acessorios necessarios
— Molas de prato (em modelo com flange com sistema de
antena blindado)"
— Chave Allen (em aparelhos com suporte giratério)
— Acessorio opcional

e Folheto informativo "PINs e cédigos" com:
— Cadigo de acesso Bluetooth

e Folheto informativo "Access protection" com:
— Cadigo de acesso Bluetooth
— Codigo de acesso de emergéncia Bluetooth

e Documentacao

Guia rapido NCR-86

Instrugdes para componentes opcionais do dispositivo
Homologacéo de radiotransmissao

Se for o caso, outros certificados

Informacao:

Neste manual sao descritas também caracteristicas opcionais do
dispositivo. O respectivo volume de fornecimento depende da espe-
cificacdo da encomenda.

A placa de caracteristicas contém os dados mais importantes para a
identificagé@o e para a utilizagéo do dispositivo:

Tipo de dispositivo

Informagdes sobre homologacgdes

Informagdes sobre a configuragéo

Dados técnicos

Numero de série do dispositivo

Cédigo Q para identificagdo do aparelho

Cédigo numérico para o acesso Bluetooth (opcional)
Informagdes do fabricante

Maiores informagdes podem ser encontradas em nosso site.

L& vocé encontrara a documentagdo e mais informacgdes sobre o
dispositivo.

O aparelho contém em suas camaras da caixa dois diferentes siste-
mas eletrénicos:

e O sistema eletrénico Modbus para a alimentacdo e a comunica-
¢ao com a Modbus-RTU

" Sobre o uso, vide capitulo "Instrugdes de montagem, vedagao para o
processo"

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster



3 Descrigao do produto B_INMASTER

e O sistema eletronico do sensor para as tarefas de medigédo
propriamente ditas

Fig. 1: Posigcdo dos sistemas eletronicos Modbus e do sensor

1 Sistema eletrénico Modbus
2 Sistema eletrénico do sensor

3.2 Modo de trabalho
Area de aplicagdo O NCR-86 é um sensor de radar para a medigédo continua de nivel
de enchimento de produtos liquidos e sélidos sob condigdes varia-

das de processo.

Sistemas de antena O dispositivo esta disponivel com diferentes sistemas de antena:

8 NCR-86 « Protocolo Modbus e Levelmaster
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3 Descrigéo do produto

Principio de funciona-
mento

Configuragao local

Configuragao sem fio

2

®

7
%A

Fig. 2: Sistemas de antena NCR-86

Antena de plastico tipo corneta

Rosca com sistema de antena integrado
Flange com sistema de antena blindado
Conexd&o higiénica

Antena tipo corneta

Flange com antena lentiforme

5
:

OGN WN =

O dispositivo envia através de sua antena um sinal de radar conti-
nuo, modulado por frequéncia. A frequéncia deste sinal altera-se em
forma de dentes de serra. O sinal enviado € refletido pela superficie
do produto de enchimento e captado pela antena como eco. Essa
alteragao de frequéncia € proporcional a distancia e convertida ao
nivel de enchimento.

3.3 Configuragao
A configuragéo local do aparelho correr através da unidade de visua-
lizagdo e configuragao integrada.

Nota:
A caixa com unidade de visualizagado e configuragao pode ser girada
em 360° a fim de permitir uma leitura e configuragéo ideais.

Dispositivos com mdédulo Bluetooth integrado podem ser configura-
dos sem fio, através de um smartphone/tablet (iOS ou Android).

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster 9
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Embalagem

Transporte

Inspegao apos o trans-
porte

Armazenamento

Temperatura de transpor-
te e armazenamento

Fig. 3: Conexdo sem fio com aparelhos de configuracdo padrées com Blue-
tooth integrado LE

1 Sensor

2 Smartphone/tablete

3.4 Embalagem, transporte e armazenamento

O seu dispositivo foi protegido para o transporte até o local de
utilizag&o por uma embalagem. Os esforgos sofridos durante o
transporte foram testados de acordo com a norma ISO 4180.

A embalagem do dispositivo é de papeldo, € ecoldgica e pode ser
reciclada. Em modelos especiais € utilizada adicionalmente espuma
ou folha de PE. Elimine o material da embalagem através de empre-
sas especializadas em reciclagem.

Para o transporte tém que ser observadas as instrugdes apresen-
tadas na embalagem. A ndo observancia dessas instrucées pode
causar danos no dispositivo.

Imediatamente apos o recebimento, controle se o produto esta com-
pleto e se ocorreram eventuais danos durante o transporte. Danos
causados pelo transporte ou falhas ocultas devem ser tratados do
modo devido.

As embalagens devem ser mantidas fechadas até a montagem do
dispositivo e devem ser observadas as marcas de orientagéo e de
armazenamento apresentadas no exterior das mesmas.

Caso néo seja indicado algo diferente, guarde os dispositivos emba-
lados somente sob as condigdes a seguir:

Nao armazenar ao ar livre

Armazenar em lugar seco e livre de po
N&o expor a produtos agressivos
Proteger contra raios solares

Evitar vibragbes mecanicas

e Consulte a temperatura de armazenamento e transporte em
"Anexo - Dados técnicos - Condigbes ambientais"
e Umidade relativa do ar de 20 ... 85 %

10
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BINYASTER 3 Descrigao do produto

Suspender e transportar No caso de peso de dispositivos acima de 18 kg (39.68 Ibs), devem
ser usados dispositivos apropriados e homologados para suspendé-
-los ou transporta-los.

NCR-86 ¢ Protocolo Modbus e Levelmaster 11



4 Colocar em funcionamento - os passos mais importantes BINMASTER

4 Colocar em funcionamento - os passos
mais importantes
Preparar

O que? Como?

Identificar sensor Ler o cédigo QR na placa de caracte-
risticas, controlar os dados do sensor

Montar e conectar o

sensor Liquidos Produtos sélidos

Selecionar configuragao

Méoédulo de visualizagao e confi- App de configuragao?
guragao
ém
Parametrizar sensor
Liquidos Produtos sélidos

Introduzir o tipo de produto, aplicagao, altura do reservatorio, calibragéo e
modo operacional

S
Cont_ro_lar o valor de
medigdo Visualizagoes Emitir
2.085 “
o il
m
Sensor

2 Download através de Apple App Store, Google Play Store, Baidu Store

12 NCR-86 « Protocolo Modbus e Levelmaster
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Protecao contra umidade

A\

Condigoes do pro- ﬁ
cesso

Second Line of Defense

5 Montar

5.1 Informacgodes gerais

Proteja seu dispositivo contra a entrada de umidade através das
seguintes medidas:

o Utilize o cabo apropriado (vide capitulo "Conectar a alimentagdo
de tensdo")
Apertar a prensa-cabo ou conector de encaixe firmemente
Conduza para baixo o cabo de ligagdo antes da prensa-cabo ou
conector de encaixe

Isso vale principalmente na montagem ao ar livre, em recintos com
perigo de umidade (por exemplo, através de processos de limpeza)
e em reservatorios refrigerados ou aquecidos.

Nota:
Certifique-se se durante a instalagdo ou a manutengao ndo pode
entrar nenhuma humidade ou sujeira no interior do dispositivo.

Para manter o grau de protecdo do dispositivo, assegure-se de
que sua tampa esteja fechada durante a operacéo e, se for o caso,
travada.

Nota:

Por razdes de seguranca, o dispositivo s6 pode ser utilizado dentro
das condigbes admissiveis do processo. Informagdes a esse respei-
to podem ser encontradas no capitulo "Dados técnicos" do manual
de instrucdes na placa de caracteristicas.

Assegure-se, antes da montagem, de que todas as pegas do dis-
positivo que se encontram no processo sejam apropriadas para as
condicdes que regem O processo.

Entre elas, especialmente:
e Peca ativa na medicéo

o Conexao do processo
e \Vedagao do processo

Sao condig¢des do processo especialmente:

Pressao do processo

Temperatura do processo
Propriedades quimicas dos produtos
Abraséo e influéncias mecéanicas

De forma padréo, o NCR-86 ist é separado do processo por sua
blindagem de plastico da antena.

Opcionalmente, o aparelho esta disponivel com uma Second Line
of Defense (SLOD), uma segunda separacéo do processo, que se
encontra como passagem vedada para gases entre o médulo do
processo e o sistema eletronico. Isso significa uma segurancga adi-
cional contra a entrada de produto do processo no aparelho.

NCR-86 ¢ Protocolo Modbus e Levelmaster 13
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Elemento de filtragem

A

Alinhamento da caixa

5.2 Propriedades da caixa
O elemento filtrante na caixa serve para ventila-la.

Para uma ventilagao eficaz, o elemento filtrante deve estar sempre
livre de acumulos. Portanto, monte o dispositivo de modo que o
elemento filtrante fique protegido de acumulos.

Nota:

N&o utilize um lava-jato para limpar as caixas com graus de prote-
¢do padrao. O elemento filtrante poderia ser danificado e a umidade
poderia penetrar na caixa.

Fig. 4: Posicdo do elemento filtrante dependendo da caixa

1 Elemento de filtragem
2 Caixa de duas camaras de plastico
3 Aluminio - duas camaras

A caixa do NCR-86 pode ser completamente girada em 360°. Isso
permite a leitura ideal do display e facilita a entrada do cabo.®

Em caixas de plastico ou de ago inoxidavel eletropolido, isso pode
ser feito sem necessidade de ferramentas.

No caso de caixas de aluminio, é necessario soltar um parafuso de
travamento para poder girar. Vide a ilustragdo a seguir:

Fig. 5: Posigao do parafuso de retengdo, dependendo da caixa

1 Parafuso de retengdo

2 Aluminio-uma cdmara

3 Aluminio - duas cadmaras

Proceda da seguinte maneira:

1. Soltar o parafuso de retengéo (chave Allen, tamanho 2,5)
2. Girar a caixa para a posi¢ao desejada

3 Nenhuma limitagdo da rotagao por batente

14
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A

Travamento da tampa

3. Aperte novamente o parafuso de retengao (torque: vide capitulo
"Dados técnicos").

Nota:

Quando a caixa é girada, a polarizagao se altera. Portanto, observe
também as instrugbes sobre a polarizagao no capitulo "Instru¢cbes
de montagem".

Em caixa de aluminio, a tampa da caixa pode ser travada com um
parafuso. Isso protege o dispositivo contra uma abertura nao autori-
zada da caixa.

Fig. 6: Posigcao do parafuso de retengado, dependendo da caixa
1 Parafuso de retengdo

2 Aluminio-uma cadmara

3 Aluminio - duas cdmaras

Para fixar a tampa, proceda do seguinte modo:

1. Enroscar a tampa na caixa firmemente com a méao

2. Desenroscar completamente o parafuso de retengéo da caixa
com uma chave de boca de tamanho 4

3. Controle se deixou de ser possivel girar a tampa
Para destravar a tampa, proceda na sequéncia inversa.
Nota:

O parafuso de retengéo possui dois furos transversais na cabega
para que possa ser adicionalmente selado.

5.3 Preparagao para a montagem do suporte de
montagem

O suporte de montagem é fornecido opcionalmente como acessorio

solto da antena de plastico tipo corneta. Ele tem que ser aparafusa-

do no sensor com os trés parafusos Allen M5 x 10 e as arruelas de

pressao:

e Ferramenta necessaria: chave Allen, tamanho 4

e Torque maximo de aperto: vide capitulo "Dados técnicos".

Para aparafusar o arco no sensor sédo possiveis duas diferentes
variantes, vide a figura a seguir:

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster 15
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Fig. 7: Suporte de montagem para aparafusamento no sensor

1 Variante 1: inclinagdo ajustavel de forma escalonada
2 Variante 2: inclinagado ajustavel de forma continua

A depender da variante selecionada, o sensor pode ser girado no
arco da seguinte maneira:

e Caixa de uma camara
— Inclinagédo em trés passos de 0°, 90° e 180°
— Inclinagéo 180° ajuste continuo

e Caixa de duas camaras
— Inclinagdo em dois passos de 0° e 90°
— Inclinagdo 90° ajuste continuo

Fig. 9: Rotagdo na montagem vertical no teto

16
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5 Montar

Suporte de montagem

Suporte de montagem -
montagem no teto

Suporte de montagem -
montagem na parede

5.4 Variantes de montagem antena de plastico
tipo corneta

O suporte de montagem opcional permite uma montagem facil do
dispositivo na parede, no teto ou em uma lanca. Ele oferece prin-
cipalmente uma possibilidade muito simples e efetiva de alinhar o
sensor em relagao a superficie do produto sélido.

Ele encontra-se a disposi¢ao nos seguintes modelos:

e Comprimento 300 mm
e Comprimento 170 mm

Nota:

Para o funcionamento seguro do dispositivo, &€ necessaria uma
montagem estavel e permanente em uma superficie com capacida-
de suficiente de carga (concreto, madeira, ago, etc.). Leve isto em
consideragéo ao escolher o local de montagem e utilize materiais de
fixacdo adequados (parafusos, buchas, bragadeiras de tubos, etc.).

De forma padrédo, a montagem do arco é feita no teto na posigéo
vertical.

Isto permite girar o sensor até 180° para um alinhar e um girar cor-
retos para uma conexao ideal.

Fig. 10: Montagem no teto através de um suporte de montagem com 300 mm
de comprimento

Como alternativa a montagem do arco é feita horizontalmente ou
inclinada na parede.

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster 17
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Fig. 11: Montagem horizontal na parede com suporte de montagem de
170 mm de comprimento
Fig. 12: Montagem na parede em parede inclinada por meio de montagem de
arco com 300 mm de comprimento
Flange Para a montagem do aparelho sobre uma luva encontram-se dois

modelos a disposigao:

e Flange de capa combinada
e Flange adaptador

Flange de capa combinada:

O flange de capa combinado € adequado para flanges de reservato-
rio DN 80, ASME 3" e JIS 80. Ele n&o possui vedagéo para o sensor
de radar e s6 pode ser usado sem pressdo. Em aparelhos com
caixa de uma camara, ele pode ser montado posteriormente. Isso
ndo é possivel na caixa de duas camaras.

18
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Fig. 13: Flange de capa combinada
1 Flange de capa combinada

Flange adaptador:
O flange adaptador esta disponivel a partir de DN 100, ASME 3" e
JIS 100. Ele ¢é ligado de forma fixa ao sensor de radar e vedado.

Fig. 14: Flange adaptador

1 Parafuso de uniao
2 Flange adaptador
3 Vedagao do processo

5.5 Instrugcdes de montagem

Sensores de radar para medigéo de nivel emitem ondas eletromag-
néticas. A polarizacéo é a diregdo do componente elétrico dessas
ondas. Ela é marcada por uma nervura na caixa, vide desenho a
seguir:

Fig. 15: Posigdo da polarizagédo
1 Barra para caracterizagdo da polarizagao
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Superficie de medigao

Posicdao de montagem -
liquidos

o

Girar a caixa altera a polarizagao e também o efeito do dos ecos
falsos sobre o valor de medigao.

Nota:

Portanto, preste atencédo na posigcéo da polarizagdo ao montar ou ao
fazer mudancas subsequentes. Fixe a caixa para evitar a altera-
¢éao das propriedades de medigéo (vide capitulo "Propriedades da
caixa").

Os sensores de radar emitem seu sinal de medigéo na forma de um
I6bulo. Dependendo da distancia e do tamanho da antena (angulo
de reflexdo), o resultado é uma superficie de medigao de tamanho
diferente, que pode ser representado aproximadamente como um
circulo. Deve-se observar que as instalagdes fora da superficie

de medigao calculada também podem gerar reflexos, pois isso
representa apenas a area de maior densidade de energia do sinal
de radar.

Representa- |Distancia Diametro da superficie de medicao a de-
cao pender do tamanho da antena (angulo de
reflexao)
G%, %a NPT | G1%, 1% NPT |80 mm, 3"
(14°) (7°) (3°)
Tm 0,25m 0,12 m 0,1m
2m 0,5m 0,25 m 0,1m
3m 0,75 m 0,25m 0,15 m
5m 1,2m 0,35 m 0,25m
8m 2m 1m 0,4 m
10m 24m 1,2m 0,5m
20m 4,8 m 24 m 1m
30m 7,25m 3,5m 1,5m

Monte o aparelho numa posic¢ao distante pelo menos 200 mm
(7.874 in) da parede do reservatério. Se o aparelho for montado no
centro de tampas céncavas ou redondas, podem surgir ecos multi-
plos, que podem ser suprimidos através de uma devida calibracao
(vide "colocagdo em funcionamento").

Nota:

Se néo for possivel manter esta distancia, deve-se realizar a supres-
sdo de sinais de interferéncia durante o comissionamento, principal-
mente se houver perigo de aderéncias na parede do reservatorio.?

4 Neste caso, recomenda-se repetir a supresséo de sinais de interferéncia
em um momento posterior, com as aderéncias.

20
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Fig. 16: Montagem do sensor de radar em teto de reservatério redondo

Em reservatérios com fundo conico, pode ser vantajoso montar o
dispositivo no centro do reservatorio, pois assim é possivel uma
medigao até o fundo.

/\
/'
Y A S

Fig. 17: Montagem do sensor de radar em reservatérios com fundo cénico

Posigao de montagem - Montar o aparelho numa posigéo distante da parede do reservatorio
sélidos em pelo menos 200 mm (7.874 in).

Fig. 18: Montagem do sensor de radar no teto de reservatério
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Nota:

Se néo for possivel manter esta disténcia, deve-se realizar a supres-
sdo de sinais de interferéncia durante o comissionamento, principal-
mente se houver perigo de aderéncias na parede do reservatorio.”

A faixa de medigdo do NCR-86 comeca fisicamente com a extremi-
dade da antena.

Entretanto, a calibragdo de Min./Max. inicia-se matematicamente
com o nivel de referéncia, que tem localizagéo diferente, dependen-
do da versao do sensor.

Antena de plastico tipo corneta:
O nivel de referéncia € a superficie de vedagéo no lado de baixo.

Rosca com sistema de antena integrado:
O nivel de referéncia é a superficie de vedagao, embaixo, no sexta-
vado.

Flange com sistema de antena blindado:
O nivel de referéncia € o lado inferior do revestimento do flange.

Conexao higiénica:
O nivel de referéncia encontra-se no anel térico na borda frontal da
antena.

Antena tipo corneta:
O nivel de referéncia é a superficie de vedagao no sextavado ou o
lado de baixo do flange.

Flange com antena lentiforme:

O nivel de referéncia é o lado inferior do flange.

O grafico a seguir mostra a posi¢éo do nivel de referéncia em dife-
rentes modelos de sensor.

5 Neste caso, recomenda-se repetir a supressao de sinais de interferéncia
em um momento posterior, com as aderéncias.
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Fig. 19: Posigcdo do nivel de referéncia

Nivel de referéncia

Antena de plastico tipo corneta
Conex&o roscada

Conex&o com flange

Conexé&o higiénica

Antena tipo corneta

Flange com antena lentiforme

NO O WN

Nao monte o aparelho sobre ou no fluxo de enchimento. Assegure-
se de que seja detectada a superficie do produto e nédo o seu fluxo

de entrada.

Fig. 20: Montagem do sensor de radar no fluxo de entrada do produto

Em geral, vale o seguinte: a montagem néo pode ser efetuada muito
proxima ao fluxo de entrada do produto ou acima dele, pois o sinal

de radar pode sofrer interferéncias.

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster

23




5 Montar B_’”m

Silo com enchimento por cima:

A posicdo de montagem ideal é em frente ao enchimento. A fim de
evitar muita sujeira na antena, deve-se escolher a maior distancia
possivel para um filtro ou aspirador de pé6.

Fig. 21: Montagem do sensor de radar com fluxo de entrada do produto -
enchimento por cima

Silo com enchimento lateral:

A posicdo de montagem ideal é ao lado do enchimento. A fim de
evitar muita sujeira na antena, deve-se escolher a maior distancia
possivel para um filtro ou aspirador de pé6.
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Fig. 22: Montagem do sensor de radar no fluxo de entrada do produto - enchi-
mento lateral

Montagem em luva - lu- Na montagem em luva, a luva deveria ser o mais curta possivel
vas curtas e sua extremidade deveria ser arredondada. Isso reduz reflexdes
falsas pela luva.

Na conexao com rosca, a borda da antena deveria ficar na luva pelo
menos 5 mm (0.2 in) saliente.
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Montagem em luva - lu-

vas mais longas

e

ca.5mm
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Fig. 23: Montagem em luva de tubo recomendada dos diferentes modelos do
NCR-86

Antena de plastico tipo corneta

Rosca com sistema de antena integrado
Flange com sistema de antena blindado
Antena tipo corneta

Flange com antena lentiforme

ca. 5mm

GNwWN =

No caso de boas propriedades de reflexdo do produto, o NCR-86
pode ser montado também em luvas de tubo mais longas que a
antena. A extremidade da luva deveria ser, nesse caso, lisa e sem
rebarbas e, se possivel, até arredondada.

Nota:

Na montagem em luva mais longa, recomendamos realizar uma su-
pressao de sinais de interferéncia (vide capitulo "Parametrizagéao").
Dessa maneira, o dispositivo € adequado as caracteristicas técnicas
de medigao da luva.

Valores recomendados para o comprimentos das luvas podem ser
consultados na figura ou nas tabelas a seguir. Os valores sao deri-
vados de aplicacdes tipicas. S&o possiveis também comprimentos
maiores que as dimensdes recomendadas, entretanto, devem ser

consideradas as condigdes locais.

26

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster



BIMASTER

5 Montar

®

=

I

@

®

Fig. 24: Montagem em luva de tubo com medidas divergentes de diferentes
modelos do NCR-86

GO wWN =

Antena de plastico tipo corneta
Rosca com sistema de antena integrado
Flange com sistema de antena blindado
Antena tipo corneta
Flange com antena lentiforme

Antena de plastico tipo corneta

Diametro da luva "d"

Comprimento da luva "h"

80 mm 3" <400 mm <15.8in
100 mm 4" <500 mm <19.7in
150 mm 6" <800 mm <31.5in

Rosca com sistema de antena integrado

Diametro da luva "d"

Comprimento da luva "h"

40 mm 1%" <150 mm <59in
50 mm 2" <200 mm <79in
80 mm 3" <300 mm <11.8in
100 mm 4" <400 mm <15.8in
150 mm 6" <600 mm <236in

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster
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Flange com sistema de antena blindado

BINMASTER

Diametro da luva "d" Comprimento da luva "h"
50 mm 2" <200 mm <79in
80 mm 3" <400 mm <15.8in
100 mm 4" <500 mm <19.7in
150 mm 6" <800 mm <31.5in

Antena tipo corneta

Diametro da luva "d" |Comprimento da lu- Diametro externo reco-
va "h" mendado pela antena

40 mm 1%" <100 mm [<£3.9in 40 mm 1%"

50 mm 2" <150 mm [<59in 48 mm 2"

80 mm 3" <300 mm |<£11.8in 75 mm 3"

Flange com antena lentiforme

Diametro da luva "d"
100 mm 4"
150 mm 6"

Comprimento da luva "h"
<19.7in
<31.5in

<500 mm

<800 mm

O dispositivo esta disponivel também com flange e sistema de ante-
na blindado. Nesse modelo, o anel de PTFE do encapsulamento da
antena tem, ao mesmo tempo, a fungao de vedagao do processo.

Fig. 25: NCR-86 com flange e sistema de antena blindado

1 Anel de PTFE
2 Blindagem da antena

Nota:

Flanges revestidos de PTFE apresentam, ao longo do tempo, uma
perda de tensdo, caso haja grandes mudancas de temperatura. Isto
pode influenciar negativamente as propriedades de vedacao.

Para que isso seja evitado, utilize na montagem as arruelas de pres-
sdo fornecidas, que sdo adequadas para os parafusos necessarios
para o flange.

Para uma vedagéo eficaz, proceda da seguinte maneira:

28
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Montagem adaptador de
rosca PTFE

1. Utilize o numero de parafusos correspondente a quantidade de
orificios do flange

2. Coloque as arruelas de pressao como descrito anteriormente

e
LM

Fig. 26: Uso de molas de prato

1 Mola de prato
2 Superficie de vedagdo

3. Apertar os parafusos com o torque de aperto requerido (vide
capitulo "Dados técnicos", "Torques de aperto")

Nota:

Recomendamos reapertar regularmente os parafusos, de acordo
com a pressao e a temperatura do processo. Dessa forma, séo
mantidas as propriedades de vedagéo do encapsulamento da ante-
na em relagdo ao processo.

Para o NCR-86 com rosca G1%2 ou 1% NPT, estao disponiveis
adaptadores de rosca de PTFE. Isto faz com que PTFE seja o Unico
material que entra em contato com o produto.
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Fig. 27: NCR-86 com adaptador de rosca de PTFE (exemplo: NCR-86 com
Rosca G1%)

Sensor

anel térico (do lado do sensor)
Adaptador de rosca PTFE

Vedacgéo plana (no lado do processo)
Luva para soldagem

SW 60
(2.36")

GaNwWN =

Para a montagem do adaptador de rosca de PTFE, proceda da
seguinte maneira:

1. Remova a vedagéo plana Klingersil da rosca do dispositivo

Informacgao:
No modelo NPT do adaptador de rosca, ndo é necessaria a vedagao
plana Klingersil.

2. Coloque o anel térico (2) fornecido no adaptador de rosca, no
lado do sensor

3. Coloque a vedacéao plana (4) fornecida na rosca do adaptador,
no lado do processo

Informacgao:
No modelo NPT do adaptador de rosca, ndo é necessaria a vedagao
plana no lado do processo.

4. Enrosque o adaptador de rosca pelo sextavado na luva para
soldagem. Torque de aperto: vide capitulo "Dados técnicos",
"Torques de aperto".
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reservatoério

A

Componentes do reser-
vatério

5. Enrosque o sensor pelo sextavado no adaptador de rosca.
Torque de aperto: vide capitulo "Dados técnicos", "Torques de
aperto".

Dispositivos com uma faixa de temperatura a partir de 200 °C tém
um espagador para o desacoplamento térmico. Ele se encontra
entre a conexao de processo e a caixa do sistema eletrénico.

Nota:
Uma montagem incorreta do dispositivo pode anular o efeito desse
desacoplamento térmico. Isso pode causar danos na eletrénica.

Portanto, assegure o desacoplamento efetivo da temperatura
através da inclusédo do espagador no isolamento do reservatério
somente até o maximo de 40 mm, vide figura a seguir.

(157"

max. 40 mm

/D

=W

Fig. 28: Montagem do dispositivo em reservatorios isolados

1 Isolagao do reservatério
2 Espacador para desacoplamento térmico
3 Caixa do sistema eletrénico

O local de montagem do sensor de radar deveria ser selecionado de
tal modo que nenhum componente interno do reservatério se cruze
com os sinais de radar.

Componentes do reservatério, como escadas, interruptores limita-
dores, serpentinas de aquecimento, reforgos do reservatério, etc.
nao gerem ecos falsos e nao desviem o eco Uutil. Prestar atengéo
ao projetar a posicdo de medigédo para que o caminho dos sinais de
radar para o produto "esteja livre" tanto quanto possivel.

Caso haja anteparos montados no interior do reservatério, efetuar
uma supresséao de sinais de interferéncia durante a colocagdo do
dispositivo em funcionamento.

Caso anteparos grandes no reservatorio, como, por exemplo,
travessas e suportes causarem ecos falsos, isso pode ser atenuado
através de medidas adicionais. Pequenas chapas, montadas de
forma inclinada sobre os anteparos, "dispersam" os sinais de radar,
evitando assim de forma eficaz uma reflexao direta de ecos falsos.
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Alinhamento - liquidos

Alinhamento - produtos
sélidos
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Fig. 29: Cobrir os perfis lisos com defletores

Alinhe o aparelho em liquidos de forma mais perpendicular possivel
em relacéo a superficie do produto, a fim de atingir resultados ideais
na medicao.

| V.

Fig. 30: Alinhamento em liquidos

Em um silo cilindrico com saida cbnica, a montagem ocorre entre
um terco e a metade do raio do reservatoério (vide desenho a seguir).

r

Ifar..for

Fig. 31: Posigdo de montagem e alinhamento
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Alinhe o aparelho de forma que o sinal do radar de tal modo que o

sinal de radar atinja o nivel mais baixo do reservatério. Com isto é
possivel detectar todo o volume do reservatorio.
Sugestao:

A forma mais simples ¢é alinhar o dispositivo com o suporte giratério
opcional. Determine o angulo de inclinagdo adequado e controle o
alinhamento com auxilio da fungéo de alinhamento no app de confi-
guragao, no dispositivo.

De forma alternativa o angulo de inclinagédo pode ser determinado
com o desenho a seguir e a tabela. Ele depende da distancia de
medigao "d" e a distancia "a" entre o centro do reservatorio e a
posicao de montagem.

Controle o alinhamento com um nivel de bolha de agua adequado.

\
\ \
\

Fig. 32: Determinag&o do &ngulo de inclinagdo para alinhamento do NCR-86

Distancia d (m) 2° 4° 6° 8° 10°
2 0,1 0,1 0,2 0,3 0,4
4 0,1 0,3 0,4 0,6 0,7
6 0,2 0,4 0,6 0,8 11
8 0,3 0,6 0,8 1,1 1,4
10 0,3 0,7 11 1,4 1,8
15 0,5 1 1,6 2,1 2,6
20 0,7 1,4 2,1 2,8 3,5
NCR-86 + Protocolo Modbus e Levelmaster
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Distancia d (m) 2° 4° 6° 8° 10°
25 0,9 1,7 2,6 3,5 4,4
30 1 21 3,2 4,2 53
35 1,2 2,4 3,7 4,9 6,2
40 1,4 2,8 4,2 5,6 71
45 1,6 3,1 4,7 6,3 7,9
50 1,7 3,5 53 7 8,8
60 21 4,2 6,3 8,4 10,5
70 2,4 49 73 9,7 12,2
80 2,8 5,6 8,4 111 13,9
90 3,1 6,3 9,4 12,5 15,6
100 3,5 7 10,5 13,9 17,4
110 3,8 7,7 11,5 15,3 19,1
120 4,2 8,4 12,5 16,7 20,8
Exemplo:
Num reservatério com atura de 20 m, a posi¢gédo de montagem do
aparelho é 1,4 m a partir do centro do reservatério.
Na tabela pode ser lido um angulo de inclinagdo necessario de 4°.
Para ajustar o angulo de inclinagdo com o suporte rotativo, proceder
da seguinte maneira:
1. Soltar os parafusos de fixagéo do suporte giratério dando uma
volta. Para tal utilizar uma chave Allen, tamanho 5.
Fig. 33: NCR-86 com suporte movel
1 Parafusos de fixagdo (6 unidades)
2. Alinhar o aparelho, controlar o angulo de inclinagcao
® Nota:
1 O angulo maximo de inclinagdo do suporte rotativo (suporte esca-
moteavel) é de aprox.10°
3. Apertar novamente os parafusos de fixagéo, torque maximo:
vide capitulo "Dados técnicos"
Agitadores Agitadores no reservatério podem refletir o sinal de medigdo e assim

levar a medigdes incorretas indesejadas.
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Formacao de espuma

A

Taludes

Nota:

Para que isso seja evitado, deveria ser efetuada uma supressao
de sinais de interferéncia com o agitador em funcionamento. Isso
garante que as reflexdes de interferéncia do agitador sejam salvas
em diferentes posigoes.

L

Q:Q

="

Fig. 34: Agitadores

Através do enchimento, de agitadores e outros processos no
reservatorio, pode ocorrer na superficie do produto a formagéao de
espuma, em parte muito compacta. Essa espuma pode amortecer
significativamente o sinal enviado.

Nota:

Se ocorrerem erros de medi¢ao causados por espuma, deveriam
ser utilizadas antenas de radar de maior tamanho possivel ou, como
alternativa, sensores com radar guiado.

Taludes podem ser controlados através de varios sensores, que
podem ser fixados, por exemplo, nas travessas do guindaste. No
caso de troncos de cones, faz sentido alinhar os sensores da forma
mais perpendicular possivel a superficie do produto.

Os sensores ndo geram interferéncias entre si.

Informacao:

Nessas aplicacdes deve-se levar em consideragéo que 0s sensores
de radar foram concebidos para alteragdes relativamente lentas do
nivel. Observe, portanto, no uso em pegas méveis, as caracteristi-
cas de medigao do dispositivo (vide capitulo "Dados técnicos").
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varias camaras

A

Fig. 35: Sensores de radar numa travessa do guindaste

As paredes divisorias em silos com varias camaras sao frequente-
mente construidas com chapas trapezoidais para garantir a estabili-
dade necessaria.

Nota:

Se o sensor de radar for montado muito préoximo de tal parede,
podem ocorrer reflexdes de interferéncia consideraveis. Para evitar
isso, o0 sensor deve ser instalado com maior distancia possivel das
paredes divisorias.

A posicao ideal de instalagéo do dispositivo €, portanto, na parede
externa do silo. O sensor deve ser alinhado com o ponto de esvazia-
mento no centro do silo. Isto pode ser atingido, por exemplo, usando
o suporte de montagem.

Fig. 36: Montagem e alinhamento em silos de varias cdmaras
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Depoésitos de po - cone-
xao de ar de limpeza

Fig. 37: Montagem e alinhamento em silos de varias cdmaras

Para evitar incrustagbes e o depdsito de pd na antena, o aparelho
néo deveria ser montado diretamente na exaustéo de p6 do reser-
vatorio.

A fim de proteger o aparelho contra incrustagées, sobretudo quando
existe grande formagao de condensado, € recomendavel fazer uma
limpeza com ar.

Antena de plastico tipo corneta:

Para o NCR-86 com antena de plastico tipo corneta existe a disposi-
¢ao opcionalmente conexao de ar de limpeza. A estrutura diferencia-
se conforme o modelo do flange, vide graficos a seguir.

—_—

Fig. 38: Antena de plastico tipo corneta com flange de capa
1 Conexao de ar de limpeza
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Medicao no by-pass

Fig. 39: Antena de plastico tipo corneta com flange adaptador
1 Conexdo de ar de limpeza

Flange com antena lentiforme:

O NCR-86 com antena lenticular integrada em um flange metalico
esta equipado de forma padrdo com uma conexao de ar de limpeza,
vide grafico a seguir.

Fig. 40: Lente de antena emoldurada em metal
1 Conexao de ar de limpeza

Os detalhes da conexéo de ar de limpeza encontram-se no capitulo
"Dados técnicos".

5.6 Arranjos de medigao - by-pass

Um by-pass consiste em um tubo vertical com conexdes do proces-
so laterais. Ele € montado em um reservatério, por fora, como vaso
comunicante.

O NCR-86 com tecnologia de 80 GHz é adequada de forma padréao
para a medigao de nivel de enchimento sem contato com o produto
em um by-pass desse tipo.
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Estrutura do by-pass
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Fig. 41: Estrutura do by-pass
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Sensor de radar

Marcacéo da polarizagdo

Flange do aparelho

Distancia entre o nivel de referéncia do sensor e a unido de tubo superior
Disténcia das uniées de tubo

Vélvula esférica com passagem completa

Instrugoes e requisitos Instrugdes para o alinhamento da polarizagao:

para o by-pass °
L]

Observar a marca da polarizagéo no sensor
A marcagéo tem que se encontrar no mesmo nivel das unides
dos tubos com o reservatorio

Instrugoes para a medigao:

O ponto 100 % nao pode se encontrar acima da unido superior
do tubo com o reservatério

O ponto 0 % nao pode se encontrar abaixo da uniéo inferior do
tubo para o reservatério

Distancia minima do nivel de referéncia do sensor e a borda de
cima do acoplamento superior do tubo > 200 mm

O didmetro da antena do sensor deveria corresponder no
maximo possivel ao diametro interno do tubo

E recomendavel efetuar uma supressao de sinais de interferén-
cia com o sensor montado, mas isso nao é imprescindivelmente
necessario

E possivel efetuar mediges através de uma valvula esférica
totalmente aberta

A diferenga de medigdo pode aumentar na area dos tubos de
conexao com o reservatorio + 200 mm
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Montagem

Calha

Requisitos construtivos ao tubo de by-pass:

e Material metalico, interior do tubo liso

e Caso a parede interne do tubo seja muito aspera, utilize um
segundo tubo (tubo no tubo) ou um sensor de radar com antena
de tubo

e Os flanges sdo soldados no tubo de acordo com a posicédo da
polarizagao

e Tamanho da fenda em transi¢cdes < 1 mm (por exemplo, na
utilizagcdo de uma valvula esférica ou em flanges intermediarios
de tubo)

e O didmetro deve ser constante por todo o comprimento

5.7 Configuragdes de medigao - Débito
Ao montar o aparelho é necessario observar o seguinte:

e Montagem no lado da agua de montante ou no lado de entrada

e Montagem no centro em relagéo a calha e vertical em relagao a
superficie do liquido

o Distancia para o estreitamento do canal ou a calha tipo Venturi

e Distancia para altura max. de diafragma ou calha para uma preci-
sao ideal de medicdo: > 250 mm (9.843 in)®

e Exigéncias das homologagdes para a medigao de débito, por ex.
MCERTS

Curvas predefinidas:
Uma medicéo de fluxo com essas curvas padrao é muito facil de ser
configurada, j& que nédo s&o necessarias as dimensodes da calha.

e Palmer-Bowlus-Flume (Q = k x h'86)
e Venturi, represa trapezoidal, vertedouro retangular (Q = k x h'%)
e V-Notch, vertedouro triangular (Q = k x h?5)

Calha com dimensdes padrao ISO:

Na selegao dessas curvas, é necessario conhecer as dimensdes
da calha e introduzi-las no assistente. Dessa forma, a precisédo der
medigdo do fluxo é mais alta que nas curvas predefinidas.

Calha retangular (ISO 4359)

Calha trapezoidal (ISO 4359)

Calha em U (ISO 4359)

Vertedouro triangular parede fina (ISO 1438)
Vertedouro retangular parede fina (ISO 1438)
Represa retangular larga Krone (ISO 3846)

Férmula de fluxo:

Se a formula de fluxo da calha for conhecida, esta opgéo deveria ser
selecionada, pois assim se atinge a mais alta preciséo der medicéo
do fluxo.

e Foérmula de fluxo: Q = k x he®

8 O valor indicado considera a distancia de bloqueio. Tratando-se de distan-
cias menores a precisdo de medigdo se reduz, vide, vide "Dados técnicos".
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Calha retangular

Definigao do fabricante:

Caso seja utilizada uma calha Parshall do fabricante ISCO, esta

opcao tem que ser selecionada. Dessa forma, se atinge uma alta

preciséo de medigcao do fluxo com uma configuragdo mais simples.

De forma alternativa podem ser aceitos aqui também os valores de

tabela Q/h disponibilizados pelo fabricante.

e [SCO-Parshall-Flume

e Tabela Q/h (atribuicdo da altura com respectivo fluxo em uma
tabela)

Sugestao:
Dados detalhados de projeto podem ser obtidos junto aos fabrican-
tes das calhas ou na respectiva literatura técnica,

Os exemplos a seguir destinam-se a visao geral da medigéo de
débito.

'max

h
L

=2xh,

(2 (3) @

Fig. 42: Medig&o de débito com vertedouro retangular: h_, = max. enchimen-
to da calha retangular

1 Orificio do vertedouro (vista lateral)

2 Agua de montante

3 Agua de jusante

4 Orificio do vertedouro (vista do lado da agua de jusante)
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Calha tipo Venturi Kha-
fagi

BINMASTER

3..4xh
ma

X

~ 90°

'max

[

X

/‘

Fig. 43: Medigdo de débito com calha Venturi Khafagi : h , = enchimento

max. da calha; B = maior estrangulamento da calha

1 Posigdo do sensor
2 Calha tipo Venturi

42

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster




BIMASTER

6 Conectar a alimentagéo de tensao

Instrugoes de seguranga

A

Alimentacgao de tenséao

Cabo de ligagao

Prensa-cabos

A

6 Conectar a alimentagao de tensao

6.1 Preparar a conexao
Observe sempre as seguintes instrugdes de segurancga:

e Conexao elétrica s6 deve ser efetuada por pessoal técnico quali-
ficado e autorizado pelo proprietario do equipamento

e No caso de perigo de ocorréncia de sobretensoes, instalar dispo-
sitivos de protegéo adequados

Adverténcia:
Conectar ou desconectar o aterramento apenas com a tensao
desligada.

Atensao de servigo e o sinal digital do barramento sdo conduzidos
por cabos de dois fios separados.

Os dados da alimentagao de tensao podem ser lidos no capitulo
"Dados técnicos".

Nota:
Abasteca o aparelho através de um circuito com limitagao de ener-
gia (poténcia max. 100 W) conforme IEC 61010-1, por exemplo:

e Fonte de alimentagao classe 2 (conforme UL1310)
e Fonte de alimentacdo SELV (extra baixa tenséo de segurancga)
com limitag&o apropriada interna ou externa da corrente de saida

O aparelho deve ser conectado com cabo comum de dois fios
torcido apropriado para RS 485. Caso haja perigo de dispersdes
eletromagnéticas superiores aos valores de teste para areas indus-
triais previstos na norma EN 61326, deveria ser utilizado um cabo
blindado.

Em aparelhos com caixa e prensa-cabo, utilize cabo com segéo
transversal redonda. Utilize um prensa-cabo adequado para o dia-
metro do cabo para garantir a vedagao (grau de protecéo IP).

Cuidar para que toda a instalacédo seja efetuada conforme as espe-
cificacdes Fieldbus. Deve-se observar principalmente a montagem
das respectivas resisténcias terminais no bus.

Rosca métrica:

Em caixas do dispositivo com roscas métricas, os prensa-cabos séo
enroscados de fabrica. Eles sdo protegidos para o transporte por
bujdes de plastico.

Nota:
E necessario remover esses bujdes antes de efetuar a conexéo
elétrica.

Rosca NPT:

Em caixas de dispositivo com roscas NPT autovedantes, os prensa-
cabos nao podem ser enroscados pela fabrica. Por isso motivo,

os orificios livres de passagem dos cabos sao protegidos para o
transporte com tampas de protegao contra pé vermelhas.
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°
1

Blindagem do cabo e
aterramento

Técnica de conexao

Passos para a conexao

Nota:

Essas capas protetoras tém que ser substituidas por prensa-cabos
homologados ou fechadas por bujdes apropriados antes da coloca-
¢édo em funcionamento.

Numa caixa de plastico, o prensa-cabo de NPT e o conduite de ago
tém que ser enroscado sem graxa.

Torque maximo de aperto para todas as caixas: vide capitulo "Dados
técnicos".

Observe que a blindagem do cabo e o aterramento sejam realizados
de acordo com a especificagdo do barramento de campo. Reco-
mendamos conectar a blindagem do cabo ao potencial da terra em
ambos os lados.

Em sistemas com compensagao de potencial, ligue a blindagem do
cabo na fonte de alimentagéo e no sensor diretamente ao potencial
da terra. Para isso, a blindagem do cabo do sensor tem que ser
conectada ao terminal interno de aterramento. O terminal externo de
aterramento da caixa tem que ser ligado a compensacéo de poten-
cial com baixa impedancia.

6.2 Conectar

A conexéo da alimentagéo de tenséo e da saida de sinal é realizada
através de terminais de encaixe na caixa do dispositivo.

A ligagdo do moédulo de visualizagéo e configuragao ou do adapta-
dor de interface é feita através de pinos de contato na caixa.

Proceda da seguinte maneira:
1. Desaparafuse a tampa da caixa

2. Remova um moédulo de visualizagéo e configuragao eventual-
mente existente. Para tal, gire-o levemente para a esquerda

3. Soltar a porca de capa do prensa-cabo e remover o bujao

Decape o cabo de ligagdo em aprox. 10 cm (4 in) e as extremi-
dades dos fios em aprox. 1 cm (0.4 in)

5. Introduza o cabo no sensor através do prensa-cabo

&

@

Fig. 44: Passos 5 e 6 do procedimento de conex&o

1 Caixa de uma cdmara
2 Caixa de duas camaras
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Compartimento do siste-

ma eletrénico

6 Conectar a alimentagéo de tensao

6. Encaixar as extremidades dos fios nos terminais conforme o
esquema de ligagdes

Nota:

Condutor rigido bem como condutores flexiveis com terminais
podem ser encaixados diretamente nos terminais do aparelho. Em
condutores flexives, para abrir os terminais mover da abertura do
terminal a alavanca com auxilio de uma chave de fenda (com uma
largura de 3 mm). Ao soltar a chave de fenda os terminais séo
fechados novamente.

7. Controlar se os cabos estédo corretamente fixados nos bornes,
puxando-os levemente

8. Conectar a blindagem no terminal interno de aterramento.
Conectar o terminal externo de aterramento a compensacao de
potencial.

9. Apertar a porca de capa do prensa-cabo, sendo que o anel de
vedagao tem que abracar completamente o cabo

10. Recolocar eventualmente o moédulo de visualizagédo e configura-
céo

11. Aparafusar a tampa da caixa

Com isso, a conexao elétrica foi concluida.

6.3 Esquema de ligagdes da caixa de duas
camaras

H—
@ LT(D

Fig. 45: Compartimento do sistema eletrénico - Caixa de duas camaras

1 Ligagao interna com o compartimento de conexao
2 Para médulo de visualizagao e configuragdo ou adaptador de interface

Informacao:
No modelo Ex d ndo é possivel conectar uma unidade externa de
visualizagao e configuragao.
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BINMASTER

Compartimento de cone-
xoes

Fig. 46: Compartimento de conexées

1 Interface USB

2 Interruptor de corredica para resisténcia de terminagéo integrada (120 Q)
3 Sinal Modbus
4 Alimentagéo de tensdo

Terminal Funcgao Polaridade

1 Alimentacdo de tensdo +

2 Alimentacéo de tenséo -
3 Sinal Modbus DO +
4
5

Sinal Modbus D1 -

Terra funcional na instalagédo con-
forme a CSA (Canadian Standards
Association)

6.4 Fase de inicializagao

Ap0s ter sido feito a conex@o do NCR-86 ao sistema de barramento
o aparelho executa primeiro um autoteste:

o Teste interno do sistema eletrénico

e Indicacdo da mensagem de status "F 105 Detectando valor de
medi¢do" no display

e O byte de status passa para Falha

Em seguida, o valor de medigao atual € emitido pela linha de sinais.
O valor considera ajustes ja realizados, como, por exemplo, a cali-
bragao de fabrica.
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7 Restrigéo de acesso

Codigo de acesso Blue-
tooth

Codigo de acesso de
emergéncia Bluetooth

Codigo do dispositivo

7 Restricdo de acesso

7.1 Interface de radio para Bluetooth

Aparelhos com interface de radio para Bluetooth estao protegidos
contra acesso indesejado por fora. Isto significa que a recepgao de
dados de medicéo e do estado bem como a alteragéo de ajustes do
aparelho s6 sejam possiveis por pessoas autorizadas.

Para o estabelecimento da conexao com Bluetooth por meio da
ferramenta de trabalho (Smartphone/tablet/notebook) é necessario
dispor de um cédigo de acesso Bluetooth. Tal codigo precisa ser
digitado uma unica vez a comunicagéo Bluetooth é estabelecida
pela primeira vez. Depois ele estara salvo na ferramenta de trabalho
e ndo precisara mais ser digitado.

O codigo de acesso Bluetooth € individual para cada dispositivo.
Em dispositivos com Bluetooth, ele se encontra impresso na caixa
e no folheto informativo "PINs e cédigos" fornecido. A depender do
modelo do dispositivo, o codigo de acesso Bluetooth pode ser lido
também através da unidade visualizagao e configuracgao.

O codigo de acesso Bluetooth pode ser alterado pelo usuario apds
a primeira conexao ter sido estabelecida. Apos ter sido digitado
um codigo de acesso Bluetooth errado, sé sera possivel digitar
novamente apds o tempo de espera ter chegado ao fim. O tempo
de espera ird aumentar respectivamente a medida em que for feito
mais um erro ao digitar o codigo.

Der cédigo de acesso de emergéncia Bluetooth permite o estabe-
lecimento de uma comunicacéo Bluetooth em caso de perde do
cédigo normal de acesso. Ele néo ¢ alteravel. O cédigo de aces-

so de emergéncia Bluetooth encontra-se no folheto informativo
"Access protection". Caso este documento seja perdido, o codigo

de emergéncia pode ser recebido de sua pessoa de contato, apds
uma legitimagéo. O armazenamento e a transmissao dos codigos de
acesso Bluetooth ocorre sempre de forma criptografada (algoritmo
SHA 256).

7.2 Protecdo da parametrizagao

Os ajustes (parametros) do aparelho podem ser protegidos contra
mudangcas indesejadas. No estado de fornecimento do aparelho, a
protegdo de parametros encontra-se desativada. E possivel alterar
todos os ajustes.

Para proteger a parametrizagéo, o dispositivo pode ser bloquea-

do pelo usuario com ajuda de um codigo livremente selecionavel.
Depois, os ajustes (parametros) sé podem ser lidos, no entanto, néo
podem mais ser alterados. O codigo do dispositivo sera também
salvo na ferramenta de configuragéo. A diferenca para o cédigo de
acesso Bluetooth é que ele precisa ser digitado novamente cada
vez que o dispositivo for desbloqueado. Utilizando-se app o cédigo
para desbloqueio salvo para o dispositivo sera sugerido ao usuario.
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Caodigo de emergéncia do
dispositivo

O codigo de emergéncia permite o desbloqueio em caso de perda
do cadigo do dispositivo. Ele ndo é alteravel. O cédigo de emergén-
cia do dispositivo encontra-se no folheto informativo "Access protec-
tion". Caso este documento seja perdido, o codigo de emergéncia
do dispositivo pode ser consultado entrando-se em contato com sua
respectiva pessoa contato, apés uma legitimagéo. O armazenamen-
to bem como a transmissao do cédigo do dispositivo é feita sempre
de forma criptografada (algoritmo SHA 256).
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8 Colocar funcionamento com o médulo de visualizagéo e configuragéo

8 Colocar funcionamento com o médulo de
visualizagao e configuragao

8.1 Colocar o médulo de visualizacio e
configuragao

O moédulo de visualizagéo e configuragdo pode ser empregue no

sensor e removido do mesmo novamente a qualquer momento. Ao

fazé-lo podem ser selecionadas quatro posigdes deslocadas em

90°. Para tal, ndo é necessario uma interrupgao da alimentacéo de

tensao.

Proceda da seguinte maneira:
1. Desaparafuse a tampa da caixa

2. Coloque o médulo de visualizagao e configuragéo no sistema
eletrénico na posicao desejada e gire-o para direita até que ele
se encaixe

3. Aparafuse firmemente a tampa da caixa com visor
A desmontagem ocorre de forma analoga, no sentido inverso.

O modulo de visualizagéo e configuragdo é alimentado pelo sensor.
Uma outra alimentagéo ndo é necessaria.

Fig. 47: Colocagao do médulo de visualizagéo e configuragao na caixa de
duas camaras

1 No compartimento do sistema eletrénico
2 No compartimento de conexbes

Nota:

Caso se deseje equipar o dispositivo com um médulo de visualiza-
¢ao e configuracgéo para a indicagédo continua do valor de medicéo,
€ necessaria uma tampa mais alta com visor.
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Fungodes das teclas

Sistema de configuragao

Sistema de configuragao
- teclas por meio

8.2 Sistema de configuragao

Fig. 48: Elementos de visualizagdo e configuragdo

1
2

Display LC
Teclas de configuragdo

Tecla [OK]:

— Passar para a lista de menus
— Confirmar o menu selecionado
Edicao de parédmetros

— Salvar valor

Tecla [->]:

— Mudar a representacao do valor de medigéao
— Selecionar item na lista

— Selecionar opgbes do menu

— Selecionar a posigao a ser editada

Tecla [+]:
— Alterar o valor de um parametro

Tecla [ESC]:
— Cancelar a entrada
— Voltar para o menu superior

O aparelho é configurado pelas quatro teclas do médulo de visua-
lizagéo e configuracédo. No display LC sdo mostradas opgdes do
menu. A representacgao anterior mostra a fungao de cada tecla.

No modelo com Bluetooth do médulo de visualizagéo e configura-
¢ao pode-se configurar o aparelho opcionalmente através de uma
caneta magnética. Esta aciona as quatro teclas do médulo de visua-
lizagéo e configuragdo passando pela tampa fechada com visor da
caixa do sensor.
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8 Colocar funcionamento com o médulo de visualizagéo e configuragéo

Fungodes de tempo

Visualizagao de valores

de medigado

Idioma do menu

Fig. 49: elementos de visualizagdo e configuragdo - com configuragdo por
meio de caneta magnética

1 Display LC

2 Caneta magnética

3 Teclas de configuragdo

4 Tampa com visor

Apertando uma vez as teclas [+] e [->], o valor editado ou o cursor &
alterado em uma casa. Se elas forem acionadas por mais de 1 s, a
alteragdo ocorre de forma continua.

Se as teclas [OK] e [ESC] forem apertadas simultaneamente por
mais de 5 s, isso provoca um retorno ao menu basico. O idioma do
menu é comutado para "Inglés".

Aproximadamente 60 minutos ap6s o ultimo acionamento de uma
tecla, o display volta automaticamente para a exibi¢cdo do valor de
medigdo. Os valores ainda ndo confirmados com [OK] séo perdidos.

8.3 Indicacgao do valor de medigao - Selegdo
idioma encomendado

Com a tecla [->] comuta-se entre trés diferentes modos de visuali-
zagao:

2085 | 2.085 3 g5 |,

Sensor Sensor 27 0 5 o

Com a tecla "OK", passa-se para a vista geral do menu.

Nota:
Na colocagéo em funcionamento, comute com a tecla "OK" para a o
menu "ldioma do menu".

Esta opcgao serve para selecionar o idioma do menu para a parame-
trizagéo a seguir.

Sprache des Menis
|

English
Frangaiz
Espariol
Partugués
-
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Bloquear/desbloquear

configuragao

°
1

Nome do ponto de me-

dicao

Unidade de distancia

Informacgao:
A selecdo pode ser alterada posteriormente através da opgao do
menu "Colocagdo em funcionamento, Display, Idioma do menu".

Com a tecla "OK", passa-se para a vista geral do menu.

8.4 Ajuste de parametros

8.4.1 Bloquear/desbloquear configuragao

Nesta opcdo do menu, os parametros do sensor sdo protegidos
contra alteragbes acidentais ou ndo desejadas.

Configuragdo (Chadigo do aparelho
Col. funclonamento - Liberado
Protegdo de acesso ml] gooan
Reset ﬂ
&JUSIES avangados BllsET 2
Bediznung
Gesperrt

Jetzt freigeben?

Quando a configuragéo se encontra bloqueada, apenas as seguin-

tes fungdes de configuragéo séo possiveis sem necessidade de

digitar o cédigo do dispositivo:

e Selecionar opgdes dos menus e visualizar dados

e Passar os dados do sensor para o médulo de visualizagéo e
configuragéo

Cuidado:
Com a configuragéo bloqueada, o blogueio vale também para confi-
guracao via outros sistemas.

A liberagdo da configuragao do sensor € suplementarmente possivel
em qualquer opgao do menu, apos a introdugdo do cédigo de
aparelho.

8.4.2 Colocagdao em funcionamento

Aqui se pode definir um nome adequado para o ponto de medigéo.

Pode ser digitado um nome com no maximo 19 caracteres, sendo
permitidos:

e Letras maiusculas de A ... Z
e NumerosdeO...9

e Caracteres especiais + -/ _ espacgo

Colocacﬁo em funcionamenta HWome ponto de medigdo

Bloquear configuracdo
sionamental

F‘rotecﬁo de acesso

Reset

aiustes avangados

onto de
Unldade de distancia
Tipo de produto
Aplicacso
éltura do reservatério

Sensaor

Selecione nesta opgdo do menu a unidade de distancia para o
dispositivo.
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Colocacdo em funcionalmento Lnidade de distincia

Home ponto

Unida

Tipo de produto
Aplicacso
Altura do reservatdrio
el

Tipo de produto

medigao do produto "liquido" ou "sdlido".

Esta opcdo do menu permite adequar o as diferentes condi¢des de

A respectiva aplicacéo é selecionada na proxima opc¢do do menu
"Aplicagcdo".

Aplicagio
éltura do reservatério

Colocagde em funcicnamento
MHome ponto de medigio

Tipo de produto

[Liquida

-]
Produto sélide

Tipo de produte

Aplicacao - liquido

Em "Liquido" as aplicagdes apresentam as seguintes caracteristicas

e sdo adequadas para as propriedades de medigdo do sensor em

questao:

Colocacso em funcionamento
Unidade de distancia
Tipo de produto

Altura do reservatdrio
gsténcia A Gralor madx.)

Aplicacsio

P Tangue de arm
Reservatério com agitador
Reservattrio de dozagem
Tubo wertical
Rveseruatério.fbacias de colet]

Aplicacio

Tanque de plistico
Tanque plastico mével

a
E=tagio bamb.
-

Aplicacao Reservatério

Condigoes do processo/de medigao

Mais recomenda-
coes

Tanque de armaze-
namento

De grande volume

Cilindrico em pé, re-
dondo deitado

Enchimento e esvaziamento lentos
Superficie do produto calma

Reflexdes multiplas do teto (em forma con-
cava) do reservatério

Condensacéo

Reservatério com
agitador

Palheta grande de
metal do agitador

Anteparos como
chicana antivor-
tex, serpentinas de
aquecimento

Luva

Enchimento e esvaziamento frequentes e
rapidos até lentos

Superficie muito movimentada, formagéo
de espuma e de tromba

Reflexdes multiplas do teto (em forma con-
cava) do reservatério

Formacgao de condensado, incrustagdes do
produto no sensor

Supresséo de sinais
de interferéncia com
agitador em funcio-
namento

Reservatorio de do-
sagem

=4

Reservatorios pe-
quenos

Enchimento/esvaziamento frequentes e ra-
pidos

Montagem em local estreito

Reflexdes multiplas do teto (em forma con-
cava) do reservatério

incrustagdes do produto, formagao de con-
densado e de espuma

Tubo vertical no re-
servatorio

Tubo vertical

Tubos com didmetros variados para a mis-
tura de produtos

Juntas soldadas ou mecéanicas para tubos
muito longos

Alinhamento do sen-
tido de polarizagéo

Supressao de sinais
de interferéncia
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de coleta de agua

®
&

L]

Cilindrico em pé ou
retangular

Superficie do produto calma
Condensacgéo

Aplicagao Reservatério Condigoes do processo/de medigao Mais recomenda-
coes
By-pass Tubo de by-pass fo- | Tubos com didmetros variados Alinhamento do sen-
= ra do reservatorio Conexdes laterais do reservatério tido de polarizagao
Comprimentos tipi- Supressao de sinais
cos: até 6 m de interferéncia
Reservatorio/bacia | De grande volume Enchimento e esvaziamento lentos -

Tanque de plastico
(medigao através da
tampa do tanque)

.
#

Medicéo, a depender da aplicacéo, através
da tampa do reservatério

Formacao de condensado na tampa de
plastico

Em instalagdes externas, é possivel ocor-
rer a acumulagdo de agua e neve sobre a
tampa do reservatorio

Na medigéo através
do teto do tanque:
supressao de sinais
de interferéncia

Na medigéo atra-
vés da tampa do
reservatorio (area
externa): teto prote-
tor para o ponto de
medicao

Tanque de plastico
moével (IBC)

[

Reservatérios pe-
quenos

Material e espessura diferentes

Medigéo, a depender da aplicacéo, através
da tampa do reservatério
condigdes de reflexdo alteradas bem como

saltos do valor de medicéo devido a troca
de reservatorio

Na medigéo através
do teto do tanque:
supressao de sinais
de interferéncia

Na medigéo atra-
vés da tampa do
reservatério (area
externa): teto prote-
tor para o ponto de
medicao

Medigéo de nivel
maximo em aguas
abertas

4

Alteracéo lenta do nivel

Alta atenuagao do sinal de saida com for-
macao de ondas

E possivel o acimulo de gelo e condensa-
do na antena

Detritos flutuantes esporadicos na superfi-
cie da agua

medigao de débi-
to calha/transbordo/
vertedouro

B
"

-

Alteracéo lenta do nivel
superficie da agua calma até movimentada

Medicéo frequentemente a curta distancia
com necessidade de resultado de medi-
¢ao preciso

E possivel o acimulo de gelo e condensa-
do na antena
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Aplicagao Reservatério

Condigoes do processo/de medigao

Mais recomenda-
coes

Estagéo de bomba/
pogo de bombea-
mento

H

Superficie em parte muito movimentada
Anteparos como bombas e condutores

Reflexdes multiplas através de tampa do
reservatorio plana

Sedimentacdes causadas por sujeira e gra-
xa na parede do pogo e no sensor

Formagao de condensado no sensor

Supresséo de sinais
de interferéncia

Bacia de coleta
de agua de chuva

De grande volume
Montado parcial-

Superficie em parte muito movimentada
Reflexdes multiplas através de tampa do

sejam medigoes ti-
picas de nivel de
enchimento, por
exemplo, teste do
dispositivo

Detecgao/monitoragéo de objetos

Mudancas de posigao rapidas de uma
placa de medigao durante teste de funcio-
namento

(RUB) mente abaixo da reservatorio plana
4 superficie Formacao de condensado, incrustaces de
sujeira no sensor
— transbordos da antena do sensor
Demonstragao Aplicacdes que ndo |Demonstragéo do aparelho -

Utilizagao - Produto

Em i "Produto sélido" as aplicagdes apresentam as seguintes ca-

sélido racteristicas e sdo adequadas para as propriedades de medig&o do
sensor em questao:
Colocacdo em funcionamento
Unidade de distancia E alto o)
Tipo de produto Fosso (grande wolume) Fosso (arande wolume)
Triturador Triturador
Altura do reservatdrio Pilha Pilha
gstanciz A Gralor max.) Demonstragdo Demonztragio
Aplicagao Reservatorio Condigoes do processo/de medigao Mais recomenda-
coes
Silo Estreito e alto reflexdes falsas através das costuras de Supressao de sinais
4 cilindrico, em pé solda no reservatério de interferéncia
Ecos falsos/reflexdes difusas devido a pro- | Alinhamento da me-
dutos desfavoraveis com granulagdo fina | digéo para saida
Ml Produtos variados devido a turbilhdes de | 90 Silo
descarga e cone de enchimento
Fosso De grande volume Grande distancia para o produto Supressao de sinais

=

Angulo ingreme de empilhamento, produ-
tos desfavoraveis devido aos turbilhdes de
descarga e cone de enchimento

Reflexdes difusas através das paredes do
reservatorio com estruturas ou anteparos

Ecos falsos/reflexdes difusas devido a pro-
dutos desfavoraveis com granulagéo fina
Condigdes de sinais variaveis quando ha
escorramento de grandes volumes de pro-
duto

de interferéncia
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Aplicagao Reservatério

Condigoes do processo/de medigao

Mais recomenda-
coes

Chicana

4

&

Saltos do valor de medig&o e produtos va-
ridveis, por exemplo, devido ao enchimento
de caminhdes

Velocidade de reacéo rapida
Grande distancia para o produto

Reflexdes de interferéncia devido a ante-
paros ou equipamentos de protecéo

Supressao de sinais
de interferéncia

Pilha De grande volume

=
L

i N

Cilindrico em pé ou
retangular

Saltos do valor de medig&o por exemplo,
devido ao perfil da pilha e a travessa

Grande angulo de empilhamento, produ-
tos variaveis

Medigéo junto ao fluxo de enchimento

Montagem do sensor em correia transpor-
tadora movel

Demonstragao aplicagdes que nao
sejam medigdes ti-
picas de nivel de
enchimento, por
ex. testes de instru-

mentos

Demonstragao do aparelho
Detecgao/monitoracdo de objetos

Controle do valor de medigao com eleva-
da precisdo de medi¢cdo com reflexdo sem
produto, por exemplo por meio de uma pla-
ca de medigao

Altura do reservatorio

Através desta opcao, a faixa de trabalho do sensor é adequada a

altura do reservatério. Dessa forma, a seguranga de medicdo sob as
diferentes condicdes € bastante elevada.

Aplicags

Distdncia g
gstancia B ¢walor min.)

Colocagdo em funcionamento
Tipo de produto

Altura do reservatbrio

(Altura do reservatirio

300 m

0.on

[030.00

120,00

Nota:

e

de Min. (vide proxima secao).

Calibragao

Independentemente disso, deve ser efetuada também a calibragéo

Um sensor de radar € um instrumento de medigéo de distancia. Ele

mede a distancia entre o sensor e a superficie do produto. Para que
se possa exibir a altura de enchimento do produto propriamente
dita, é necessario atribuir a distancia medida a altura percentual
(calibragdo de Min./Max.).

Na calibragao, digite as respectivas distancias de medic¢ao para o
reservatorio cheio e vazio (vide exemplo a seguir):
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/\g\ - 100% (2)

Liquidos:

0,5m

(196.9")

% @D

~_

Fig. 50: Exemplo de parametrizagdo calibragdo de Min./Max. - liquidos
1 Nivel de enchimento min. = distancia de medi¢do max. (distancia B)
2 Nivel de enchimento max. = distadncia de medigao min. (distancia A)
3 Nivel de referéncia

Solidos:

Fig. 51: Exemplo de parametrizagéo calibragdo de Min./Méax. - sélidos

1 Nivel de enchimento min. = distancia de medi¢do max. (distancia B)
2 Nivel de enchimento méx. = distdncia de medigdo min. (distancia A)
3 Nivel de referéncia

Se esses valores nao forem conhecidos, pode-se calibrar, por exem-
plo, com as distancias 10 % e 90 %.

Ponto de partida para determinar essas distancias é sempre o nivel
de referéncia, por exemplo, a superficie de vedagéo da rosca ou do

NCR-86 ¢ Protocolo Modbus e Levelmaster 57



8 Colocar funcionamento com o médulo de visualizagéo e configuragéo BINMASTER

Distancia A (valor max.)

Distancia B (valor min.)

Codigo de acesso Blue-
tooth

flange. Informagdes sobre o nivel de referéncia podem ser encon-
tradas no capitulo "Instrugées de montagem" ou "Dados técnicos".
A partir desses dados, é calculada a altura de enchimento propria-
mente dita.

O nivel de enchimento atual ndo é relevante nessa calibracéo.

O ajuste dos niveis minimo e maximo é sempre efetuado sem
alteragao do nivel atual do produto. Deste modo, esses ajustes ja
podem ser realizados de anteméao, sem que o aparelho tenha que
ser montado.

Proceda da seguinte maneira:

1.

Selecionar com [->] a opgao Distancia A (valor max.) e confirmar
com [OK].

Colocacio em funcionamenta Cistancia A Cwalor méx.)
Aplicagdo
Altura dao 100.00 %
D= tAnci B =)
Diztancia B (walor min.) 000 m
T 232 m
2. Edite o valor de distancia com [OK] e coloque o cursor na posi-
¢éo desejada através de [->].
3. Ajuste o valor percentual de distancia desejado com [+] e salve-

-0 com [OK].

Diztancia A Cvalor madx.)

-0

A0 120.50
e S —

=000.00

4.

Passar com [ESC] e [->] para a calibragéo de Min.

Proceda da seguinte maneira:

1.

Selecionar com [->] a opgao "Distancia B (valor min)" e confir-
mar com [OK].

Colocagio em funcionamento Distancia B Cwalor min.)
Altura do reservatdrio
Diztancia A 000 %
;q 120,00 m
vOI'HE ponto de medigad 232 m

2.

Edite o valor de distancia com [OK] e coloque o cursor na posi-
¢ao desejada através de [->].
Ajuste o valor de distancia desejado para 0 % (por exemplo,

distancia do sensor até o fundo do reservatério) com [+] e salve
com [OK]. O cursor salta entdo para o valor de distancia.

Diztancia B Cvalor min .

m
-0.80 120.50
S O — —

2120.00

8.4.3 Restrigao de acesso

Esta opg¢édo do menu permite alterar o cédigo de acesso Bluetooth
de fabrica para seu codigo de acesso Bluetooth personalizado.
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Protecao da parametri-
zagao

A

Codigo do dispositivo

Reset

Protecdo de aces=o Cédigo de aces=o Bluetooth
Eloquear configuragso
Col. funcionamenta

de
Protec$o da parametrizagdo 999999
Reset Codigo do aparelho
éJustes avangados

Nota:
O codigo de acesso Bluetooth individual de fabrica do dispositivo
pode ser encontrado no folheto informativo "PINs e codigos".

Este opcao do menu permite proteger os parametros do sensor
contra mudancas indesejadas ou n&o intencionais. Para ativar a
protecéo, vocé deve definir e digitar um cédigo de 6 digitos.

Protegdo de acesso Protecdo da parametrizagio Protecdo da parametrizagdo

C6dl90 de acesso Bluetooth Desativado Ativar agora?

igo do aparelho

Com a protegao ativada, continua a ser possivel selecionar e exibir
as opgdes do menu, mas os parametros nao podem ser alterados.

A liberagao da configuragdo do sensor é suplementarmente possivel
em qualquer opgéo do menu, ap6s a introdugédo do cédigo de
aparelho.

Nota:
Com a configuragéo bloqueada, o bloqueio vale também para confi-
guracao via outros sistemas.

Esta opcdo do menu permite alterar o cédigo do dispositivo. Ele
apenas ¢é exibido se a protegéo dos parametros tiver sido anterior-
mente ativada.

Protecdo de acesso Cadigo do aparelho Cédigo do aparelho

Cédigo de acesso Bluetooth Alterar codigo aparelho
P

Gﬁo da parametrizagdo ﬂ]l] o000
OK? ﬁ

Nota:
O cadigo do dispositivo alterado também tem efeito para a operacéo
via outros sistemas.

8.4.4 Reset

Em um reset, os ajustes de parametros efetuados pelo usuario séo
repostos para os valores dos ajustes de fabrica. Os valores podem
ser encontrados no capitulo "Vista geral do menu".

Reset A justes de fabrica

Col. funcionamento
Protegio de aceszo Desejarealmente

resetar?

Ajustes avangados
Dizandstico
el

Informacgao:
O idioma e o cédigo de acesso Bluetooth ndo séo alterados, uma
simulagao atualmente em andamento €, porém, cancelada.
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Unidade de temperatura

Atenuacao

Saida de corrente - valor
da saida

Reset - ajustes de fabrica:

e Restaurar as configuragdes de parametros de fabrica e especifi-
cas do pedido

e Reposigdo de uma faixa de medicao ajustada pelo usuario para a
faixa de medicéo recomendada (vide capitulo "Dados técnicos")

e Exclusdo de uma supresséao de sinais de interferéncia ante-
riormente criada, de uma curva de linearizagéo programada
livremente, bem como da meméria de valores de medicéo e de
curvas de eco.”

Reset - Reiniciar:
E utilizado para dar partida no dispositivo sem, no entanto, desligar
a alimentagéao de operagéao.

Nota:

Durante o reset, o dispositivo altera seu comportamento em com-
paragdo com a operagao normal de medigdo. Portanto, observe o
seguinte para sistemas a jusante:

e Asaida de corrente emite o sinal de falha ajustado
o Afuncdo Asset Management emite a mensagem "Maintenance"

8.4.5 Ajustes avancgados

Selecione nesta opgdo do menu a unidade de temperatura para o
dispositivo.

A justes ampliados Unidade de temperatura
Protecfo de aceszo IUnidade de temparatural
Atenuagdo R
Salda de corrente ¥
Linearizagdo K
Escalacﬁo

Para a atenuacgéo de oscilagdes do valor de medi¢do condicionadas
pelo processo, ajustar aqui um tempo de integracéo de O ... 999 s.

A justes ampliados Tempa de integragio (i) Tempo de integragdo ()

0 s Elﬂﬂ

Linearizag&o a
Escalacﬁo

EEE]

Nesta opgao do menu, vocé determina o valor de medigao a ser
emitido pela respectiva saida de corrente:

Ajustes ampliados Salda de corrente "falor de saida
Unidade de temperatura Por cento
Atenuacdo mLin. p U3
(BRATE] BETET, =il Altura de enchimento

Faixa de corrente
Comportamento falha

Distancia
Ezcalado
-

Linearizagdo
Ezcalacio
-

Estéo disponiveis para a selecdo as seguintes opgoes:

Por cento

Percentagem linearizada
Altura de enchimento
Distancia

” As memorias de alteragbes de eventos e parametros sédo mantidas.
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Saida de corrente - Valor

inicial/final da curva
caracteristica

Saida de corrente - Curva

o

caracteristica da saida

Saida de corrente - faixa

de corrente

Saida de corrente - Com-

portamento em caso de

falha

Escalado

Seguranga de medigédo
Temperatura do sistema eletrénico
Taxa de medicao

Tens&o de operagao

Aqui vocé determina os valores da saida correspondentes aos valo-
res de corrente 4 mA e 20 mA.

Salda de corrente Infcio curva caracterfstica Infcio curva caracteriztica

“alor de salda +

rva caracterl: 0%
Fim curva caracteriztica = .u Dd(B] - u u
Curva caract. salda 0.00 dB 53339 259 99

Fvaixa de corrente

Salda de corrents Fim curva caracteriztica Fim curva caracteristica

‘Walor de salda

Infzio curva caracteristica 100 % 1 D D u u
Fim ¢ s .
= dB
Curva caract. salida 100.00 dB 93999 335 99

Faixa de corrents
-

Nota:
Esta opgdo do menu so6 se encontra disponivel se tiver sido selecio-
nado um dos seguintes valores para a saida de corrente:

Seguranca de medigéo
Temperatura do sistema eletrénico
Taxa de medigao

Tensao de operagao

Na opgéo do menu "Saida de corrente - Curva caracteristica da
saida", selecione para 0 ... 100 % do valor de saida se a curva
caracteristica da saida de corrente sobe (4 ... 20 mA) ou desce
(20 ... 4 mA).

Curva caract. salda

Salda de corrente Curva caract. salda
Infzio curva caracteristica
Fim curva caracteristica
Curva caract. saldal

Faixa de corrente
gomnortamento falha

000 =4 J0mA__[w]

Na opgéo do menu "Saida de corrente - Faixa de corrente", vocé
determina a faixa da saida de corente, que pode ser 4 ... 20 mA ou
3,8...20,5 mA.

Salda de corrente Strombereich Strombereich
Fim curva caracteristica
Curva caract. saida
Faixa rente
Comportamenta falha

[38..205mA i i

Na opgéo do menu "Saida de corrente - Comportamento em caso
de falha", vocé define o comportamento da saida de corrente quan-
do ocorrem falhas como < 3,6 mA, =21 mA ou o ultimo valor.

Salda de corrente Comportamento falha
Curva caract. salida
Faixa da corrente

fal

Comportamento falha

[E3.6mA ]

221 mA
vt wal.med walido

“Walor de zalda
-
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linearizagao

Linearizacdo - Altura
intermediaria

Escalacao

Display - Idioma do menu

e

A linearizagao é necessaria para todos os reservatérios, nos quais
o volume ndo aumenta linearmente com o nivel de enchimento e

a exibigdo ou emissdo do volume é desejada. O mesmo se aplica
as estruturas de medigao de fluxo e a relagéo entre fluxo e nivel de
enchimento.

As respectivas curvas de linearizagdo sdo armazenadas para estas
situagdes de medigao. Elas indicam a relagao entre o nivel de enchi-
mento percentual e o volume do reservatorio ou o fluxo. A selegcao
depende do tipo de linearizagéo selecionado, liquido ou sélido.

A justes ampliados Linearizaco Linearizacdo

Atenuagio Wl in=ar] WLinear]
Zaida de corrente Tanque redondo horizontal Fundo ednico

Linea o H0
E=calagdo
“Wisualizagdo
-

Tanque e=férico
“Yenturi
Palmer-Bowluzs flume
-

Funda piramidal
Fundo inclinada
Liwrementre programawel

Nota:
A linearizacgao vale para a exibicao do valor medido e para a saida
de sinal.

A depender do produto e do fundo do reservatério, é ajustada ainda
a altura intermediaria, vide proxima opgéao do menu.

A altura intermediaria € o inicio da parte cilindrica, por exemplo, em
reservatérios com fundo conico.

Ajustes ampliados Altura intermediria h

Atenuacio

Linearizagdo

faida de corrente |Landalcénica Ld mn D . 0 0

Linea Altura intermedidria b

Escalagsa 000 ™ 2000
0.00 m : )

“izualizagdo
-

Na opgao do menu "Escalagdo", vocé define o tamanho, a unidade
da escalagéo e o formato da escalagdo. Isso permite, por exemplo,
a exibicao, no display, do valor medido do nivel de enchimento para
0 % e 100 % como volume, em litros.

Erweiterte Einztellungan
Stromausgang
Linearisierung

Ezcalagio Grandeza de e=zcalagdo

[volume =]

Formato de escalagio
Escalagdo |I

Unidade de escalagdo

Storsignalausblendung |v|
bl

Esta opcédo do menu permite a comutacgao para o idioma desejado.

Ajustes ampliados Sprache des hMends
Linearizagfo - [N
Escalagio Representagio Englizh
“alor de exibigdo 1 Frangais
Supr. sinaiz interferéncia Yalor de exibigo 2 Espafiol
Dvata.l'hora llurminag:So @rtugués

Estéo disponiveis os seguintes idiomas:

Alemao
Inglés
Francés
Espanhol
Portugués
Italiano
Holandés
Russo
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Display - Representacao

Display - Valores exibidos

1,2

Display - iluminagao

Supressao de sinais de

interferéncia

Chinés
Japonés
Polonés
Tcheco
Turco

Com a tecla [->] comuta-se entre trés diferentes modos de visuali-

zagao:

e Valor medido em fonte grande

e Valor medido e a respectiva representacdo em grafico de barras

e Valor medido e um segundo valor selecionavel, por exemplo,
temperatura da eletrénica

[\fizualizacdo Reprezentacio Representacso
I do
e an
“walor de exibigdo 1
Walor de exibigdo 2

lurminaco

“Walor de medigio r
| s [v] “alor de medicSo com diagr:

Doiz valores de medigo

Com a tecla "OK" troca-se durante a primeira colocagao em funcio-
namento de um aparelho fornecido a partir da fabrica para o menu
de selegéo "ldioma encomendado”.

Nesta opgao do menu, vocé define os valores de medigédo a serem
exibidos no display.

"fizualizacdo
Idioma do menu

Ualor exibide 2
E=calada
Sequranca de nedico

‘walor de exibicEa 1
Por cento
Lin. percentual
tura de enc

SIS T2 L2 THFOHICD
de corrente

llumninagdo Escalado
-

O mddulo de visualizagéo e configuragéo dispde de uma iluminagéo
de fundo para o display. Nesta op¢ao do menu, essa iluminagao

¢é ligada ou desligada. O valor da tenséo de operagéo necessaria
pode ser consultado no capitulo "Dados técnicos".

"fisualizagdo llumninagdo
Idioma do menu
Representagdo LIG

‘walor de exibicdo 1
‘alor de exibigdo 2

Nota:

Se a alimentacao elétrica ndo for atualmente suficiente, a ilumi-
nacao é temporariamente desligada (para manter o dispositivo
funcionando).

As condigdes a seguir causam reflexdes falsas e podem interferir na
medicgao:

Luvas altas

Anteparos dentro do reservatério, como vigas

Agitadores

Incrustagdes ou costuras de solda nas paredes do reservatorio
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e

e

Uma supresséo de sinais de interferéncia detecta, marca e salva os
sinais interferéncia para que eles ndo sejam mais considerados na
medigao do nivel de enchimento.

Nota:

A supresséao de sinais de interferéncia deveria ser efetuada com
o nivel de enchimento baixo para que reflexdes de eventualmente
eventualmente existentes possam ser detectadas.

Criar novo:

Proceda da seguinte maneira:

1. Escolher com [->] a opgdo do menu "Supresséao de sinais falos"
e confirmar com [OK].

Ajustes ampliados Supressio de sinais falsos
Ezcalagio
Viewiizds Criar noyo (00.00
ata ora ™
Mada aperacional HART U-UI 0 120.00

2. Confirme duas vezes com [OK] e introduza a distancia real
entre o sensor e a superficie do produto.

3. Apos a confirmagéo com [OK], todos os sinais de interferéncia
existentes nessa area sao detectados e salvos pelo sensor.

Nota:

Controlar distancia para a superficie do produto, pois um ajuste
errado (muito grande) do nivel atual pode ser salvo como sinal falso.
Isso faria com que o nivel nessa posigao nédo seja mais medido.

Se ja tiver sido configurada no sensor uma supressao de sinais
de interferéncia, é exibida na selecdo de "Supresséo de sinais de
interferéncia" a seguinte janela:

Storsianalausblenduna

Mey 3
Alles
Erweitern

Excluir tudo:
Uma supresséo de sinais de interferéncia ja criada € completamente
excluida.

— Isso faz sentido se a supresséo de sinais de interferéncia criada
nao corresponder mais as condigdes técnicas de medigéo do reser-
vatorio.

Ampliar:

Uma supresséao de sinais de interferéncia existente é ampliada.

E exibida a distancia para a superficie do produto da supressao
de sinais de interferéncia. Esse valor pode agora ser alterado e a
supressao de sinais de interferéncia pode ser ampliada de acordo
com essa faixa.

— Isso faz sentido se uma supressao de sinais de interferéncia tiver
sido executada com um nivel de enchimento muito alto e, assim,
nao foi capaz de detectar todos os sinais de interferéncia.

64

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster



BIMASTER

8 Colocar funcionamento com o médulo de visualizagéo e configuragéo

Data/hora

Modo operacional HART

Modo operacional

Nesta opgao do menu, ajusta-se o reldgio interno do sensor com a
data/hora desejada.

Erweiterte Einstellungen
Anzeige
Storsignalausblenduna
HART-Betrichsart
Bvetriebsart

Nota:
O dispositivo é fornecido com o ajuste de fabrica em CET (Central
European Time).

Nesta opcgao, define-se o modo operacional HART e atribui-se os
enderecos para o funcionamento em modo Multidrop.

Endereco HART 0:
Na opgéo do menu "Modo da saida", é exibido "Saida de corrente
analdégica" e é emitido um sinal de 4 ... 20 mA.

Endereco HART diferente de 0:

Na opgéo do menu "Modo da saida", é exibida uma "Corrente fixa
(4 mA)" e é emitido um sinal fixo de de 4 mA, independentemente
do nivel de enchimento atual. O nivel de enchimento é fornecido de
forma digital através do sinal HART.

No modo operacional "Corrente fixa", podem ser utilizados até 63
sensores num cabo de dois fios (modo Multidrop). A cada sensor
tem que ser atribuido um enderecgo entre 0 e 63.

(Ajustes ampliados Endereco HART Endereco HART
Supr. =inaiz interfer&ncia o 10
1]

h 3l HART Modo de saida hiodo de saida

Mado operacional i T
Copiar ajustes 4o aparelho [5alda de sorrente analbgicdw]| [[Carrente fica (AmAT [wr]
-

Esta opcdo do menu os ajustes operacionais do sensor.

Modo operacional:
Através do modo operacional,sao definidos os ajustes especificos
do pais ou regido para os sinais de radar.

(Ajustes ampliados hiodo operacional
Datathora
il al HART ’ ra

b iE] Alimentacdo de tensdo
Copiar ajustes do aparelhe
P_zrametros espacidiz

Moda operacional 3
Modo operacional 4

e Modo operacional 1: UE, Albania, Andora, Azerbaijao, Australia,
Belarus, Bosnia e Herzegdvina, Gra-Bretanha, Islandia, Canada,
Liechtenstein, Moldavia, Ménaco, Montenegro, Nova Zelandia,
Macedbdnia do Norte, Noruega, Sao Marino, Arabia Saudita,
Suiga, Servia, Turquia, Ucraina, USA

e Modo operacional 2: Brasil, Japao, Coréia do Sul, Taiwan,
Tailandia
modo operacional 3: indiea, Malasia, América do Sul
modo operacional 4: Russia, Cazaquistao
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Copiar os ajustes do
dispositivo

°
1

o

Nota:

Conforme o modo operacional, as propriedades técnicas de me-
digdo do dispositivo podem mudar (vide capitulo "Dados técnicos,
Grandeza de entrada").

Alimentagao de tensao:
Através da alimentagdo de tenséo, é definido se o sensor deve fun-
cionar permanentemente ou somente sob determinados requisitos.

Modo operacional

Alimentagdo de tensSo

men tacso o
m. ndo permanente

Modo operacional

Estéo disponiveis as seguintes fungdes:

Copiar ajustes do aparelho Copiar ajustes do aparelho

A justes ampliados
Modo operacional HART

Copiar ajustes do
aparelho?

Grawvar no sensor

Carregar do sensor:
Salvar os dados do sensor no modulo de visualizagédo e configura-
céo

Escrever no sensor:
Salvar do médulo de visualizagéo e configuragédo no sensor

Sao copiados os seguintes ajustes do dispositivo:

Nome do ponto de medicéo
Aplicagao

Unidades

Calibragéao

Atenuagéo

Saida de corrente
linearizagéo

Escalacéo

Visualizagéo

Calibragdo do PV

Modo operacional
Comportamento de diagnostico

Os dados copiados sao salvos de forma permanente numa memoria
EEPROM no médulo de visualizagéo e configuragdo e sdo mantidos
mesmo em caso de falta de tensdo. Eles podem ser passados da
memoria para um ou Varios sensores ou guardados como copia de
seguranga para uma eventual troca do sistema eletronico.

Nota:

Por motivos de seguranga, antes de salvar os dados no sensor, é
controlado se os dados sdo adequados, sendo mostrados o tipo de
sensor dos dados de origem e o sensor de destino. Caso os dados
nao sejam adequados, € mostrada uma mensagem de erro ou a
funcao é bloqueada. S6 é possivel salvar os dados apos a libera-
gao.
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Parametros especiais

Status de diagnoéstico

Curva do eco

Valores de medigao/indi-
cador de valor de pico

Os parametros especiais servem para adaptar o sensor a requisitos
especificos, 0 que s6 é necessario em casos raros.

S6 altere os parametros especiais apds consultar nossa assisténcia
técnica.

(Ajustes ampliadas Expertensinstelungen 5P 01
Modo oparacional Reszet
Copiar aj d Sim
5 P 02 ]
SP 02 R
gnidade de temperatura 5P 04

Os parametros especiais podem ser repostos nos ajustes de fabrica
através de "Reset".

Nota:
Os parametros especiais sdo descritos em uma seg¢éo separada no
fim do capitulo "Parametrizagéo".

8.4.6 Diagnéstico
Nesta opgao do menu, € exibido o seguinte:

e Status de diagndstico (estado do dispositivo OK ou mensagens
de erro)
Contador de alteragdes (numero de alteragl |6es de parametros)
Soma de verificagdo CRC atual (soma de verificagédo para a
plausibilidade dos parametros ajustados) com data da ultima
alteracao

e APL-Link-Quality

Diagnoze Status de dizgnéstico

Protegdo de acesso Dia:

Echokurve
Schleppaeiger
Sensorinformationen
g'ensorrnerkrnale

o
Contador de alteragies

Bloquear configuragfo
w

A "curva de eco" mostra a intensidade do sinal dos ecos na faixa
de medicdo em dB. Isso permite uma avaliagao da qualidade da

medigao.

Diagnose - Curva de eco
Diagnosestatus
Ectoliurve [4E]
Sohleppzeiger 4 Zoom
Sensorinformationen 0 Unzoom

Sensormerkmale
b

0.00 m 12425

A curva selecionada é atualizada constantemetne. Através da tecla
[OK], é aberto um submenu com fun¢des de zoom

e "Zoom X": funcéo de lupa para a distancia de medigao

e "Zoom Y": ampliagédo de 1, 2, 5 e 10 vezes do sinal em "dB"

e "Unzoom": retorna a representacao para faixa nominal de medi-
¢ao com ampliagédo simples

Os seguintes valores Min./Max. salvos pelo sensor s&o exibidos na
opcao do menu "Valores de medig¢ao/Indicador de valor de pico":
Distancia

Seguranca de medigdo

Taxa de medigao

Temperatura do sistema eletrénico
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e Tensao de operagéo

Atecla [OK] abre na janela do respectivo indicador de valor de pico
uma fungdo de reset:

Diagnose Distdncia Distancia
Diagnozestatus
aftqal % g% m Resetar indicador de
nima ] m P
hzximo 1697 m valores de pico
Svensormerkmale oK?

Com a tecla [OK] os indicadores de valor de pico sao passados
para os valores de medicéo atuais.

Comportamento de diag- Nesta opgado do menu, vocé define o que deve ser emitido pela

noéstico saida de sinal no caso de uma perda de eco. Para tal, é selecionado
o tempo entre a perda de eco e a emissdo de uma mensagem de
falha.

Diagndstico Comportamento em caso de pe|  [Tempo até mensagem de falha

Menzagem de mnutencﬁo mu;' 5
hensagem de falha 1 FE00
| S I E— —

Caracterlzticas do sensor
-

Informagoes sobre Neste menu, podem ser lidas as seguintes informag¢des sobre o
sensor aparelho:

Nome do dispositivo

Numero de encomenda e numero de série
Versao do software e hardware

Device Revision

Data da calibracado de fabrica

E adicionalmente, a depender do modelo do dispositivo:

e Endereco do dispositivo

e Loop Current Mode

o Fieldbus Profile Rev.

e Expanded Device Type

e Sensor conforme SIL

e Sensor segundo WHG

e Bustype ID

Diagnose Informagiies do sensor
Echokurwe
Gohleppzeigar Nimero de encomenda
E rmationen| Nimero de série
Senzormerkmale “werzdo do software
gmulation Eersﬁo do hardware

Caracteristicas do sensor A opc¢éo do menu "Caracteristicas do sensor" fornece caracteristicas
do sensor, como homologagao, conexao do processo, vedagao,
faixa de medicao, etc.

Diagnose Caracteristicas do sensar
Schleppzeiger
orinformationen Exibir
erkmale
Simulation : agora?
Gerdtespeicher
-
Simulagao Nesta opcao, simula-se quaisquer valores de medicao através da

saida de corrente. Isso permite testar o caminho do sinal, por exem-
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Memoria do dispositivo

SPO01 - Ativar a limitagao

do inicio da faixa de
medi¢ado

plo, através de dispositivos de visualizagdo conectados ou da placa
de entrada do sistema central de controle.

Simulac Simulation
Messsicherheit

ktroniktemperatur
atel

Betriebsspannung

Stromausgang
-

Ciagrose
Sensormerkmale

Simulati Lin. percentual

i Altura de enchimento

Diztaneia

E=calado

-

Diagnosestatus
-

Selecione a grandeza de simulagéo e ajuste o valor numérico
desejado.

Cuidado:
Com a simulagao em curso é emitido o valor simulado como valor
de corrente 4 ... 20 mA e como sinal digital HART. A mensagem de

status no ambito da fungao Asset-Management é "Maintenance".

Nota:
O sensor finaliza a simulagdo automaticamente ap6s 60 minutos.

Para desativar antecipadamente a simulacédo, de forma manual,
aperte a tecla [ESC] e confirme a mensagem com a tecla [OK].

Simulagdo

Desativar simulagio

0K?

A opcéo do menu Memdria do aparelho oferece as seguintes fun-
coes:

Diagnoze

Membria do aparelho Curva eco colocagio em funcicl

Cu i fun Salvar curva de eco

Membria de curvas de eco

gasnosestatus oK?

Curva de eco da colocagao em funcionamento:

A fungao "Curva de eco da colocagdo em funcionamento" permite
salvar a curva de eco no momento da colocagdo em funcionamento.
O armazenamento deveria ocorrer com o menos nivel de enchimen-
to possivel.

Nota:
Isto & geralmente recomendado, até mesmo obrigatorio, para a
utilizagéo da funcéo Asset Management.

Memoéria de curvas de eco:

A fungéo "Memoéria de curvas de eco" permite salvar até 10 curvas
de eco quaisquer a fim de por exemplo, calcular o comportamento
de medicdo do sensor em certos estados de funcionamento.

8.4.7 Parametros especiais

Aqui é ativada uma limitagéo do inicio da faixa de medigdo. O ajuste
do respectivo valor da distancia ocorre através do parametro espe-
cial SP02.

— Isso permite evitar altos do valor de medigédo para um sinal de
interferéncia nas proximidades.
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A

SP02 - Limitagdo manual
do inicio da faixa de
medigao

SP03 - Seguranga no
fundo do reservatério ou
na faixa de medigéao

SP04 - Corregao da velo-
cidade de propagacao

SP05/06 - Fator para
aumento/diminuicao da
média de ruido

JAN

SP07 - Desativar a funcao
de filtro "Suavizar curva
do valor bruto”

Nota:

Entretanto, a ativagdo também significa que o sensor ndo aceita
mais o eco de nivel no caso de enchimento excessivo além do inicio
da faixa de medicdo. Eventualmente, pode ocorrer aqui um salto do
valor medido para um eco multiplo.

Aqui ocorre uma limitagao individual do inicio da faixa de medigao,
independentemente da calibragéo de 100 %. O valor de distancia
introduzido em "m" tem sempre que estar entre o ponto de referén-
cia do sensor e o nivel de enchimento maximo.

— Ecos entre o ponto de referéncia do sensor e este valor ndo sao
detectados.

Este € um valor adicional de distancia "m" que é adicionado ao para-
metro especial SP24, a fim de detectar de forma confiavel o ponto
zero, em caso de reflexdes insuficientes no fundo do reservatério.

— A detecgdo de eco abaixo do ajuste de 0 % destina-se ao suporte
de uma detecgdo segura de um eco com o reservatorio completa-
mente vazio.

Este parametro em "%" destina-se a corregéo de um retardo do tem-
po de execugao ou de uma alteragéo na velocidade de propagacao
do sinal do radar.

— Dessa forma, sdo compensados desvios de medicédo devido a
distancias maiores em tubos verticais ou um maior indice de per-
missividade da atmosfera no reservatorio (por exemplo, no caso de
gases e vapores, especialmente sob altas pressoes).

A média de ruido pode ser entendida como uma formacéao de valor
médio temporal e flutuante de todos os sinais recebidos pelo sensor.
O fator ajustado determina o nimero de curvas de eco médias como
expoente da base 2 (exemplo: o fator 2 corresponde a média de 22
[= 4] curvas de eco).

— Usado para sinais de interferéncia causados por ecos esporadi-
cos, por exemplo, devido a laminas de agitadores. Através de um
valor maior de SP05, os sinais de interferéncia recebem menos
relevancia ou amplitude. Assim, eles sdo mais fortemente suprimi-
dos em sua avaliagao.

— Usado para ecos de nivel com amplitude variavel, por exemplo,
devido a uma superficie turbulenta do produto. através de um valor
maior de SP06, os ecos de nivel recebem maior relevancia ou am-
plitude constante. Assim, eles sdo mais elevados em sua avaliagao.

Nota:
Um fator da média de ruido mais alto pode levar a um aumento no
tempo de resposta ou um retardo na atualizagéo do valor medido.

No ajuste de fabrica, este parametro é sempre ligado e atua como
um filtro digital sobre a curva do valor bruto, dependendo da aplica-
¢ao selecionada.

— Em principio, ele melhora a seguranga de medigao.
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A

SPO08 - Offset da curva
de detecgao para analise
de eco

A

SP09 - Seguranca de
medi¢do minima para a
selegdo de eco de nivel
de enchimento

SP10 - Seguranga adicio-
nal do armazenamento de
sinais de interferéncia

A

SP12 - Ativar a fungéao
"Resumir Echos"

SP13 - Diferenga de
amplitude com a fungao
"Resumir ecos"

Nota:
Um desligamento, portanto, sé faz sentido em aplicagdes muito
especiais que precisam ser esclarecidas.

A curva de detecgédo corre acima da curva de eco com uma dis-
tancia definida (offset). Apenas os ecos que excedem a curva sdo
detectados e processados.

Este parametro especial em "dB" afeta a sensibilidade do dispositivo
em relagéo a todos os ecos na faixa de medigéo.

— Um aumento do valor em dB reduz a sensibilidade da detecgéo
de eco e da analise de sinais.

Nota:

Isso afeta o eco de nivel de enchimento do mesmo modo. Portan-
to, € usado apenas no caso de sinais de interferéncia fortemente

flutuantes e, ao mesmo tempo, boas propriedades de reflexdo do
produto.

A seguranca de medicao é a diferenca entre a amplitude do eco e a
curva de deteccéo. Este parametro define a seguranca de medigéo
minima em "dB", que um eco deve ter dentro da faixa de focalizagéo
para ser aceito como eco de nivel.

— Através do ajuste de uma seguran¢a minima de medicao, os si-
nais de interferéncia abaixo desse valor ndo séo aceitos como ecos
de nivel de enchimento.

Este pardmetro aumenta a supressao de sinais de interferéncia ja
existente no valor introduzido em "dB" por toda a faixa de sinais de
interferéncia salva. Ele é usado quando se espera que a amplitude
dos sinais de interferéncia aumente, devido, por exemplo, a aderén-
cias do produto, formagéo de condensado ou agitadores.

— Um aumento do valor impede que um sinal de interferéncia como
esse seja aceito como eco de nivel.

Nota:

Um aumento faz sentido no caso de sinais de interferéncia muito os-
cilantes ou com elevagdo de amplitude. Nao é recomendado reduzir
o valor ajustado pela fabrica.

Esta funcéo destina-se a ativagéo e selegao da fungao "Resumir
ecos". Ela é composta dos parametros "SP13 - Diferenga de ampli-
tude na fungdo "Reumir ecos™ e "SP14 - Distancia de eco para a

fungdo "Resumir ecos™.

— Isso ajuda a suprimir saltos de valores medidos que ocorrem em
aplicagdes com produto sélido, causados por cones de material ou
funis de esvaziamento durante o enchimento ou esvaziamento.

Este pardmetro em "dB" determina a diferengca maxima de amplitude
permitida entre dois ecos adjacentes para que possam ser resumi-
dos.
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SP14 - Distancia de eco
para a fungao "Resumir
ecos"

SP15 - Ativar a fungao
"Promeiro eco grande”

SP16 - Amplitude minima
"Primeiro eco grande™”

SP17 - Faixa de focaliza-
c¢ao ampla

SP18 - Seguranga de
medig¢do minima fora da
faixa de focalizagao

SP19 - Tempo para a
abertura da faixa de foca-
lizagao

SP22 - Offset do valor de
medigédo

Este parametro em "m", que € inserido aqui, determina a distancia
maxima permitida entre o ponto final do primeiro eco e o ponto
inicial do segundo eco para que possam ser resumidos.

Se este parametro estiver ativado, o primeiro eco ndo armazenado
como um eco falso com uma amplitude suficientemente grande é
selecionado como o eco do produto.

— Isso € util no caso de reflexdes multiplas muito grandes, por
exemplo, devido a um teto redondo do reservatorio.

Em parametro em "dB" determina o quanto a amplitude de eco util
pode ser menor que 0 maior eco para que seja avaliado como o
primeiro eco grande e, assim, como eco do produto

— Até esse valor, um sinal de reflexdom relativamente fraco do
produto é emitido como valor de medigéo.

Este parametro determina a largura da janela de medigéo "m" em
torno do eco de nivel atualmente medido. Somente dentro dessa fai-
xa de focalizagao, as alteragdes (local, amplitude, nimero de ecos)
serdo aceitas para a avaliagao do nivel de enchimento atual.

— Em um aumento desse valor, alteragcdes muito rapidas do nivel
de enchimento, por exemplo, devido ao desmoronamento de mate-
rial ou enchimento/esvaziamento repentino, séo aceitas dentro de
uma faixa ampliada.

A seguranca de medicao é a diferenca em "dB" entre a amplitude do
eco e a curva de detecgdo. Este parametro define a seguranca de
medicdo minima necessaria que um eco deve ter fora da faixa de
focalizagéo para ser aceito como eco de nivel.

— Isso é util para manter o valor medido, mesmo em caso de perda
esporadica do sinal de nivel de enchimento, por exemplo, quando
ha formacéo de espuma.

Quando mais nenhuma reflexdo é detectada na faixa de focalizagao,
€ aberta uma janela de medigao. Este parametro define o tempo

em "s" até a abertura. Esse pode ser o caso, por exemplo, numa
alteragao do nivel de enchimento sem sinal de reflexao avaliavel ou
se houver um eco fora da faixa de focalizagdo com alta probabilida-
de de eco util.

— Como resultado, depois desse eco com maior probabilidade de
eco util ser atingido, ele é avaliado como um eco Util e fornecido
como o nivel de enchimento atual.

O nivel de referéncia para a medigdo em sensores de radar € a
borda inferior do flange ou a superficie de vedacéo da rosca. Os
sensores sado calibrados pela fabrica nesse nivel de referéncia. Este
parametro permite uma adequagao desse ajuste de fabrica, por
exemplo, em dispositivos de montagem instalados posteriormente,
como flanges adaptadores, adaptadores de rosca, etc.

— Um possivel erro de offset (erro constante da distancia medida
por toda a faixa de medigao) é compensado por este ajuste.
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SP24 - Fator para segu-
ranca adicional no fim da
faixa de medigao

Em papel

No moédulo de visualiza-
cao e configuragao

Este valor em "%" € uma seguranga adicional abaixo do ajuste de
0 % relacionado a faixa de medig&o.

— Ele suporta a detecgdo de um eco com o reservatorio totalmente
vazio, mesmo que o fundo do reservatdrio tenha uma forma desfa-
voravel.

8.5 Salvar dados de parametrizagao

Recomendamos anotar os dados ajustados, por exemplo, no pre-
sente manual, guardando-os bem em seguida. Assim eles estaréo a
disposigao para uso posterior ou para fins de manutengao.

Se o aparelho estiver equipado com um modulo de visualizagéo e
configuragdo, os dados de parametrizagdo podem ser salvos nele.
O procedimento correto é descrito na opgdo do menu "Copiar ajus-
tes do aparelho" beschrieben.
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9 Colocar em funcionamento com
smartphone/tablet

9.1 Preparagao
Requisitos do sistema Certifiqgue-se se o smartphone/tablete preenche os seguintes requi-
sitos do sistema

e Sistema operacional: iOS 13 ou mais novo
e Sistema operacional: Android 5.1 ou mais novo
e Bluetooth 4.0 LE ou mais recente

Carregue o app de configuracédo do "Apple App Store", do "Goo-
gle Play Store" e do "Baidu Store" no seu smartphone ou tablete.

Certifique-se se a fungéo Bluetooth do moédulo de visualizagéo e
configuracéo esta ativada. Para tal, o interruptor no lado inferior
precisa estar na posicédo "On".

O ajuste de fabrica é "On".

Fig. 52: Ativar Bluetooth

1 Interruptor
On = Bluetooth ativo
Off = Bluetooth desativado

9.2 Estabelecer a conexao

Conectar Inicie o app de configuracgéo e selecione a fungdo ""Colocagdo em
funcionamento™. O smartphone/tablete procura automaticamente
aparelhos compativeis com Bluetooth existentes na proximidade.

E exibida a mensagem "Estabelecendo a conexao".

Os aparelhos encontrados sao relacionados e automaticamente é
dado prosseguimento a busca de forma continua.

Selecione, na lista de aparelhos, o aparelho desejado.

Autentificar No estabelecimento da primeira conexao, a ferramenta de con-
figuracéo e o sensor tém que se autenticar mutuamente. Apos a
primeira autenticagao correta, as conexdes posteriores podem ser
estabelecidas sem nova consulta de autenticagao.
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Introduzir cédigo de
acesso Bluetooth

Conexao estabelecida

Alterar cédigo do apa-
relho

Introduzir parametros

Para a autentificagao, digite na proxima janela do menu o PIN de 6
digitos para o acesso via Bluetooth. O cédigo pode ser encontrado
no folheto informativo "PINs e codigos" na embalagem do dispositi-
vo.

For the very first connection, the adjustment unit and the sensor must authenticate
each other.

Bluetooth access code oK

Enter the 6 digit Bluetooth access code of your Bluetooth instrument.

Fig. 53: Introduzir cédigo de acesso Bluetooth

Nota:

Se for introduzido um cédigo errado, s6 se pode repetir a introdugédo
apos um determinado tempo. Esse tempo é prolongado a cada nova
tentativa com um PIN errado.

A mensagem "Aguardando autentificacdo" é exibida no smartphone/
tablet.

Apos o estabelecimento da conexao, aparece o menu de configura-
¢ao do sensor na respectiva ferramenta de configuragao.

Se a conexao com Bluetooth for interrompida, por exemplo, devido a
uma distancia muito grande entre os aparelhos, isso é devidamente
exibido na ferramenta de configuracéo, que desaparece novamente
quando a conexao é restabelecida.

So é possivel fazer alterar pardmetros do dispositivo se a protecao
da parametrizacao estiver desativada. A protegéo da parametriza-
¢éao é fornecida pela fabrica desativada. No entanto, ela pode ser
ativada a qualquer momento.

E recomendavel introduzir um cédigo pessoal do aparelho com 6
digitos. Para tal, ir ao menu ""Fungbes avangadas", "Protecéo de
acesso", opgao do menu "Prote¢do da parametrizagdo".

9.3 Ajuste de parametros

O menu de configuracao do sensor esta subdividido em duas areas
que, conforme a ferramenta de trabalho, estdo colocadas uma ao
lado da outra ou uma abaixo da outra.

o Area de navegacdo

e Visualizagao de opgéo do menu

A opgao do menu selecionada pode ser reconhecida através da
mudanga de cor.

Introduza o parametro desejado e confirme pelo teclado ou pelo
campo de edigdo. Com isso, os ajustes sdo ativados no sensor.

Para finalizar a conexéo, feche o app.
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Manutencgao

Medidas contra ﬁ
incrustagoes

limpeza

Memoria de valores de
medigao

10 Diagnéstico, Asset Management e Servigo

10.1 Conservar

Se o aparelho for utilizado conforme a finalidade, ndo é necessaria
nenhuma manutengao especial na operagaéo normal.

Nota:
Em certas aplicagdes, a aderéncia do produto no sistema de antena
pode influenciar o resultado da medigéo.

Portanto, dependendo do sensor e da aplicagéo, tome precaugdes
para evitar sujeira pesada no sistema de antena. Se necessario,
limpe o sistema de antena em determinados intervalos.

A limpeza contribui para que a placa de caracteristicas e marcas no
aparelho fiqguem visiveis.

Nota:
Produtos e métodos de limpeza inadequados podem danificar o
dispositivo. Para evitar isso, observe o seguinte:

o Utilize apenas produtos de limpeza que n&o sejam agressivos
para a caixa, a placa de caracteristicas e as vedagoes.

e S0 utilize métodos de limpeza que seja de acordo com o grau de
protegéo do aparelho.

10.2 Meméria de valores de medigdo e de eventos

Das aparelho dispde de varias memorias para fins de diagnodsti-
co. Os dados permanecem armazenados mesmo se a tensao for
interrompida.

Podem ser salvos até 100.000 valores de medigdo em uma me-
moria ciclica do sensor. Cada item salvo possui a data/hora e o
respectivo valor de medigao.

Os valores que podem ser salvos sdo, por exemplo,:

Distancia

Altura de enchimento

Valor percentual

Por cento lin.

Escalado

Valor de corrente

Seguranga de medigao

Temperatura do sistema eletrénico

A memodria de valores de medigéo é fornecida ativada e salva a ca-
da 3 minutos a distancia, a seguranga de medicéo e a temperatura
do sistema eletronico.

Os valores e as condicdes de gravagao desejados séo definidos
através do sistema de controle central com EDD. E dessa forma que
os dados sé&o lidos e também resetados.
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Memoria de eventos

Memoria de curvas de
eco

Mensagens de status

No sensor, sdo salvos automaticamente até 500 eventos com carim-
bo de tempo, sem possibilidade de serem apagados. Todos os itens
contém a data/hora, tipo de evento, descrigdo do evento e o valor.

Tipos de evento sdo, por exemplo:

Alteragéo de um parametro

Pontos de ligagao/desligamento
Mensagens de status (conforme NE 107)
Mensagens de erro (conforme NE 107)

Os dados sao lidos pelo sistema central de controle com EDD.

As curvas de exo sdo salvas com a data, a hora e os dados de eco
relacionados.

Curva de eco da colocagdao em funcionamento:

Esta curva serve como curva de eco de referéncia para as condi-
¢des de medigdo no comissionamento. Isso permite detectar alte-
ragdes das condi¢cdes de medi¢do no funcionamento ou aderéncias
no sensor. A curva de eco da colocagédo em funcionamento é salva
através de:

e Sistema de controle com EDD
e Modulo de visualizagéo e configuragao

Outras curvas de eco:

Nesta area de armazenamento podem ser salvas até 10 curvas de
eco em uma memoria ciclica no sensor. As outras curvas de eco séo
salvas através de:

e Sistema de controle com EDD

10.3 Funcgao Asset-Management

O aparelho dispde de uma funcéo de automonitoracéo e diagndstico
conforme NE 107 e VDI/VDE 2650. Além das mensagens de status
apresentadas nas tabelas a seguir, é possivel visualizar mensagens
de erro ainda mais detalhadas através da opgado do menu "Diagnds-
tico" através da respectiva ferramenta de trabalho.

As mensagens de status sdo subdividas nas seguintes categorias:

e Avaria

e Controle de funcionamento

e Fora da especificagédo

o Necessidade de manutengao

e mostradas mais claramente por pictogramas:
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Failure

LAV

Fig. 54: Pictogramas das mensagens de status

1 Falha (Failure) - vermelha

2 Fora da especificagdo (Out of specification) - amarela
3 Controle de funcionamento (Function check) - laranja
4

Necessidade de manutengdo (Maintenance) - azul

Falha (Failure):

O aparelho emite uma mensagem de falha devido a detecgéo de
uma falha no funcionamento.

A mensagem de status esta sempre ativa. O usuario ndo pode

desativa-la.

Controle de funcionamento (Function check):
Estédo sendo realizados trabalhos no aparelho, o valor medido esta
temporariamente invalido (por exemplo, durante uma simulagéo)

Esta mensagem de status esta desativada por meio de default.

Fora da especificagao (Out of specification):
O valor medido € incerto, pois ultrapassou a especificagéo do dispo-
sitivo (por exemplo, temperatura da eletrénica).

Esta mensagem de status esta desativada por meio de default.

Necessidade de manutengao (Maintenance):
Funcionamento do dispositivo limitado por influéncias externas. A
medigao ¢ influenciada, o valor de medigao ainda é valido. Planejar
a manutengao do dispositivo, pois é de se esperar uma falha no
futuro proximo (por exemplo, devido a incrustagdes/aderéncias).

Esta mensagem de status esta desativada por meio de default.

Cadigo
Mensagem de
texto

Causa

Eliminagéo do erro

DevSpec
State in CMD 48

F013

Nao existe valor de
medicdo

O sensor ndo detecta nenhum
eco durante a operagao

Sistema da antena sujo ou de-
feituoso

Controlar a montagem e a
configuragéo de parametros, cor-
rigindo, se necessario

Limpar ou substituir o médulo do
processo ou a antena

Byte 5, Bit 0 de By-
te0...5

FO17

Margem de calibra-
¢do muito pequena

Calibragao fora da especificagao

Alterar a calibragao de acordo
com os valores-limite (diferenga
entre Min. e Max. 2 10 mm

Byte 5, Bit 1 de By-
te0...5

F025

Erro na tabela de li-
nearizagéo

Valores nédo se elevam continua-
mente, por exemplo, pares de
valores ilégicos

Conferir a tabela de linearizagédo
Apagar a tabela/criar uma nova

Byte 5, Bit 2 de By-
te0...5
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Caodigo
Mensagem de
texto

Causa

Eliminacgéao do erro

DevSpec
State in CMD 48

Erro geral do sof-
tware

curto tempo

F036 Erro ou interrupgéo na atualiza- | Repetir a atualizagéo do software | Byte 5, Bit 3 de By-
N&o ha software | 630 do software Conferir o modelo do sistema te0...5
executavel eletrénico

Substituir o sistema eletrénico

Enviar o dispositivo para ser con-

sertado
F040 Defeito no hardware Substituir o sistema eletrénico Byte 5, Bit 4 de By-
Erro no sistema Enviar o dispositivo para ser con- te0...5
eletrénico sertado
F080 Erro geral do software Cortar a tensdo de operagdo por |Byte 5, Bit 5 de By-

te0...5

Temperatura inad-
missivel do sistema
eletrénico

co em faixa ndo especificada

biente
Isolar o sistema eletronico

Utilizar aparelho com faixa de
temperatura mais alta

F105 O aparelho ainda se encontra na | Aguardar o término da fase de Byte 5, Bit 6 de By-
Detectando valor fase de inicializagdo. O valor de | inicializagdo te0...5
de medicdo medic&o ainda n&o pode ser de- | pyracso de até aprox. 3 minu-

tectado tos, a depender do modelo e dos

parametros configurados.

F113 Falhas CEM Eliminar influéncias de CEM Byte 4, Bit 4 de By-
Erro de comuni- te0..5
cacao
F125 Temperatura do sistema eletroni- | Controlar a temperatura am- Byte 5, Bit 7de By-

te0...5

F260
Erro na calibragao

Erro na calibragdo efetuada pe-
la fabrica

Erro na EEPROM

Substituir o sistema eletrénico

Enviar o dispositivo para ser con-
sertado

Byte 4, Bit 0 de By-
te0...5

Erro de montagem/
colocagéo em fun-

dentro do valor da altura do re-
servatorio/da faixa de medicéo

configuracéo de parametros, cor-
rigindo, se necessario

F261 Erro na colocagédo em funciona- |Repetir a colocacdo em funcio- | Byte 4, Bit 1 de By-
Erro no ajuste do mento namento te0...5
dispositivo Erro na supresséo de sinais de Executar um reset

interferéncia

Erro ao executar um reset
F264 A calibragéo n&o se encontra Controlar a montagem e a Byte 4, Bit 2 de By-

te0...5

Falha na funcéo de
medicédo

medicao
Tens&o de alimentagdo mui-
to baixa

Executar um reset

Cortar a tensdo de operagao por
curto tempo

cionamento Faixa de medicdo maxima do Utilizar um aparelho com faixa de
aparelho insuficiente medi¢cao maior
F265 O sensor ndo efetua nenhuma Controlar a tensao de operagdo |Byte 4, Bit 3de By-

te0...5
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Nenhum software
de sensor execu-
tavel

Enviar o dispositivo para ser con-
sertado

Cadigo Causa Eliminagao do erro DevSpec
Mensagem de State in CMD 48
texto

F267 O sensor ndo pode ligado Substituir o sistema eletrénico -

F268
Supresséo de
sinais de interfe-
réncia invalida

Supressao de sinais de in-
terferéncia criada sob outras
condigdes de medicédo

Criar nova supressao de sinais
de interferéncia

Nenhuma supressao de sinais de
interferéncia disponivel

Criar nova supressao de sinais
de interferéncia

F269

Fungao de medi-
cdo insegura

Seguranca de medigéo do eco
de nivel de enchimento muito
baixa (risco de mudanga para ou-
tro eco)

Controlar a montagem e a
configuragdo de parametros, cor-
rigindo, se necessario

Diferenga de amplitude do eco de
nivel de enchimento para a su-
presséo de sinais de interferéncia
muito baixa (risco de mudanga
para outro eco)

Controlar a montagem e a
configuragéo de parametros, cor-
rigindo, se necessario

Diferenga de amplitude do eco de
nivel de enchimento para outro
eco muito baixa (risco de mudan-
¢a para outro eco)

Controlar a montagem e a
configuragdo de parametros, cor-
rigindo, se necessario

Function check

Simulagéo ativa

Aguardar o término automatico
apés 60 min.

Cadigo Causa Eliminagéo do erro DevSpec
Mensagem de State in CMD 48
texto

C700 Uma simulacéo esta ativa Terminar a simulagéo "Simulation Active"

no "Status padroni-
zado 0"

Temperatura inad-
missivel do sistema
eletrénico

co de avaliacdo em faixa ndo
especificada

biente
Isolar o sistema eletrénico

Utilizar aparelho com faixa de
temperatura mais alta

Out of specification

Cadigo Causa Eliminagao do erro DevSpec
Mensagem de State in CMD 48
texto

S600 Temperatura do sistema eletroni- | Controlar a temperatura am- Byte 23, Bit 0 de

Byte 14 ... 24
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Caodigo
Mensagem de
texto

Causa

Eliminacgéao do erro

DevSpec
State in CMD 48

S601

Eco de nivel de enchimento de-

Reduzir o nivel de enchimento

Byte 23, Bit 1 de

Mensagem de
texto

Enchimento ex- saparecido na faixa superior Calibrag&o 100 %: aumentar va- | BYte 14 ... 24
cessivo lor
Controlar a luva de montagem
Eliminar sinais de interferéncia
eventualmente existentes na fai-
Xa superior
S603 Tensé&o de operagéo abaixo da Controlar a conexao elétrica
Tenséo de opera- | faixa especificada se necessario, aumentar a ten-
¢ao inadmissivel sao de operacéo
Maintenance
Caodigo Causa Eliminagéo do erro DevSpec

State in CMD 48

M500

Erro no reset para
o estado de forne-
cimento

Os dados nao puderam ser res-
taurados no reset para o estado
de fornecimento

Repetir o reset

Carregar o arquivo XML com os
dados do sensor para o aparelho

Byte 24, Bit 0 de
Byte 14 ... 24

M501

Erro na tabela inati-
va de linearizagao

Erro de hardware EEPROM

Substituir o sistema eletronico

Enviar o dispositivo para ser con-
sertado

Byte 24, Bit 1 de
Byte 14 ... 24

M504

Erro em um interfa-
ce do aparelho

Defeito no hardware

Controlar as conexdes
Substituir o sistema eletrénico

Enviar o dispositivo para ser con-
sertado

Byte 24, Bit 4 de
Byte 14 ... 24

Erro de montagem/
colocagao em fun-

mento

configuracéo de parametros, cor-
rigindo, se necessario

M505 O sensor ndo detecta nenhum Limpar a antena Byte 24, Bit 5de
Nao ha eco eco durante a operagao Utilizar uma antena/um sensor | BYyte 14 ... 24
Antena suja ou defeituosa mais apropriado

Eliminar ecos falsos eventual-

mente existentes

Otimizar a posi¢éo e o alinha-

mento do sensor
M506 Erro na colocagédo em funciona- | Controlar a montagem e a Byte 24, Bits 6 de

Byte 14 ... 24

Erro na supresséao de sinais de
interferéncia

cionamento

M507 Erro na colocagdo em funciona- | Efetuar um reset e repetir a colo- | Byte 24, Bit 7 de
Erro no ajuste do mento cagao em funcionamento Byte 14 ... 24
dispositivo Erro ao executar um reset
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Seta de distancia e valor
percentual

Curva do eco

Curva de detecgao

Supressao de sinais de
interferéncia

Curva de eco da coloca-
c¢ao em funcionamento

Alta resolugiao

Area de representagio
ampliada

10.4 Curva do eco

10.4.1Vista geral

Com o app de configuracéo, é possivel exibir a curva de eco do
sensor conectado na opgao do menu "Diagndstico".

A curva de eco permite uma avaliagéo detalhada das propriedades
de uma medicéo do nivel de enchimento com o NCR-86.

Nos capitulos a seguir, € mostrado o comportamento basico da
curva de eco e sao descritas as fungdes do menu.

10.4.2Representacao e descrigdo da curva de eco

As curvas individuais desejadas sdo mostradas no diagrama "Curva
de eco". Em "Ajustes", é possivel definir se essas curvas devem ser
exibidas ou ocultadas.

A seta de distancia marca o eco de nivel de enchimento detectado
pelo sensor. Ela aponta em um eco ideal (superficie do produto
plana e com boas propriedades de reflaxao) para o centro do eco.

— Uma seta "preta" significa que o eco de nivel de enchimento ndo
é visivel para o sensor no momento. Uma seta "branca" significa
que o eco de nivel de enchimento sumiu da posi¢do marcada.

A curva de eco representada na cor vermelha é a base para a
deteccéo do eco. Ela mostra o comportamento e a amplitude do eco
detectado.

— Os ecos considerados sdo marcados em verde.

A curva de detecgédo representada na cor preta acompanha a curva
de eco. Ela determina o limite de sensibilidade do sensor e, assim, a
faixa na qual os ecos sao detectados.

A supresséao de sinais de interferéncia representada em azul mostra
o perfil do sinal de interferancia salvo no sensor.

— Ecos com uma amplitude abaixo dessa curva sdo marcados
como sinais de interferéncia.

Uma curva de eco de alta resolugdo armazenada pelo usuario na
colocagao em funcionamento.

— Ela pode ser utilizada para reconhecer alteragdes no sinal duran-
te o tempo de operacao.

E exibido o nimero maximo de pontos de varredura disponiveis no
sensor.

— Arepresentacéo de alta resolugéo da curva de eco € necessaria
para uma avaliagao significativa da curva de eco.

E exibida toda a 4rea de leitura considerada pelo sensor, incluindo
toda a seguranca.
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Faixa de focalizacao

Dados do eco selecio-
nado

Curva de eco nao filtrada

Histoérico de ecos Uteis

Comportamento em caso
de falhas

Eliminagao de falhas

Tratamento de erros de
medigado

— A area de representacdo ampliada tem que ser selecionada para
a avaliacéo significativa da curva de eco.

A faixa de focalizagdo € uma janela de medicéo que o sensor de
radar define simetricamente em torno da distancia do eco de nivel
de enchimento medido no momento.

— Somente dentro dessa faixa de focalizagao séo aceitas altera-
¢oes (local, amplitude, numero de ecos) para a avaliagéo do nivel
de enchimento atual.

Ecos detectados dentro da faixa de medigao séo representados por
uma linha verde e dois pontos vermelhos para o inicio e o fim do
eco.

— Os dados sao determinados para cada um desses ecos.

A curva verde corresponde a curva de eco, porém sem fungbes
prévias de filtro.

— A curva de eco néo filtrada ndo ¢ afetada pelos parametros da
aplicacao.

A curva representada na cor violeta mostra a amplitude minima do
eco de nivel de enchimento em dependéncia da distancia com uma
0,1 m.

10.5 Eliminar falhas

E de responsabilidade do proprietario do equipamento tomar as
devidas medidas para a eliminagéo de falhas surgidas.

As primeiras medidas a serem tomadas:

e Avaliagéo de mensagens de erro
e \Verificagdo do sinal de saida
e Tratamento de erros de medigéo

Outras possibilidades de diagndstico mais abrangentes séo ofe-
recidas por um smartphone/tablet com o app de configuragdo. Em
muitos casos, as causas podem ser assim identificadas e as falhas
eliminadas.

As tabelas abaixo mostram exemplos tipicos de erro de medigdo em
liquidos condicionados pela aplicagdo, havendo uma diferenciagéo
de erros de medigdo com:

e Nivel de enchimento constante
e Enchimento
e Esvaziamento

As imagens na coluna "Imagem do erro" mostram o nivel de enchi-
mento real como linha tracejada e o nivel de enchimento mostrado
pelo sensor como linha continua.
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Level

0

time

Fig. 55: Representacdo de imagens de erro

1 Nivel de enchimento real

2 Nivel de enchimento exibido pelo sensor

Nota:

e

No nivel de enchimento constante emitido a causa poderia também

se encontrar também no ajuste de falha da saida de corrente em

"Manter valor".

Se o nivel de enchimentofor muito baixo, a causa poderia ser tam-
bém uma resisténcia muito alta do cabo

Erro de medigdo com nivel de enchimento constante

Descrigao do erro

Causa

Eliminagao do erro

Valor de medicéo
mostra um nivel de
enchimento muito
baixo ou muito alto

Lovel

[ —

Calibragao incorreta de Min./Max.

Corrigir a calibragdo de Min./Max.

Curva de linearizagao errada

Corrigir a curva de linearizacéo

Montagem em tubo de by-pass ou tubo
vertical, o que causa erro de tempo de exe-
cugao (erro de medigcdo pequeno préximo
a 100 %/erro grande préximo a 0 %)

Conferir o parametro Aplicagdo no que se
refere a forma do reservatério, corrigindo,
se necessario (by-pass, tubo vertical, dia-
metro).

O valor de medicéo
salta para 0 % (so-
mente liquidos)

Eco multiplo (teto do reservatério, superfi-
cie do produto) com amplitude maior que o
eco de nivel de enchimento.

Controlar o parametro Aplicacéo, especial-
mente teto do reservatério, tipo de produto,
fundo abaulado, alto coeficiente dielétrico,
ajustando, se necessario.

O valor de medicéo
salta na direcao de
100 %

Lovel

A amplitude do eco do nivel de enchimento
cai devido ao processo

Nao foi efetuada a supresséo de sinais de
interferéncia

Efetuar uma supresséo de sinais de inter-
feréncia

_ A amplitude ou o local de um eco falso se | Identificar a causa da alteragéo dos sinais
] alterou (por exemplo, condensado, incrus- |de interferéncia, efetuar a supresséao de si-
’ " tagdes do produto); a supressao de sinais | nais de interferéncia com, por exemplo,
de interferéncia ndo é mais valida. condensado.
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Erro de medigédo no enchimento

Descrigao do erro

Causa

Eliminagéo do erro

Valor de medicéo fi-
ca constante durante
o enchimento

Ecos falsos muito grandes nas proximida-
des ou eco do nivel de enchimento muito
pequeno

Formacéo forte de espuma ou vértice
Calibragdo de Max. incorreta

Eliminar sinais de interferéncia nas proxi-
midades

Controlar a situacdo de medigdo: a antena
ficar saliente na luva, anteparos

Remover sujeira da antena

No caso de falhas causadas por antepa-
ros nas proximidades: Alterar o sentido de
polarizagao

Criar nova supresséo de sinais de inter-
feréncia

Corrigir a calibracdo de Max.

O valor de medigéao
no enchimento per-
manece na area do
fundo

Eco do fundo do tanque maior que o eco
do nivel de enchimento, por exemplo, em
produtos com ¢ < 2,5 base de 6leo, sol-
vente

Controlar os parametros Produto, Altura do
reservatorio e forma do fundo, alterando-
-0S, se necessario

O valor de medigéao
permanece inaltera-
do temporariamente
no enchimento e sal-
ta para o nivel de
enchimento correto

Turbuléncias da superficie do produto, en-
chimento rapido

Controlar os parametros, alterando-os, se
necessario, por exemplo, em reservatério
de dosagem, reator

O valor de medigao
salta no enchimento
na diregcéo de 0 %

A amplitude de um eco mdltiplo (tampa
do reservatério - superficie do produto) é
maior que o eco do nivel de enchimento.

Controlar o parametro Aplicagéo, especial-
mente teto do reservatério, tipo de produto,
fundo abaulado, alto coeficiente dielétrico,
ajustando, se necessario.

O eco do nivel de enchimento ndo po-
de ser diferenciado do eco falso em uma
posi¢do de eco de falso (salta para eco
multiplo).

No caso de falhas causadas por antepa-
ros nas proximidades: Alterar o sentido de
polarizagéo

Escolher a posigdo de montagem mais fa-
voravel

Reflexao transversal em um funil de ex-
tragéo, amplitude do eco da reflexdo
transversal maior que a do eco do nivel de
enchimento

Direcionar o sensor para a parede oposta
do funil, evitar cruzamento com o fluxo de
enchimento.
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Descrigao do erro

Causa

Eliminagao do erro

O valor de medicéo
oscila em torno de

10 ... 20 % (somen-
te solidos)

Diversos ecos de uma superficie do pro-
duto nado plana, por exemplo, no caso de
empilhamento de produtos soélidos

Controlar o parametro Tipo de produto e
ajusta-lo, se necessario

Otimizar a posigao de montagem e alinha-
mento do sensor

Reflexdes da superficie do produto através
da parede do reservatério (deflexdo)

Selecionar uma posigdo de montagem
mais favoravel, otimizar o alinhamento do
sensor, por exemplo, com suporte movel

O valor de medicéao
salta no enchimento
na direcéo de 100 %

A amplitude do eco do nivel de enchimento
cai no enchimento devido a fortes turbulén-
cias e espuma. O valor de medicao salta
para o eco falso.

Efetuar uma supresséo de sinais de inter-
feréncia

O valor de medicéao
salta no enchimen-
to esporadicamente
para 100 %

Variagéo de condensado ou sujeira na an-
tena.

Efetuar a supressao de sinais de interfe-
réncia ou aumenta-la com condensado/
sujeira na vizinhanga através de edigé&o.

Para produtos sélidos, utilizar sensor de ra-
dar com conexao de ar de limpeza.

O valor de medicéao
salta para = 100 %
ou 0 m de distancia

O eco de nivel de enchimento na area
proxima ndo € mais detectado devido a
formagao de espuma ou sinais de interfe-
réncia.

Controlar o ponto de medigao: a antena
deveria sobressair da luva roscada, even-
tuais ecos falsos por luva de flange.
Remover sujeira da antena

Utilizar um sensor com antena mais ade-
quada

Erro de medigao n

o esvaziamento

Descrigao do erro

Causa

Eliminagao do erro

O valor de medicéao
permanece inaltera-
do no esvaziamento
na vizinhanga

Eco falso maior que o eco do nivel de en-
chimento

Eco do nivel de enchimento muito pequeno

Eliminar eco falso na vizinhanga, controlan-
do se a antena sai da luva.

Remover sujeira da antena

No caso de falhas causadas por antepa-
ros nas proximidades: Alterar o sentido de
polarizagao

Apos a eliminagéo dos sinais de interferén-
cia, a supressao de sinais de interferéncia
tem que ser apagada. Efetuar uma nova
supressao de sinais de interferéncia.
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Descrigdo do erro

Causa

Eliminagéo do erro

O valor de medigéao
salta no esvazia-
mento na diregéo
de 0 %

Eco do fundo do tanque maior que o eco
do nivel de enchimento, por exemplo, em
produtos com ¢ < 2,5 base de 6leo, sol-
vente

Controlar os parametros Tipo de produto,
Altura do reservatério e Forma do fundo,
alterando-os, se necessario

O valor de me-
digdo salta no
esvaziamento es-
poradicamente na
diregéo de 100 %

Variagao de condensado ou sujeira na an-
tena

Efetuar a supresséao de sinais de interfe-
réncia ou aumenta-la nas proximidades
através de edigao.

Para produtos sélidos, utilizar sensor de ra-
dar com conexao de ar de limpeza.

O valor de medigédo
oscila em torno de
10 ... 20 % (somen-
te sdlidos)

Diversos ecos de uma superficie do produ-
to ndo plana, por exemplo, no caso de funil
de extracao

Reflexdes da superficie do produto através
da parede do reservatério (deflexao)

Controlar o parametro Tipo de produto e
ajusta-lo, se necessario.

Otimizar a posi¢do de montagem e alinha-
mento do sensor.

Comportamento apoés a
eliminagao de uma falha

A depender da causa da falha e das medidas tomadas, se necessa-
rio, executar novamente os passos descritos no capitulo "Colocar

em funcionamento" ou controlar se esta plausivel e completo.

10.6 Trocar o moédulo elétrénico
Em caso de defeito, 0 médulo eletrénico pode ser trocado pelo

usuario.

Em aplicagdes Ex, s6 podem ser utilizados um aparelho e um médu-
lo eletrdnico com a respectiva homologagao Ex.

Caso nao haja um modulo eletrénico disponivel, ele pode ser
encomendado junto a seu representante. Os médulos eletrénicos
sdo adequados somente para o respectivo sensor, apresentando
também diferencas na saida de sinais e na alimentacado de tensao.

O novo médulo eletrénico tem que ser carregado com os ajustes de
fabrica do sensor. Para tal ha as seguintes possibilidades:

e Pela fabrica
e No local, pelo usuario

Em ambos os casos, é necessario indicar o nimero de série do
sensor. Esse nimero de série pode ser consultado na placa de ca-
racteristicas do aparelho, no interior da caixa ou na nota de entrega.
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e

Ao carregar diretamente no local, os dados do pedido tém que ser
anteriormente baixados da internet (vide manual "Modulo eletréni-
co").

Informacgao:

Todos os ajustes especificos da aplicagao tém que ser novamente
efetuados. Portanto, é necessario executar uma nova colocagéo em
funcionamento apds a troca do sistema eletrénico.

Caso os dados da parametrizacdo tenham sido salvos na primeira
colocacao do sensor em funcionamento, esses dados podem ser
transmitidos para o novo modulo eletrénico. Com isso, néo é neces-
saria uma nova colocagao em funcionamento.

10.7 Procedimento para conserto

Caso seja necessario um conserto, dirija-se a sua pessoa de conta-
to em nossa empresa.
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11 Desmontagem

11 Desmontagem

11.1 Passos de desmontagem

Para a desmontagem, efetue os passos indicados no capitulo
"Montar" e "Conectar a alimentagao de tensao" de forma analoga,
no sentido inverso.

Adverténcia:

Ao desmontar observe as condi¢gdes do processo nos reservato-
rios ou tubulagdes. Existe o perigo de ferimento por ex. devido a
pressdes ou temperaturas altas bem como produtos agressivos ou
téxicos. Evite perigos tomando as respectivas medidas de protecéo.

11.2 Eliminagao de residuos

Entregue o aparelho a uma empresa especializada em reciclagem e
nao use para isso os postos de coleta municipais.

Remova antes pilhas eventualmente existente caso seja possivel
retira-las do aparelho. Devem passar por uma detecgéo separada.

Caso no aparelho a ser eliminado tenham sido salvos dados pes-
soais, apague tais dados antes de eliminar o aparelho

Caso nao tenha a possibilidade de eliminar corretamente o aparelho
antigo, fale conosco sobre uma devolugado para a eliminacéo.
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12 Certificados, homologac¢ées e referéncias

12.1 Homologag¢ao de radiotransmissao

Radar:

O aparelho foi testado e homologado conforme a edi¢édo atual das
normas e padrdées nacionais.

As confirmagdes bem como as disposi¢des para o uso podem ser
encontradas no documento "Folheto informativo Homologagées para
transmissdo sem fio" fornecido e disponivel em nosso site.

12.2 Conformidade

O dispositivo atende as exigéncias legais das diretrizes ou regula-
mentos técnicos especificos do pais em questdo. Confirmamos a
conformidade através de uma marcagéo correspondente.

As respectivas declaragdes de conformidade podem ser encontra-
das em nosso site.
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13.1 Dados técnicos
Instrugao para aparelhos homologados

Para aparelhos homologados (por ex. com homologagéo Ex) valem os dados técnicos conforme
as respectivas instrugdes de segurancga fornecidas. A depender por ex. das condigdes do proces-
so ou da alimentagéo de tenséo, eles podem divergir dos dados aqui apresentados.

Todos os documentos de homologagéo podem ser baixados em nosso site.

Materiais e pesos
Materiais, com contato com o produto

Antena de plastico tipo corneta

— Flange adaptador PP-GF30 preto
- Vedagao do flange adaptador FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)
— Lente de focalizagéo PP
Rosca 316L com sistema de antena integrado
— Conexao do processo 316L
— Antena PEEK
— Vedagéo do sistema de antena FKM (SHS FPM 70C3 GLT), FFKM (Kalrez 6230, Kal-
rez 6375 , Perlast G75B) EPDM (A+P 70.10-02)
— Vedagéo do processo rosca Klingersil C-4400
DIN 3852-A

Rosca PVDF com sistema de antena integrado

— Conexao do processo e antena (um PVDF
uma Unica pecga)

— Vedagéo do processo rosca FKM
DIN 3852-A

Flange com sistema de antena blindado
- Galvanizagao do flange, blindagem  PTFE, PFA

da antena
— Rugosidade da superficie R,<0,8 ym
Antena tipo corneta
— Corneta da antena 316L, 1.4848
— Cone de adaptagao Ceramica (99,7 % Al,O,)
- Vedagao até +150 °C FKM (A+P 70.16-06), EPDM (A+P 70.10-02)
- Vedagéo até +250 °C FFKM (Kalrez 6375 , Perlast G75B)
— Vedagéo até +450 °C Grafite

Conexao higiénica

— Blindagem asséptica da antena PEEK

- Rugosidade da superficie de adapta- R, <0,76 ym
dores metalicos

— Vedagao adicional do processo de FKM (PPE V70SW), FFKM (Kalrez 6230, Per-
acordo com a conexao higiénica last G74S), EPDM (Freudenberg 291)
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Flange com antena lentiforme
316L
PEEK

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), FFKM (Kalrez 6375,
G75B), EPDM (COG AP302)

— Conexao do processo
— Antena
— Vedagéo do sistema de antena

Conexao de ar de limpeza

— Anel de limpeza PP-GFK

— Anel térico conexao de ar de limpeza FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)
316Ti

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)

- Valvula retentora

— Vedagao valvula retentora

Materiais, sem contato com o produto
Pecas de montagem

— Cone da antena, antena de plastico PBT-GF 30

tipo corneta, flange de capa
— Suporte de montagem, parafusos de 316L
fixacdo do suporte de montagem
— Parafusos de fixacédo do flange
adaptador

304

Caixa
Plastico PBT (poliéster)

Aluminio fundido sob pressao AlSi10Mg, revestido a pé
(Base: poliéster)

— Caixa de plastico

— Caixa de aluminio fundido sob
pressao

— Caixa de ago inoxidavel 316L
— Prensa-cabo, bujao prensa-cabo PA, aco inoxidavel, bronze
— Vedagéo do prensa-cabo NBR

— Visor tampa da caixa
— Terminal de aterramento
Pesos

— Aparelho (a depender da caixa, da
conexao do processo e da antena)

Policarbonato (listado conforme UL-746-C), vidro®
316L

aprox. 2 ... 17,2 kg (4.409 ... 37.92 Ibs)

Torques de aperto

Torque maximo de aperto, antena de plastico tipo corneta
— Parafusos para fixagéo do suporte de 4 Nm (2.950 Ibf ft)

montagem na caixa do sensor

— Parafusos do flange flange de capa

DN 80

— Parafusos de fixagao antena de
flange adaptador

5 Nm (3.689 Ibf ft)

2,5 Nm (1.844 Ibf ft)

— Parafusos do flange flange adaptador 7 Nm (5.163 Ibf ft)

DN 100

8 Vidro na caixa de aluminio e ago inoxidavel
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Torque maximo de aperto, rosca com sistema de antena integrado

- G% 30 Nm (22.13 Ibf ft)
- G1% 200 Nm (147.5 Ibf ft)
— G1% (uso com adaptador de rosca 5 Nm (3.688 Ibf ft)
PTFE)
Flange com sistema de antena blindado
— Torque de aperto De acordo com as normas atuais ou, pelo menos, de

acordo com as especificagdes do flange.
Torque de aperto max., conexdes assépticas
— Parafusos do flange conexdo DRD 20 Nm (14.75 Ibf ft)
Torque max. de aperto, modelo flange com antena lentiforme
— Parafuso de fixagdo para suporte 8 Nm (5.9 Ibf ft)

giratério
Toque maximo de aperto para prensa-cabos NPT e tubos conduite
— Caixa de plastico 10 Nm (7.376 Ibf ft)

— Caixa de aluminio/ago inoxidavel 50 Nm (36.88 Ibf ft)

Torque do travamento da caixa

- Toque recomendado para o parafuso 1 Nm (1.475 Ibf ft)
de retengéo

— Torque max. de aperto para o parafu- 2 Nm (0.738 Ibf ft)
so de retengéo

Grandeza de entrada

Grandeza de medigédo Grandeza de medicéo é a distancia entre a borda da
antena do sensor e a superficie do produto. O nivel de
referéncia para a medicao e a faixa de medigao utiliza-
vel dependem do sistema de antena.
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Fig. 56: Dados referentes a grandeza de entrada

1 nivel de referéncia (a depender do sistema de antena)
2  Grandeza de medigao, faixa maxima de medigao
3  Faixa de medigéo util (a depender do modelo da antena)

Faixa max. de medigao 120 m (393.7 ft)

Faixa de medicdo, a depender do modelo e do tamanho da antena®'®

Modelo da antena Tamanho Faixa de medicdo recomen-
dada
até
Antena de plastico tipo corneta DN 80 120 m (393.7 ft)
Rosca com sistema de antena integrado G%, % NPT 10 m (32.81 ft)
Rosca para adaptador de higiene G1,1 NPT 20 m (65.62 ft)
G1%, 1% NPT 30 m (98.42 ft)
Flange com sistema de antena encapsulado, |2 DN 25 20 m (65.62 ft)
conexdes higiénicas > DN 50, 2" 30 m (98.42 )
> DN 80, 3" 120 m (393.7 ft)

9 Sob boas condigdes de reflexdo, também s&o possiveis faixas de medigdo maiores
9 Os valores indicados correspondem ao ajuste de fabrica no fornecimento
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Modelo da antena Tamanho Faixa de medicdo recomen-
dada
até
Antena tipo corneta 221 mm 10 m (32.81 ft)
@ 26 mm 20 m (65.62 ft)
2 40 mm
30 m (98.42 ft)
2 48 mm
@75 mm
120 m (393.7 ft)
Flange com antena lentiforme = DN 80, 3"
distancia de bloqueio™
— Modos operacionais 1, 2, 4 0 mm (0in)

— Modo operacional 3

> 250 mm (9.843 in)

Fase de inicializagao

Tempo de inicializagéo t (U, 224 V DC)

Corrente de partida para o tempo de
inicializagao

<15s™
<3,6 mA

Grandeza de saida

Saida
— Camada fisica
— Especificagdes do barramento

— Protocolos de dados
Taxa de transmissao max.

Sinal digital de saida conforme padrdo EIA-485

Modbus Application Protocol V1.1b3, Modbus over

serial line V1.02

Modbus RTU, Modbus ASCII, Levelmaster

57,6 Kbit/s

Diferenca de medigao (conforme DIN EN 60770-1)

Condigdes de referéncia do processo conforme a norma DIN EN 61298-1
+18 ... +30 °C (+64 ... +86 °F)

— Temperatura

— Umidade relativa do ar

— Pressao do ar

Condigdes de referéncia de montagem'

- Distancia minima de componentes do > 200 mm (7.874 in)

reservatorio
— Refletor
— Reflexdes falsas
Diferenca de medigao em liquidos

™ A depender das condiges de uso

'2 Condicdes de referéncia: U,= 24 V DC, temperatura ambiente 20 °C (68 °F)

45...75%

860 ... 1060 mbar/86 ... 106 kPa (12.5 ... 15.4 psig)

Refletor de placas plano

Maior sinal de falso 20 dB menor que o sinal util
< 1 mm (distancia de medigéo > 0,25 m/0.8202 ft)

9 Se as condicdes de referéncia apresentarem diferenca o offset, devido a montagem, pode ser de + 4 mm.

Este offset pode ser compensado por meio de cablibragado.
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nao-repetibilidade <1mm
Diferenca de medicdo com produtos Os valores dependem bastante da aplicagéo, néo sen-
solidos do possivel, portanto, indicar dados garantidos.

[Fm

10 mm (0.3937 in) -

1 mm (0.039 in)o -+
-1 mm (- 0.039 in)" 4 f

Y

0,25 m (0.8202 ft)
- 10 mm (- 0.3937 in) -+

@2 ®

Fig. 57: Diferenga de medigdo sob condi¢bes de referéncia (exemplo: rosca com sistema de antena integrado,
vale da mesma forma para todos os modelos)’”

N

1 Nivel de referéncia
2 Borda da antena
3  Faixa de medig¢do recomendada

Distancia minima recomendada para aplicagdes tipicas com produtos sélidos'®

- Antena tipo corneta de plastico, flan- 250 mm (9.843 in)
ge com antena lentiforme

— Rosca com sistema de antena 500 mm (19.69 in)
integrado
distancia de bloqueio 150 mm (5.906 in)

Grandezas que influenciam a exatiddo de medigao
Derivagao de temperatura - Saida digital <3 mm/10 K, max. 10 mm

Caracteristicas de medicao e dados de poténcia

Frequéncia de medigao Banda W (tecnologia de 80 GHz)
Tempo de ciclo de medigao'” aprox. 200 ms
Tempo de resposta do salto'® <3s

) Ja considerada na diferenga de medigao

® No modo operacional 3 e com uma faixa de medicéo ajustada acima de 60 m: ponto 2 + 20 mm, a partir de
0,25 m =2 mm

® A depender do comportamento de reflexdo do produto medido.

' Com tensé&o de operagéo U, =24 V DC

'® Faixa de tempo apds alteracdo subita da distancia de medigéo de 1 m para 5 m, até que o sinal de saida
tenha atingido pela primeira vez 90 % de seu valor final (IEC 61298-2). Isso vale para tens&o de operagéo U,
224V DC
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Angulo de radiaggo™
Modelo Antena grande ou conexdo |Angulo de ra- | Liquido Produto so6-
de processo diacao lido
Antena de plastico tipo cor- DN 80 3° ° °
neta
Rosca com sistema de antena | G%, % NPT 14° . -
integrado G1,1NPT 10° . -
G1%, 1% NPT (+250 °C) 10° . 0}
G1%, 1% NPT 7° . 0}
(+150 °C/+200 °C)
G1%, 1% NPT (PVDF) 8° . o
Rosca para adaptador de hi- |G1, 1 NPT 13° ° -
giene G1%, 1% NPT 8° . )
Flange com sistema de an- = DN 25 10° ° -
Leig%sirézzpsulado, conexoes > DN 50, 2" 6 o o
> DN 80, 3" 3° . 0}
Antena tipo corneta 2 21 mm 11° ° (0]
@ 26 mm 10° . (0]
2 40 mm 7° ° (0]
2 48 mm 6° ° (0]
@ 75 mm 3° . °
Flange com antena lentiforme |= DN 80, 3" 3° (@] °

e  Uso tipico recomendado

O Uso possivel porém ndo tipico

—  Uso néo previsto

Poténcia HF irradiada (a depender dos parametros ajustados)?

— Densidade de poténcia de emisséo

espectral média

— Densidade de poténcia de emisséo

espectral maxima

— Densidade maxima da poténciaa 1 m < 3 pW/cm?

de distancia

-3 dBm/MHz EIRP

+34 dBm/50 MHz EIRP

Condig6es ambientais

Temperatura ambiente, de armazena-

mento e de transporte

-40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)

9 Fora do angulo de radiagao indicado, a energia do sinal de radar apresenta um nivel reduzido em 50 %

(-3 dB).

20) EIRP: Equivalent Isotropic Radiated Power
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Condigoes do processo - Temperatura

Para as condi¢des do processo, devem ser observados também os dados da placa de caracte-
risticas. Vale sempre o valor mais baixo.

Modelo

Material da antena

Vedacéo do pro-
cesso

Temperatura do processo (medida na
conexao de processo)

02)

Antena de plastico ti- | PP -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
po corneta
Rosca com sistema |PEEK FKM (SHS FPM -40 ... +150 °C (-40 ... +302 °F)
de antena integrado 70C3 GLT) 40 ... +200 °C (40 ... +392 °F)
31t FFKM (Kalrez 6230) |-15 ... +150 °C (5 ... +302 °F)
-15 ... +250 °C (5 ... +482 °F)
FFKM (Kalrez 6375) |-20 ... +150 °C (-4 ... +302 °F)
-20 ... +250 °C (-4 ... +482 °F)
FFKM (Perlast -15 ... +150 °C (5 ... +302 °F)
G748, G758) -15 ... +250 °C (5 ... +482 °F)
EPDM (A+P 70.10- |-55 ... +150 °C (-67 ... +302 °F)
02)
Rosca com sistema | PVDF FKM -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
de antena integrado
PVDF
Flange com sistema |PTFE, PTFE (8 mm) |PTFE -60 ... +150 °C (-76 ... +302 °F)
de antena blindado 196 ... +200 °C (-320.8 ... +392 °F)
PFA (8 mm) PFA -60 ... +150 °C (-76 ... +302 °F)
-60 ... +200 °C (76 ... +392 °F)
Conexdes higiénicas |PEEK PTFE (em conexdo |-40 ... +150 °C (-40 ... +302 °F)
Rosca para adapta- Clamp)
dor de higiene FFKM (Kalrez 6230) |[-15 ... +150 °C (5 ... +302 °F)
FFKM (Per- -15 ... +150 °C (5 ... +302 °F)
last G74S)
FKM (PPE V70SW) |-10 ... +150 °C (-14 ... +302 °F)
EPDM (Freu- -20 ... +150 °C (-4 ... +302 °F)
denberg 291)
Antena tipo corneta |Corneta da antena: |FFKM (Kalrez 6375) |-20 ... +250 °C (-4 ... +482 °F)
3;ﬁLF’,$,‘_3rI’Ee adapta- oo\ (Per- 15 ... 4250 °C (5 ... +482 °F)
last G75B)
FKM (A+P 70.16-06) |-40 ... +150 °C (-40 ... +302 °F)
EPDM (A+P 70.10- |-55 ... +150 °C (-67 ... +302 °F)

Antena tipo corneta -
Alta temperatura

Corneta da antena:
316L, cone adap-
tador: ceramica
(99,7 % AlLO,)

Grafite

196 ... +450 °C (-321 ... +842 °F)
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Modelo Material da antena |Vedagéao do pro- Temperatura do processo (medida na
cesso conexao de processo)

Flange com antena |PEEK FKM (SHS FPM -40 ... +150 °C (-40 ... +302 °F)

lentiforme 70C3 GLT)

40 ... +200 °C (-40 ... +392 °F)
FFKM (Kalrez 6375) |-20 ... +150 °C (-4 ... +302 °F)
20 ... +250 °C (-4 ... +482 °F)
FFKM (Per- 15 ... +150 °C (5 ... +302 °F)
last G75B) 15 ... 4250 °C (5 ... +482 °F)
.. +150 °C (-40 ... +302 °F)

EPDM (COG AP302)

A
o

Temperatura do processo SIP (SIP = Sterilization in place)

Vale para a configuragéo do dispositivo adequada para vapor, ou seja, flange com sistema de
antena encapsulado plastico ou conexao higiénica.

Suprimento de vapor até 2 h +150 °C (+302 °F)

Reducgiao da temperatura ambiente

Antena de plastico tipo corneta

@

80°C
(176 °F)

c
I (32°F) 80°C
-40°C
(104 °F) (176 °F)

-40°C
(-104 °F)

Fig. 568: Redugao da temperatura ambiente, antena de plastico tipo corneta

1 Temperatura ambiente
2  Temperatura do processo
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Rosca com sistema de antena integrado

®

— 80°C/176°F

58°C/136,4°F

46°C/ 114,8°F

40°C/104°F
29°C/84,2°F 3
0.°C / 3.2°F ,
T T T T T T T T T T T T T T T T T
-40°C 50°C 80°C 100°C 130°C 150°C @
-40°F T 122°F 176°F  212°F 266°F 302°F

— -40°C/-40°F

Fig. 59: Redugéo da temperatura ambiente, rosca com sistema de antena integrado até +150 °C (+302 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de ago inoxidavel (fundicédo de precisao)
Caixa de pléastico

Caixa de ago inoxidavel (polimento elétrico)

NwWNhT>

®

80°C/176°F

67°C/152,6°F —1
1
59°C/138,2°F =

53°C/1274°F
49°C/120,2°F

T T T T T T T T T
-40°C 50°C 80°C 100°C 150°C 200°C
-40°F T 122°F 176°F  212°F 302°F 392°F

-40°C/-40°F

Fig. 60: Redugéo da temperatura ambiente, rosca com sistema de antena integrado até +200 °C (+392 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de aco inoxidavel (fundigdo de preciséo)
Caixa de plastico

Caixa de aco inoxidavel (polimento elétrico)

N>
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®

80°C/176°F

58°C/136,4°F J

48°C/118,4°F F

40°C/104°F 4
36°C/96,8°F -

0‘“C / 3.2"F
T T
-40°C

_40°F 4

-40°C / -40°F

Fig. 61: Redugéo da temperatura ambiente, rosca com sistema de antena integrado até +250 °C (+482 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de ago inoxidavel (fundi¢édo de precisao)
Caixa de pléastico

Caixa de ago inoxidavel (polimento elétrico)

NwNh=_T>

Flange com sistema de antena blindado

®

— 80°C/176°F

57°C/134,6°F
50°C/122°F 4
28°C/ 118,4°F

0."C / 3.2“F
T T

— 40°C/-40°F

Fig. 62: Redugéo da temperatura ambiente, flange com sistema de antena encapsulado até +150 °C (+302 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de ago inoxidavel (fundi¢édo de precisao)
Caixa de pléastico

Caixa de ago inoxidavel (polimento elétrico)

NwNh=_ D>
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®

80°C/176°F

57°C/134,6°F
50°C/122°F
48°C/118,4°F ]

0."C / ?>.2°F
T T

_76°F m

-40°C / -40°F

Fig. 63: Redugéo da temperatura ambiente, flange com sistema de antena encapsulado, -60 ... +150 °C
(-76 ... +302 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de ago inoxidavel (fundi¢édo de precisao)
Caixa de pléastico

Caixa de ago inoxidavel (polimento elétrico)

NwNh=_T>

®

80°C/176°F

62°C/143,6°F ==
54°C/129,2°F

45°C/113°F —
38°C/100,4°F

0°C/32°F
A
T T T
-40°C
40F

-40°C/-40°F

Fig. 64: Redugao da temperatura ambiente, flange com sistema de antena encapsulado até +200 °C (+392 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de ago inoxidavel (fundicédo de precisdo)
Caixa de plastico

Caixa de ago inoxidavel (polimento elétrico)

NwWNhT>
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——

®

80°C/176°F

62°C/143,6°F—

54°C/129,2°F—

45°C/113°F —

38°C/100,4°F—

(J."C / 3.2°F
T T

)
-196°C (( -40°C
F

.
50°C 80°C 200°C
-320.8°F 40° T 122°F 176°F  212°F 302°F 392°F
I
| 4
I
| 4
-40°C /-40°F
Fig. 65: Redugao da temperatura ambiente, flange com sistema de antena encapsulado, -196 ... +200 °C

(-320.8 ... +392 °F)

NwWNhT>

Temperatura ambiente
Temperatura do processo
Caixa de aluminio

Caixa de ago inoxidavel (fundicdo de precisdo)
Caixa de plastico
Caixa de ago inoxidavel (polimento elétrico)
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Flange com antena lentiforme

®

— 80°C/ 176°F

63°C/145,4°F
58°C/136,4°F—

52°C/125,6°F _|
50°C/122°F |
R |
I
T |
|
T I
is I
0°C/32°F I
I I 1 I I I I I I Il I I I I I I I I
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
-40°C 50°C 80°C 100°C 130°C 150°C
-40°F T 122°F 176°F  212°F 266°F  302°F

— -40°C / -40°F

Fig. 66: Redugéo da temperatura ambiente, flange com antena lentiforme até +150 °C (+302 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de ago inoxidavel (fundicédo de precisao)
Caixa de pléastico

Caixa de ago inoxidavel (polimento elétrico)

NwWNhT>

®

80°C/176°F

63°C/145°F

54°C/129°F
49°C/120°F

|
|
I
0°C/32°F !
T

| f ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' ' '
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
-40°C 50°C 80°C 100°C 150°C 200°C
-40°F T 122°F 176°F  212°F 302°F 392°F
-40°C/-40°F

Fig. 67: Redugéo da temperatura ambiente, flange com antena lentiforme até +200 °C (+392 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de aco inoxidavel (fundigdo de preciséo)
Caixa de plastico

Caixa de aco inoxidavel (polimento elétrico)

N>
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®

80°C/176°F

65°C/149°F

58°C/1364°F
52°C/125,6°F o=
47°C/116,6°F

-40°C/-40°F

Fig. 68: Redugéo da temperatura ambiente, flange com antena lentiforme até +250 °C (+482 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de aco inoxidavel (fundigdo de preciséo)
Caixa de pléastico

Caixa de aco inoxidavel (polimento elétrico)

NwWN =T

Conexao higiénica

®

— 80°C/176°F

56°C/132.8°F -
48°C/ 1184°F 7

39°C/102,2°F 5

27°C/80,6°F F

OI"C / 3'2"F
T T

_40°F m

— .40°C/-40°F

Fig. 69: Redugéo da temperatura ambiente, conexdo higiénica até +150 °C (+302 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de aco inoxidavel (fundigdo de preciséo)
Caixa de pléastico

Caixa de aco inoxidavel (polimento elétrico)

NwWNh =T
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Flange com antena tipo corneta

®

— 80°C/176°F

58°C/136,4°F

46°C/ 114,8°F
40°C/104°F -

29°C/84,2°F 3

0.°C / 3‘2°F
T T

4
T T T T T T T T T T
-40°C 50°C 80°C 100°C 130°C 150°C @
-40°F T 122°F 176°F  212°F 266°F 302°F

— -40°C/-40°F

Fig. 70: Redugao da temperatura ambiente, flange com antena tipo corneta até +150 °C (+302 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de ago inoxidavel (fundicédo de precisao)
Caixa de pléastico

Caixa de ago inoxidavel (polimento elétrico)

NwWNhT>

®

80°C/176°F

67°C/152,6°F —1
1
59°C/138,2°F =

53°C/1274°F
49°C/120,2°F

T T T T T T T T T
-40°C 50°C 80°C 100°C 150°C 200°C
-40°F T 122°F 176°F  212°F 302°F 392°F

-40°C/-40°F

Fig. 71: Redugéo da temperatura ambiente, flange com antena tipo corneta até +200 °C (+392 °F)

Temperatura ambiente

Temperatura do processo

Caixa de aluminio

Caixa de aco inoxidavel (fundigdo de preciséo)
Caixa de plastico

Caixa de aco inoxidavel (polimento elétrico)

N>
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®

80°C/176°F

58°C/136,4°F J

48°C/118,4°F F

40°C/104°F 4
36°C/96,8°F -

U.“C / 3.2"F
T T

-40°C
_40°F m

-40°C / -40°F

Fig. 72: Redugéo da temperatura ambiente, flange com antena tipo corneta até +250 °C (+482 °F)

Temperatura ambiente
Caixa de aluminio

Caixa de pléastico

NwNh=_T>

Temperatura do processo
Caixa de ago inoxidavel (fundi¢édo de precisao)

Caixa de ago inoxidavel (polimento elétrico)

Condigoes do processo - Pressao

Para as condigbes do processo, devem ser observados também os dados da placa de caracte-
risticas. Vale sempre o valor mais baixo.

Conexao do processo

Modelo

Pressao do processo

Antena de plastico tipo
corneta

Flange de capa

-1...2bar (-100 ... 200 kPa/-14.5 ... 29.00 psig)

Flange adaptador

-1 ... 1 bar (-100 ... 100 kPa/-14.5 ... 14.50 psig)

Rosca com sistema de an-
tena integrado

316L

-1 ... 40 bar (-100 ... 4000 kPa/-14.5 ... 580.2 psig)

PVDF

-1...3bar (-100 ... 300 kPa/-14.5 ... 43.51 psig)
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Conexao do processo

Modelo

Pressao do processo

Flange com sistema de
antena encapsulado *)

PN 6

-1 ... 6 bar (-100 ... 600 kPa/-14.5 ... 87.02 psig)

PN 16 (300 Ib)

-1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)

PN 40 (600 Ib)

PN 64 (900 Ib)

(
(
(
PN 40 (600 Ib)
Modelo

-196 ... +200 °C
(-320.8 ... +392 °F)

PN 64 (900 Ib)
Modelo

-196 ... +200 °C
(-320.8 ... +392 °F)

Rosca para adaptador de
higiene

-1 ... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)

Antena tipo corneta

até +150 °C (+302 °F)

até +200 °C (+392 °F)

até +250 °C (+482 °F)

-1...64 bar (-100 ... 6400 kPa/-14.5 ... 928.2 psig)

(
(
(
(

até +450 °C (+842 °F)

-1 ... 160 bar (-100 ... 16000 kPa/-14.5 ... 2320 psig)

Flange com antena len-
tiforme

-1 ... 3 bar (-100 ... 300 kPa/-14.5 ... 43.51 psig)

*)  Os flanges a seguir tém revestimento continuo e, portanto, s6 podem ser usados até uma pressdo maxima

do processo de 3 bar (300 kPa/43,51 psig):
-ASME B16.5 NPS 12" Class 150 FF / 316/316L
-ASME B16.5 NPS 2" Class 150 FF / 316/316L
-ASME B16.5 NPS 3" Class 300 RF / 316/316L
-ASME B16.5 NPS 4" Class 150 FF / 316/316L

Pressao do reservatorio relativo ao nivel vide instru¢des complementares "DIN-EN-ASME-JIS-

de pressao nominal do flange

GOST'

(DIN 11864-2)

DN 80, DN 88,9

Adaptador de higiene Modelo Pressao do processo
Clamp (DIN 32676, 1", 1%" -1 ... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
SO 2852) 2" 2%5", 3" -1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
3%".4" -1...10 bar (-100 ... 1000 kPa/-14.5 ... 145.0 psig)
Liner DN 32, DN 40, DN 50, -1 ... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11851) DN 65, DN 80, DN 100/4"
DN 125 -1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
Liner DN 40, DN 50, DN 60, -1...25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-1) DN 65, DN 76,1, DN 80
Luva roscada DN 50, DN 80 -1 ... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-1)
Flange ranhurado DN 50, DN 60,3 DN 76,1, |-1... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
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Adaptador de higiene Modelo Pressao do processo
Flange de pescoco DN 40 -1 ... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-2) DN 50, DN 60,3, DN65,  |-1 ... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
DN 76,1, DN 80, DN 88,9,
DN 100
Luva de colarinho DN 32, DN 40, DN 50, -1 ... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-1) DN 60,3, DN 65
DN 76,1, DN 80, DN 88,9, (-1 ... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
DN 100
Liner ranhurado DN 50 -1 ... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-1) DN 80 -1 ... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
Varinline PN 25 Forma F -1... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
Forma N -1 ... 20 bar (-100 ... 2000 kPa/-14.5 ... 290.0 psig)
Conexdo DRD @ 65 mm -1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)

SMS 1145 DN 38, DN 51, DN 76, -1...6bar (-100 ... 600 kPa/-14.5 ... 87.0 psig)
DN 101,6, DN 63,5
NEUMO BioControl DN 50 PN 16 -1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)

Condig6es ambientais mecanicas

Resisténcia a vibragoes?"

Modelo da antena

Caixa

Resisténcia a vibra-
coes

Antena de plastico tipo corneta

Caixa de plastico

Caixa de aluminio

5 g, com suporte de
montagem: 1g

Caixa de ago inoxidavel

Caixa de aco inoxidavel 19
Rosca com sistema de antena integrado Caixa de plastico

Caixa de aluminio %9

Caixa de ago inoxidavel 29
Rosca para adaptador de higiene G1, G1%% Caixa de plastico

Caixa de aluminio 29/59g

Caixa de ago inoxidavel
Flange com sistema de antena blindado Caixa de plastico

Caixa de aluminio °9

Caixa de aco inoxidavel 29
Conexao higiénica Caixa de plastico

Caixa de aluminio 5 g

21 Testado conforme IEC 60068-2-6 (5 ... 200 Hz)
2) Para conexoes higiénicas com conex&o por grampo, use grampos de fixagdo adequados e estaveis para
manter a resisténcia a vibragao.
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Modelo da antena

Caixa

Resisténcia a vibra-
coes

Flange com antena lentiforme

Caixa de plastico

Caixa de aluminio

5¢g

Caixa de aco inoxidavel

29

Resisténcia a choques®

Modelo da antena

Caixa

Resisténcia a cho-
ques

Antena de plastico tipo corneta

Caixa de plastico

Caixa de aluminio

10 g/11 ms, 30 g/6 ms,
50 g/2,3 ms

Caixa de ago inoxidavel

59/11 ms, 10 g/11 ms

Rosca para adaptador de higiene
Conexao higiénica
Antena tipo corneta

Flange com antena lentiforme

Rosca com sistema de antena integrado
Flange com sistema de antena blindado

Caixa de plastico

Caixa de aluminio

Caixa de ago inoxidavel

10 g/11 ms, 30 g/6 ms,
50 g/2,3 ms?»

Dados da ligagao do ar de limpeza

Pressao max. recomendada para limpe- 1 bar (14.50 psig)

za continua
Pressdo max. admissivel
Qualidade do ar

6 bar (87.02 psig)
Filtrado

Quantidade de ar, a depender da pressao

Antena de plastico tipo corneta

Quantidade de ar

Pressao Sem valvula retentora Com valvula retentora
0,2 bar (2.9 psig) 3,3 m%h -

0,4 bar (5.8 psig) 5 m’h -

0,6 bar (8.7 psig) 6 m¥/h 1 m%h

0,8 bar (11.6 psig) - 2,1 m3h

1 bar (14.5 psig) - 3 m*h

1,2 bar (17.4 psig) - 3,5 m¥h

1,4 bar (20.3 psig) - 4,2 m*h

1,6 bar (23.2 psig) - 4,4 m¥h

1,8 bar (20.3 psig) - 4,8 m*h

2) Testado conforme a norma IEC 60068-2-27
2% Para conexoes higiénicas com conex&o por grampo, use grampos de fixagdo adequados e estaveis para

manter a resisténcia a vibragao.
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Antena de plastico tipo corneta

Quantidade de ar

Pressao

Sem valvula retentora

Com valvula retentora

2 bar (23.2 psig)

5,1 m*h

Flange com antena lentiforme

Quantidade de ar

Pressao Sem valvula retentora Com valvula retentora
0,2 bar (2.9 psig) 1,7 m¥h -

0,4 bar (5.8 psig) 2,5 m3h -

0,6 bar (8.7 psig) 2,9 m¥h 0,8 m¥h
0,8 bar (11.6 psig) 3,3m’h 1,5 m¥h
1 bar (14.5 psig) 3,6 m*h 2 m’h
1,2 bar (17.4 psig) 3,9 m*h 2,3 m’h
1,4 bar (20.3 psig) 4 m¥h 2,7 m¥h
1,6 bar (23.2 psig) 4,3 m¥h 3 m¥h
1,8 bar (20.3 psig) 4,5 m*h 3,5 mh
2 bar (23.2 psig) 4,6 m*h 4 m¥h
Conexao

- Rosca GY%

- Vedagéo para flange com antena

lentiforme
valvula retentora (opcional)
— Material
- Rosca
- Vedacéo
— Para conexao
— Pressao de abertura
— Nivel de pressao nominal

316Ti
G%

Tampéo de rosca de 316Ti

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)

G%

0.5 bar (7.25 psig)

PN 250

Dados eletromecanicos - Modelo IP66/IP67

Prensa-cabo

— Fio rigido, fio flexivel
— Fio com terminal

M20 x 1,5 oder %2 NPT
Secéo transversal do fio (terminais com mola)
0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
0,2 ... 1,5 mm? (AWG 24 ... 16)

Interface para a unidade externa de visualizagado e configuragao

Transmisséo de dados
Cabo de ligacao
Comprimento do cabo

digital (barramento I?C)
quatro fios, blindado
<50 m (164.0 ft)
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Relégio integrado

Formato da data Dia.Més.Ano
Formato da hora 12 h/24 h
Fuso horario pela fabrica CET
Diferenca max. de preciséo 10,5 min/ano

Grandeza de saida complementar - temperatura do sistema

Faixa -40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)

Resolugao <0,1K

Erro de medigao +3K

Disponibilidade dos valores de temperatura

— Visualizagéo Através do médulo de visualizagéo e configuragao
— Saida Através do respectivo sinal de saida

Alimentagao de tensao
Tensao de operacao 8...30vDC

Consumo max. de poténcia 520 mW
Protegéo contra inversdo de polaridade Integrado

Ligagdes ao potencial e medidas de seccionamento elétrico no aparelho

Sistema eletrénico para tempo de tempo de inicializagéo

Tensao admissivel?® 500 V,,

Conexao condutora Entre terminal de aterramento e conexdo metalica do
processo

Medidas de protecao elétrica

Material da caixa Modelo Grau de protecao confor- | Grau de protecao confor-
me IEC 60529 me NEMA
Plastico Uma camara IP66/IP67 Type 4X
Duas camaras IP66/IP67 Type 4X
Aluminio Uma camara IP66/1P68 (0,2 bar) Type 6P
Duas camaras IP66/IP68 (0,2 bar) Type 6P
Ago inoxidavel (eletropolido) | Uma camara IP66/1P68 (0,2 bar) Type 6P
IP66/1P68 (0,2 bar)/IP69 Type 6P

Conexao da fonte de alimentagéo Redes da categoria de sobretensao IlI
Altura de uso acima do nivel do mar
- padrdo até 2000 m (6562 ft)
— com sobretensédo conectada a até 5000 m (16404 ft)
montante

%) Separagao galvanica entre o sistema eletronico e pecas metalicas do aparelho
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grau de polui¢do (no uso dentro do grau 4
de protegao da caixa)

classe de protecao (IEC 61010-1) 1

13.2 Estagoes de radioastronomia

A homologagéo técnica para transmisséo sem fio para Europa estabele certas condi¢des para o
uso do NCR-86 fora de recipientes fechados. Tais condigbes podem ser consultadas no docu-
mento "Folheto informativo Homologagdes para transmissdo sem fio". Algumas das exigéncias
referem-se a estagbes radioastronémicas. A tabela a seguir fornece a posigao geografica das
estagdes radioastronémicas:

Country Name of the Station Geographic Latitude Geographic Longitude
Finland Metsahovi 60°13'04" N 24°23'37"E
France Plateau de Bure 44°38'01" N 05°54'26" E
Germany Effelsberg 50°31'32" N 06°53'00" E
Italy Sardinia 39°29'50" N 09°14'40" E
Spain Yebes 40°31'27" N 03°05'22" W
Pico Veleta 37°03'58" N 03°23'34" W
Sweden Onsala 57°23'45" N 11°55'35" E

13.3 Comunicagdo com o aparelho Modbus

A seguir, serao mostrados os detalhes especificos do aparelho requeridos. Maiores informagbes
sobre o Modbus podem ser encontrada no site www.modbus.org.

Parametros para a comunicagao do barramento
O NCR-86 ¢é pré-ajustados com os seguintes valores predefinidos:

Parametros Configurable Values Default Value
Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Start Bits 1 1

Data Bits 7,8 8

Parity None, Odd, Even None

Stop Bits 1,2 1

Address range Modbus 1...255 246

Bits de partida e de parada ndo podem ser alterados.

Configuragao geral do host

A permuta de dados com status e variaveis entre um aparelho de campo e o host ocorre através
de registros, que requer uma configuragéo no host. Numeros com virgula flutuante com precisao
simples (4 Bytes) conforme IEEE 754 s&o transmitidos com ordem dos bytes de dados (Byte
transmission order) livremente selecionavel. Essa "Byte transmission order" é definida no para-
metro "Format Code". Desse modo, a RTU conhece os registros do NCR-86 a serem consultados
para variaveis e informagdes de status.
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Format Code Byte transmission order

0 ABCD

1 CDAB

2 DCBA

3 BADC

13.4 Registro Modbus

Holding Register

Os registros Holding sdo compostos de 16 bit, podendo ser lidos e gravados. Antes de cada
comando é enviado o endereco (1 Byte), apés o comando um CRC (2 Byte).

Register Name | Register Number Type Configurable Values Default Unit
Value

Address 200 Word 1...255 246 -

Baud Rate 201 Word 1200, 2400, 4800, 9600, |9600 -
19200, 38400, 57600

Parity 202 Word 0=None, 1=0dd, 2 = 0 -
Even

Stopbits 203 Word 1=0ne, 2 =Two 1 -

Delay Time 206 Word 10 ... 250 50 ms

Byte Oder (Floa- | 3000 Word 0,1,2,3 0 -

ting point format)

Registro de entrada
Os registros de entrada séo de 16 bit e s6 podem ser lidos. Antes de cada comando, é enviado o
endereco (1 byte) e, apds cada comando, um CRC (2 Byte). PV, SV, TV e QV podem ser ajusta-
dos pelo DTM do sensor.

Register Name Register Number |Type Note
Status 100 DWord Bit 0: Invalid Measurement Value PV
Bit 1: Invalid Measurement Value SV
Bit 2: Invalid Measurement Value TV
Bit 3: Invalid Measurement Value QV
PV Unit 104 DWord Unit Code
PV 106 Primary Variable in Byte Order CDAB
SV Unit 108 DWord Unit Code
SV 110 Secondary Variable in Byte Order CDAB
TV Unit 112 DWord Unit Code
TV 114 Third Variable in Byte Order CDAB
QV Unit 116 DWord Unit Code
Qv 118 Quarternary Variable in Byte Order CDAB
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Register Name Register Number | Type Note

Status 1300 DWord See Register 100

PV 1302 Primary Variable in Byte Order of Register 3000

SV 1304 Secondary Variable in Byte Order of Register 3000

TV 1306 Third Variable in Byte Order of Register 3000

Qv 1308 Quarternary Variable in Byte Order of Register 3000
Status 1400 DWord See Register 100

PV 1402 Primary Variable in Byte Order CDAB

Status 1412 DWord See Register 100

SV 1414 Secondary Variable in Byte Order CDAB

Status 1424 DWord See Register 100

TV 1426 Third Variable in Byte Order CDAB

Status 1436 DWord See Register 100

Qv 1438 Quarternary Variable in Byte Order CDAB

Status 2000 DWord See Register 100

PV 2002 DWord Primary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)

SV 2004 DWord Secondary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
TV 2006 DWord Third Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)

Qv 2008 DWord Quarternary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
Status 2100 DWord See Register 100

PV 2102 DWord Primary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)

SV 2104 DWord Secondary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)
TV 2106 DWord Third Variable in Byte Order ABCD DCBA (Little Endian)
Qv 2108 DWord Quarternary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)
Status 2200 DWord See Register 100

PV 2202 DWord Primary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)
SV 2204 DWord Secondary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)
TV 2206 DWord Third Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)

Qv 2208 DWord Quarternary Variable in Byte Order BACD (Middle En-

dian)

Unit Codes for Register 104, 108, 112, 116

Unit Code

Measurement Unit

32

Degree Celsius
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Unit Code Measurement Unit
33 Degree Fahrenheit
40 US Gallon

41 Liters

42 Imperial Gallons

43 Cubic Meters

44 Feet

45 Meters

46 Barrels

47 Inches

48 Centimeters

49 Millimeters

111 Cubic Yards

112 Cubic Feet

113 Cubic Inches

13.5 Comandos Modbus RTU

FC3 Read Holding Register
Este comando Ié uma quantidade qualquer (1-127) de registros Holding. Ele transmite o registro

inicial para a leitura e o numero de registros.

Parametros Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x03

Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF

Number of Registers 2 Bytes 1 to 127 (0x7D)
Response: Function Code 1 Byte 0x03

Byte Count 2 Bytes 2*N

Register Value N*2 Bytes Data

FC4 Read Input Register

Este comando |é uma quantidade qualquer (1...127) de registros de entrada. Ele transmite o
registro inicial para a leitura e o numero de registros.

Parametros Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x04
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OXFFFF
Number of Registers N*2 Bytes 1to 127 (0x7D)
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Parametros Length Code/Data
Response: Function Code 1 Byte 0x04

Byte Count 2 Bytes 2*N

Register Value N*2 Bytes Data

FC6 Write Single Register
Com este codigo de fungéo € gravado um unico registro Holding.

Parametros Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x06
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OXFFFF
Number of Registers 2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x04
Start Address 2 Bytes 2*N
Register Value 2 Bytes Data

FC8 Diagnostics
Com este codigo de fungéo se inicia diversas fungdes de diagndstico ou a leitura ler valores de
diagndstico.

Parametros Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x08

Sub Function Code 2 Bytes

Data N*2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x08

Sub Function Code 2 Bytes

Data N*2 Bytes Data

Caodigos de fungao convertidos:

Sub Function Code Nome
0x00 Return Data Request
0x0B Return Message Counter

No caédigo de fungéo 0x00, sé pode ser gravado um valor de 16 Bit.

FC16 Write Multiple Register

Este cddigo de fungéo é usado para gravar em varios registros Holding. Em uma consulta, ela
pode ser escrita em registros consecutivos.

sO
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Parametros Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x10
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OXFFFF
Number of Registers 2 Bytes 0x0001 to 0x007B
Byte Count 1 Byte 2*N
Register Value N*2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x10
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Number of Registers 2 Bytes 0x01 to 0x7B

FC17 Report Sensor ID
O ID do sensor ¢ consultado no Modbus através desse cédigo de fungéo.

Parametros Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x11
Response: Function Code 1 Byte 0x11

Byte Number 1 Byte

Sensor ID 1 Byte

Run Indicator Status 1 Byte

FC43 Sub 14, Read Device Identification

Este codigo de fungdo permite consultar a identificagdo do dispositivo (Device Identification).

Parametros Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x2B
MEI Type 1 Byte 0x0E
Read Device ID Code 1 Byte 0x01 to 0x04
Object ID 1 Byte 0x00 to OxFF
Response: Function Code 1 Byte 0x2B
MEI Type 1 Byte 0x0E
Read Device ID Code 1 Byte 0x01 to 0x04
Confirmity Level 1 Byte 0x01, 0x02, 0x03, 0x81, 0x82, 0x83
More follows 1 Byte 00/FF
Next Object ID 1 Byte Object ID number
Number of Objects 1 Byte
List of Object ID 1 Byte
List of Object length 1 Byte
List of Object value 1 Byte Depending on the Object ID
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13.6 Comandos Levelmaster

O NCR-86 também ¢é apropriado para a conexao as seguintes RTUs com protocolo Levelmaster.
O protocolo Levelmaster € muitas vezes designado de "protocolo Siemens" ou "protocolo de
tanque".

RTU Protocol

ABB Totalflow Levelmaster
Kimray DACC 2000/3000 Levelmaster
Thermo Electron Autopilot Levelmaster

Parametros para a comunicagao do barramento
O NCR-86 é pré-ajustados com os valores predefinidos:

Parametros Configurable Values Default Value
Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Start Bits 1 1

Data Bits 7,8 8

Parity None, Odd, Even None

Stop Bits 1,2 1

Address range Levelmaster 32 32

Os comandos Levelmaster sdo baseados na sintaxe a seguir:

Letras mailsculas encontram-se no inicio de determinados campos de dados

Letras minusculas representam campos de dados

Todos os comandos séo concluidos com "<cr>" (carriage return)

Todos os comandos comegam com "Uuu", sendo que "uu" representa o enderego (00...31)
"*" pode ser usado como curinga em qualquer casa do enderego. O sensor sempre o trans-
forma em seu endereco. O curinga ndo pode ser utilizado se houver mais de um sensor, ja
que isso faria com que varios slaves respondessem

e Comandos que alteram o aparelho retornam o comando juntamente com um "OK". "EE-ER-
ROR* substitue "OK", se tiver havido um problema na alteragéo da configuragao

Report Level (and Temperature)

Parametros Length Code/Data
Request: Report Level (and Tem- |4 characters ASCII Uuu?
perature)
Response: Report Level (and Tem- | 24 characters ASCII UuuDIILIIFtttEeeee Wwwww
perature) uu = Address
LIl = PV in inches

ttt = Temperature in Fahrenheit

eeee = Error number (0 no error, 1
level data not readable)

wwww = Warning number (0 no war-
ning)
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PV in inches sera repetido se o "Set number of floats" for ajustado em 2. Isso significa que podem
ser transmitidos 2 valores de medicédo. O valor PV é transmitido como primeiro valor de medigéo e
0 SV como 2. valor de medigao.

® Informagao:

O valor max. a ser transmitido para o PV € 999.99 inches (corres-
ponde a aprox. 25,4 m).

Se a temperatura no protocolo Levelmaster for transmitida junto, o TV precisara ser ajustado no
sensor para temperatura.

PV, SV e TV podem ser ajustados através do DTM do sensor.

Report Unit Number

Parametros Length Code/Data
Request: Report Unit Number 5 characters ASCII U**N?
Response: Report Level (and Temperature) 6 characters ASCII UuuNnn
Assign Unit Number
Parametros Length Code/Data
Request: Assign Unit Number 6 characters ASCII UuuNnn
Response: Assign Unit Number 6 characters ASCII UuuNOK
uu = new Address
Set number of Floats
Parametros Length Code/Data
Request: Set number of Floats 5 characters ASCII UuuFn
Response: Set number of Floats 6 characters ASCII UuuFOK

Se a quantidade for ajustada em 0, ndo é mais retornado o nivel de enchimento

Set Baud Rate

Parametros Length Code/Data
Request: Set Baud Rate 8 (12) characters ASCII | UuuBbbbb[b][pds]
Bbbbb[b] = 1200, 9600 (default)
pds = parity, data length, stop bit (optional)
parity: none = N, even = E (default), odd = O
Response: Set Baud Rate 11 characters ASCII

Exemplo: UO1B9600E71

Passar o aparelho no enderego 1 para taxa de bauds de 9600, paridade even, 7 bits de dados, 1
bit de parada
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Set Receive to Transmit Delay

Parametros Length Code/Data
Request: Set Receive to Trans- 7 characters ASCII UuuRmmm
mit Delay mmm = milliseconds (50 up to 250),
default = 127 ms
Response: Set Receive to Trans- 6 characters ASCII UuuROK
mit Delay
Report Number of Floats
Parametros Length Code/Data
Request: Report Number of Floats |4 characters ASCII UuuF
Response: Report Number of Floats |5 characters ASCII UuuFn
n = number of measurement values
(0, 1o0r2)
Report Receive to Transmit Delay
Parametros Length Code/Data
Request: Report Receive to Transmit 4 characters ASCII UuuR
Delay
Response: Report Receive to Transmit 7 characters ASCII UuuRmmm
Delay mmm = milliseconds (50 up to
250), default = 127 ms

Caodigos de erro

Error Code Name

EE-Error Error While Storing Data in EEPROM

FR-Error Erorr in Frame (too short, too long, wrong data)
LV-Error Value out of limits
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13.7 Configuragado de um tipico host Modbus

Fisher ROC 809

BINMASTER

B (Rx/Tx-)

A (Rx/Tx +)

Y

y @
CoMm

Vdc +8to +30

on ®

Fig. 73: Conexao do NCR-86 a RTU Fisher ROC 809

1 NCR-86

2 RTU Fisher ROC 809
3 Alimentagé@o de tensdo

parametro para hosts Modbus

Base Number

Parametros Value Fisher Value ABB Total | Value Fisher Value Fisher Value Scada-
ROC 809 Flow Thermo Elec- Bristol Con- Pack
tron Autopilot |trolWave Micro
Baud Rate 9600 9600 9600 9600 9600
Floating Point 0 0 0 2 (FC4) 0
Format Code
RTU Data Type |Conversion Co- |16 Bit Modicon | IEE Fit 2R 32-bit registers | Floating Point
de 66 as 2 16-bit re-
gisters
Input Register 0 1 0 1 30001

O numero basico do registro de entrada é sempre adicionado ao enderego do registro de entrada

do NCR-86.

O que resulta as seguintes situagdes:

13.8 Dimensoées
Os desenhos mostrados representam apenas uma selegdo das possiveis conexdes do processo.

Fisher ROC 809 - endereco de registro para 1300 é o enderego 1300

ABB Total Flow - endereco de registro para 1302 é o enderego 1303
Thermo Electron Autopilot - enderego de registro fiir 1300 ist Adresse 1300
Bristol ControlWave Micro - endereco de registro para 1302 é o enderego 1303
ScadaPack - endereco de registro para 1302 é o endereco 31303
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Caixa

M20x1,5/
2 NPT

109 mm
(4.29")

®

M20x1,5/
Y2 NPT @

Fig. 74: NCR-86; com o médulo de visualizagdo e configuragao, a altura da caixa é aumentada em 9 mm
(0.35in)

Caixa de duas camaras de plastico
Caixa de duas camaras de aluminio/ago inoxidavel

1
2

NCR-86, antena de plastico tipo corneta com flange de capa

(4.96")

E~
LE 3 2 107 mm 221 mm
sle / (4.21") (0.83")
ZERZ1i Il
ATV
£l
EN2
olc 275 mm
e (2.95")
2 115 mm
(4.53")
2 156 mm
(6.14")
2 200 mm
(7.87")

Fig. 75: NCR-86 com flange de capa adequado para 3" 150 Ibs, DN 80 PN 16

1

Flange de capa
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NCR-86, antena plastica tipo corneta com flange de capa e conexao de ar de limpeza

126 mm

6 &

2 107 mm 221 mm

/ (4.21") \ (0.83")

RN
NN

@75 mm
(2.95")

(0.58") X
é

(1.04")

2 156 mm
(6.14")

14,7 mm

2 200 mm
(7.87")

Fig. 76: NCR-86 com flange de capa e conexao de ar de limpeza adequado para 3" 150 Ibs, DN 80 PN 16

1 Flange de capa
2 Vélvula retentora
3 Conexao de ar de limpeza

124 NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster



BIMASTER

NCR-86, antena de plastico tipo corneta com flange adaptador

13 Anexo

(5.67")

144 mm
36,5 mm
(1.44")

17,5 mm

(0.69"

20 mm
(0.79")

@75 mm

(2.95")

@ 98 mm

(3.86")

2 180 mm

(7.09"

@ 220 mm

(8.66"

Fig. 77: NCR-86 com flange adaptador DN 100 PN 6

1
2

Flange adaptador
Vedagao do processo
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NCR-86, antena plastica tipo corneta com flange adaptador e conexao de ar de limpeza

170 mm
(6.69")

62,5 mm
(2.46")

20 mm

(0.79")

@75 mm

(2.95")

@ 98 mm

(3.86")

2 180 mm

(7.09")
@ 220 mm

(8.66")

Fig. 78: NCR-86, flange adaptador e conexao de ar de limpeza DN 100 PN 6

1
2
3

Conexd&o de ar de limpeza
Vélvula retentora
Flange adaptador

126

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster



BIMASTER

13 Anexo

NCR-86, Antena de plastico tipo corneta com suporte de montagem

2,5 mm
(0.10")

7 /,::::::::::,\‘
\ |
o i !
| | I Il
\ \ I
I |
! ! I ‘
! ! I b
\ \ I
I |
! ! I ‘
! ! Il i
\ \ I
I |
! ! I ‘
! ! I h
‘ ! Il I
gl
Eln
o=
o+
3T
E =
(2]
©
gle
Elo
~ E3
z (oo} N
© e
©
2 75 mm El~
(2.95") uEzg;_
2 107 mm 99
g1~ 9mm (4.21")
EIS (0.35") 2 115 mm
e (4.53")
gl
E|3
© 3|2
1SN
£ ﬁ 12 mm
o2 (0.47")

Fig. 79: NCR-86, antena de plastico tipo corneta, suporte de montagem com 170 ou 300 mm de comprimento
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NCR-86, rosca com sistema de antena integrado até +80 °C (+176 °F)

2 39,3 mm

(1.55")

XE

2 39,3 mm

(1.55")
X

Fig. 80: NCR-86, rosca com sistema de antena integrado até +80 °C (+176 °F)

XE G1% (DIN 3852-A) PVDF
12%NPT (ASME B1.20.1) PVDF

Xl
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NCR-86, rosca com sistema de antena integrado até +150 °C (+302 °F)

33 mm

8= (1.67") < (1.67")
XA XB

Fig. 81: NCR-86, rosca com sistema de antena integrado até +150 °C (+302 °F)

XF G% (DIN 3852-A)

XJ % NPT (ASME B1.20.1)
XG GT1 (DIN 3852-A)

XK 1 NPT (ASME B1.20.1)
XA G1%% (DIN 3852-A)

XB 17 NPT (ASME B1.20.1)
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NCR-86, rosca com sistema de antena integrado até +200 °C (+392 °F)/+250 °C (+482 °F)

13 Anexo

II0T="1m

€|~ €|~
2 £l £
o3 oS >
== sw3emm =|T Swsemm R/
T (142 T (142) = SW 41 mm
1 % 1 %NPT (1.617)
G1
I @ 24 mm gl
E|5 (0.94") £ XJ g
Qe XF Qe £z XG
Qe

g =
o
Qe El~ El~
== SW41mm E|g Elg
(161 IJlo 3ls
== ——] sSws5mm =2[= SW 55 mm
1 1 NPT (2.17") (2.17")
£l G1% é: 1% NPT
(o2}
ER XK /<
N2 -
2 42,5 mm 2 42,5 mm
(1.67") XB (1.67")

Fig. 82: NCR-86, rosca com sistema de antena integrado até +200 °C (+392 °F) e +250 °C (+482 °F)

1 Em modelo até +250 °C (+482 °F): 125 mm (4.92")
XF G% (DIN 3852-A)

XJ % NPT (ASME B1.20.1)

XG GT1 (DIN 3852-A)

XK 1 NPT (ASME B1.20.1)

XA G1% (DIN 3852-A)

XB 17 NPT (ASME B1.20.1)
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NCR-86, flange com antena tipo corneta até +150 °C (+302 °F)/+200 °C (+392 °F)/+250 °C

(+482 °F)

67 mm
(264"

119,5 mm (4.70")

mm y X inch y X

" 25 221 i 0.98" 20.83"
1" 40 226 1" 1.57" 21.02"
17" 180 240 1%" | 7.09" 21.58"
2" 213 248 2" 8.39" 21.89"
3" 335 875 3" 13.19" 22.95"

Fig. 83: NCR-86, flange com antena tipo corneta até +150 °C (+302 °F)/+250 °C (+482 °F)

1 Verséo até +150 °C (+302 °F)
2 Modelo até +200 °C (+392 °F) e modelo até +250 °C (+482 °F)
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NCR-86, rosca com antena tipo corneta modelo 450 °C

©

©

X

£ mm y X
£ 1%" 155 240
o

I 2 188 248
N

3" 310 275

inch y X

1%" | 6.10" | 21.58"
2" 740" | 21.89"
12.20" | 22.95"

y
31,2 mm (1.23")

Fig. 84: NCR-86, rosca com antena tipo corneta modelo 450 °C
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NCR-86, flange com antena tipo corneta modelo 450 °C

o
=
3
€
£
o
@
N
f f
I |
mm y X
1%"| 175 | 040
2" | 208 | @048 >
3" | 330 |e75
inch y X
1%"| 6.89" | @ 1.58"
2" | 8.19" | ¢ 1.89"
3" [12.99" | @ 2.95"

Fig. 85: NCR-86, flange com antena tipo corneta modelo 450 °C
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NCR-86, flange com sistema de antena blindado

22 mm
(0.87")

66 mm
(2.59")

11 mm
7(0.43")
86 mm

(3.36")

0.79"

11 mm
(0.43")

4 mm/8mm ||
(0.16"70.32")

67,5 mm
(2.66")

Fig. 86: NCR-86, sistema de antena blindado DN 25 PN 40

1 Versdo até +150 °C (+302 °F)
2 Modelo até +200 °C (+392 °F)

28 mm

(1.10")
129 mm

(5.08")
181 mm
(7.13")

4 mm/8 mm
(0.16"/0.32")

32 mm

(1.25"

(2.95"

2138 mm
(5.43")

Fig. 87: NCR-86, sistema de antena blindado DN 80 PN 40

1 Verséo até +150 °C (+302 °F)
2 Modelo até +200 °C (+392 °F)
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NCR-86, Rosca para adaptador de higiene

E = 2 29,5 mm
o :" (1.16")
ANI—
XM £l
£|®© 2 44,5 mm
=y (1.75"

Fig. 88: NCR-86, Rosca para adaptador de higiene

XM G1 (ISO 228-1) para adaptador de higiene vedado com anel térico
XO G1%% (ISO 228-1) para adaptador de higiene vedado com anel térico

135

NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster



13 Anexo B_’”m

NCR-86, conexao asséptica 1

O
(@]
£l @ 40 mm

€|~ 240 mm £~ @ 40 mm — = "

£ . 5 gl E 1.57
53 (1.57") £l (157" ER o a (157
ol o D
© 51,6 mm © e ©=

(2.03") (
Vs | N
E[~ £
Elig 843,8 mm s EIR 252 mm
gs (1.73" oS “(ﬁ';‘,,)m oS (2.03")
2 64 mm
(2.52") o (zg,gorp)m
CA Rd 78x1/6 LA
RA

@ 40 mm
(157"
gl
ER gl £z
i < —~ E
3l E[F £k «
Bz PR ~
\/ )
El
o 52
E ’; ¢(2 Or:\;'r)n 2 44 mm 2 50 mm
= ) 1.73" (1.97")
2 90 mm 0(67 mr:1
(3.54") (2.64")
LB DC VA

Fig. 89: NCR-86, conexdo asséptica

CA Clamp 2" (DIN 32676, ISO 2852)

LF Luva roscada DN 50 forma A para tubo 53 x 1,5 (DIN 11864-1)

RA Uniéo roscada de tubo v

LI Flange ranhurado DN 50 forma A para tubo 53 x 1,5 (DIN 11864-2)
DC Liner DN 50 forma A para tubo 53 x 1,5 (DIN 11864-1)

LC Flange de pescogo DN 50 forma A para tubo 53 x 1,5 (DIN 11864-2)
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NCR-86, conexao asséptica 2

30 mm
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Fig. 90: NCR-86, conexdo asséptica

VA Para Varinline forma F (1") D = 50 mm

MA SMS 1145 DN 51

Q1 Conexédo DRD @ 65 mm

SA SMS DN 51

QB Para Neumo Biocontrol D50

LA Conexao asséptica com porca de capa ranhurada F40
LB Conexao asséptica com flange de fixagdo DN 32
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NCR-86, Flange com antena lentiforme

El~
EQ G 1/8" x 8mm E?g
e @l

(5.67")

144 mm

@ 98 mm

(3.86")
T 1

Fig. 91: NCR-86, flange com antena lentiforme (espessura do flange, vide desenho, tamanho do flange confor-
me DIN, ASME, JIS)

1 Verséo até +150 °C (+302 °F)
2 Versao até +250 °C (+482 °F)

NCR-86, flange com antena lentiforme e conexao de ar de limpeza

43 mm
(1.69")
35 mm !!
1.38" 2
) (1.38") ) 2
g B 43 mm
2 (1.69")
= E : 35 mm
P © (1.38")
HE 3e
N
N

©—
27,5 mm
(1.08")

Fig. 92: NCR-86, flange com antena lentiforme e conex&o de ar de limpeza

Verséo até +150 °C (+302 °F)

Versédo até +250 °C (+482 °F)

Bujao

Elemento de unido de cantoneira de 90°
Valvula retentora

GaNwWN =
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NCR-86, flange com antena lentiforme e suporte giratério

Fig. 93: NCR-86, flange com antena lentiforme e suporte giratério

1 Versdo até +150 °C (+302 °F)
2 Versédo até +250 °C (+482 °F)
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NCR-86, flange com antena lentiforme, suporte giratorio e conexao de ar de limpeza

max. 10°

Fig. 94: NCR-86, flange com antena lentiforme, suporte giratério e conexdo de ar de limpeza
Versdo até +150 °C (+302 °F)

Versdo até +250 °C (+482 °F)

Bujao

Elemento de unido de cantoneira de 90°

Valvula retentora

N wWN =

140 NCR-86  Protocolo Modbus e Levelmaster



BIMASTER 13 Anexo

13.9 Licensing information for open source software

Open source software components are also used in this device. A documentation of these compo-
nents with the respective license type, the associated license texts, copyright notes and disclai-
mers can be found on our homepage.

13.10 Marcas registradas

Todas as marcas e nomes de empresas citados séo propriedade dos respectivos proprietarios/
autores legais.
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